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o Bu kilavuz Mikronik SX Ultra Asansor Kumanda Sisteminin gerekli diger bilesenlerle birlikte bir
kumanda panosu ve bir revizyon kutusu iginde, bir asansére kumanda etmek amaciyla dogru
bicimde kullanilmasi igin kullaniciyi bilgilendirmek amaciyla hazirlanmistir.

o Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. bu dokiimanda ve Mikronik SX Ultra Asansér Kumanda
Sisteminin diger dokiimanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN-
81’e uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk iistlenmez.

o Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. tim teknik dokiimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin
gereken dikkat ve Ozeni gostermektedir. Ancak, tiim c¢abalara ragmen dokiimanlarda
olusabilecek hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve dokiimanlardaki bilgileri
gerek mesleki bilgi ve tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tiim norm, yonetmelik ve direktifler
dogrultusunda siizgegten gecirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tiir hata ve eksikliklerin
bildirilmesi durumunda minnettar olacak ve bunlari diizeltmek i¢in gerekenleri yapacaktir.

e Bu belgenin igeriginin tiim miilkiyet haklann Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti.’ne aittir.
Kismen veya tamamen ¢ogaltilmasi ve dagitilmasi Mik-el’in yazili iznine baghdir.

Mik-el Grunlerini tercih ettiginiz igin tesekkur ederiz.
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Mikronik® SX Ultra Asansér Kumanda Sistemi
Dékiiman Sdrimd: V1.02 -Tr | 26-07-2017

1. Meniiler ve Kullanimi

1.1.LCD Ekran ve Tus Takimi
Ana Ekran ve Tus Takimi

- B

CPU karti Gizerinde bulunan butonlarin gérevleri asagida belirtilmistir.

Buton Gorevi
ESC Cikis / iptal
T Up Meniide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Menude Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Giris / Se¢gme / Parametre Degerini Kaydetme

Acilis Ekrani; karta ener;ji verildikten sonra, kart yaziliminin baglama ekranidir.

- Gorevi
Ultra Vx.yy.zz CPU kartinin yazihm versiyonunu gosterir.
FLASH CRC Yazilim kontrolt yapilir.

EEPROM CRC * Parametre kontrolu yapillir.

CanBus modiilu seri haberlesme igin software
tarafindan baslatilir.

CAN-BUS SYNC

*1 : Kartta ylklenmis yaziimda hata varsa veya yikleme esnasinda hata olusmugsa ekranda “FLASH CRC ERROR”
uyarisi gorilur. Karta bootloader araciligi ile yazilim yuklenmesi gerekir, yazilim yiklemesi de basarisiz olursa kartin
onarim igin firmaya goénderilmesi gerekir.

*2 : Kartta bulunan ve ayarlanmis parametrelerde hata varsa veya hata olusmussa ekranda “EEPROM CRC ERROR”
mesajl gorulir. “ENT” butonuna basilarak, parametrelerin fabrika degerleri yeniden yiklenmeye galisilir. Bu islem
sonucunda kartin parametreleri fabrika degerlerine sifilanmis olacagindan asansér parametrelerinin yeniden kontrol
edilip ayarlanmasi gerekir. Bu hata “ENT” butonuna basiimasina ragmen dizeltilemiyorsa kartin onarim igin firmaya
gonderilmesi gerekir. EEPROM CRC kontrollerinin yapildigi ve hata sonucu etkilenen parametrelerin detaylr asagida
belirtilmistir.

Ayrica EEPROM CRC kontroli her hareket baslangicinda ve ¢agri bekleme modunda da yapilir. Hata olugsmussa
ekranda “EEPROM CRC ERROR” mesaji gorulur.

Gorilen hata;

Hata Aciklama

MAIN CRC ERROR Menu parametreleri sifirlanmigtir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

Kuyu, gbstergeler ve kapi parametreleri sifilanmistir, yeniden
ayarlanmasi gerekir.

EEPROM CRC ERROR | Butln parametre degerleri sifilanmistir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

FLOOR CRC ERROR

mik-el
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Yazihm Versiyonu Ekrani; Sistemde bulunan bitin seri haberlesmeli kartlarin yazilim versiyonlari
bu ekranda goéruntulenir.

- Gorevi

Ultra Vx.yy.zz CPU kartinin yazilim versiyonunu goésterir.

AAA VX.yy Revizyon kutusu kartinin yazilim versiyonunu gdsterir.
BBB VXx.yy Kabin kaseti (COP) kartinin yazilim versiyonunu goésterir.
Hizli Meni

Hizlh menide, gosterilen ve hizl olarak yapilabilen iglemlerin listesi agagida belirtilmigtir.

Q1 Hizli i¢ cagri verme ekrani,
Sisteme bagl olan kabin ve kabin Ustu, kuyu dibi ve pano sinyallerin kolayca izlenmesi,
Q6 Seri haberlesmeli kat kartlarinin haberlesme durumlari,
Q7 Kabin hizi, konumunun cm ve m/s cinsinden mesafesi,
Test ve devreye alma iglemlerinde yardimci parametreler
» Q10 Dis gagrilan iptal etme, (Katlardan dis ¢cagri verilemez.)
» Q11 Kapi agmayi iptal etme, (Kapi agma islemi iptal edilir.)
» Q12 Kabin kaseti haberlesme iptal etme, (Kabin kaseti haberlesme kontroll iptal
edilir.)
» Q13 Karisik i¢c cagri verme ile test seyahati, (Sistem otomatik olarak ¢agri olusturur
ve ¢agrilara hizmet verir.)
Q14 UCM testi baslatma,
Q31 Kaydedilmis UCM hatasini temizleme,
Q32 Seri haberlesmeli kat kartlarinin otomatik adreslenmesi,
Q33 Kuyu dibi revizyondan ¢ikma/reset islemi,
Q34 Kuyu 6grenme modunu baslatma,
Q30 Hidrolik Ust limit hatasi temizleme,
Q24 CPU kart1 3V pil (zaman saati), CPU 24V besleme, Kabin karti 24V besleme ve acil
aydinlatma akusunun gerilim kontrold,

Sinyal izleme Ekrani

[Tl

Hizli menlde sinyal izleme ekraninda, sinyalin yaninda “x” isareti varsa,
bu sinyalin aktif oldugu anlamina gelir.

Ornek olarak “KRU x” KRU sinyalinin kart tarafindan okundugu anlasilir.
Bu ekrani hata durumunda ve tespitinde kullanmaniz size zaman ve
yarar saglayacaktir.

Seri Haberlesmeli Kat Karti izleme Ekrani

Q6 ekraninda, sisteme bagl bulunan seri haberlesmeli kat kartlarinin
haberlesmesi izlenebilir.

- . Kat karti bagli degil veya haberlesme yok.

S : Kat kartinin Simpleks secili oldugunu ve haberlestigini gosterir.

A : Kat kartinin “A” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gésterir.
B : Kat kartinin “B” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gdsterir.

www.mik-el.com
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1.2.Meniye Giris ve Parametre Ayarlama
Meniiye Giris
Menlye giris yapabilmek icin Ana Ekran da iken “ENT” butonuna basili tutunuz.

Not: menliye erisim igin asansoérin hata, geri-al, revizyon veya duragan (Tim g¢agrilarini
tamamlamis, ¢agri bekliyor) durumda olmasi gerekmektedir.

-

Eger meniide parola korumasi yoksa, meniye giris yapacaksiniz. Menlde parola korumasi varsa
karsiniza sifre ekrani gelecektir. “Yukari” ve “Agagi” yon oklari ile sifreyi giriniz ve “ENT” butonuna basiniz.
Girdiginiz sifre dogru ise menlye giris yapacaksiniz. Sifre yanlis ise “SIFRE HATALI” uyari mesajini

alacaksiniz ve menuye giris yapamayacaksiniz.

Parametre Ayarlama
Menuler, parametrelerin daha etkin kullanilabilmesi ve ilgili gbrevine goére kolay kullanim igin
gruplandiriimistir.
e Mendlere giris yapabilmek icin “ENT” butonuna basiniz,
e Ekranda goriinen parametrede degisiklik yapabilmek i¢in “ENT” butonuna basiniz ve parameter
numarasinin yanip sondigunu goériniz.
e Yukari ve Agagi yon butonlari ile ayarlamak istediginiz degeri “ENT” butonu ile seginiz.
o Diger parametrelere ulagsmak i¢in Yukari ve Asagi butonlarini kullanabilirsiniz.
e Menuden c¢ikis ve iptal islemi icin “ESC” butonuna basiniz.

Buton Gorevi
ESC Cikig / iptal
1T Up Meniide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Menlde Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Girig / Se¢me / Parametre Degerini Kaydetme

mik-el
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1.3.Parametreler
W Meniisii Hizli Kurulum Ayarlan

SX Ultra kumanda sisteminde, temel ¢alisma i¢in kullanicinin ayarlamasi gereken parametreler tek

bir menu altinda toplanmistir. Béylece devreye alma islemlerinde temel parametre ayarlamasi yapilarak
sistem hizli bir sekilde devreye alinir. Devreye alma iglemi bittikten sonra asansor ile ilgili diger ayarlar ilgili
mendiler altinda yapilabilir. Hizli kurulum mendsi altinda bulunan parameter listesi asagida belirtiimistir.

A35 MENU DiLI

A30 TARIH VE SAAT AYARLAR]
A06 DURAK SAYISI

A10 KUMANDA TURU

A15 CALISMA MODU

A20 ZEMIN ALTI DURAK SAYISI
A05 TAHRIK TURU

B01 HIDROLIK UNITE TURU Hidrolik asansérler igin
B0O5 A3 VALFIi VAR MI? Hidrolik asansérler igin
B10 YOL VERME TURU Hidrolik asansérler igin

B20 MOTOR DURMA GECIKMESI / CIKISTA VALF KAPAMA GECIKMESI Hidrolik asansérler igin
CO01 INVERTER SECIMI

D05 KUYU KOPYALAMA TURU

D10 YAVASLAMA MIKNATIS SECIMI

D11 ENKODER DARBE SAYISI

D12 HALAT ASKI ORANI

D13 MOTOR AKTARMA ORANI

D14 MOTOR KASNAK CAPI

D17 YUKSEK HIZ (KV3) YAVASLAMA MESAFESI
D18 ARA HIZ-2 (KV2) YAVASLAMA MESAFESI
D19 ARA HIZ-1 (KV1) YAVASLAMA MESAFESI
FO5 KAT KAPISI TURU

F10 KABIN KAPISI TURU

F15 OTOMATIK KAPI KATI

F20 KAPI ACMA SURESI

F25 KAPI GERI-AC SURESI

G01 UCM KAYNAGI

101 FAZ KORUMA MODU

105 KURTARMA VAR MI?

F60 ERKEN KAPI ACMA VAR MI?

HO5 SEVIYE DUZELTME VAR MI?

mik-el
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PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
CIFT HIZLI
AO05 Tahrik tird INVERTER Sistemin tahrik tir( belirlenir.
HIDROLIK
AO6 Durak Sayisi 2-48 Asansorin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir.

A10

Kumanda Tri

ASA/YUK TOPLA - KS

ASA. TOPLAMA - KSA

KARIS. TOPLA-KSL

IC TOPLAMA — S24T

Sistemin c¢agrilara hizmet verme mantigi belirlenir.
S24T (ig gagrilar toplamali, dis gagrilar toplamasiz)
KS (Cift Buton, Cift Yén Toplama)

KSA (Tek Buton, Asagi Yén Toplama)

KSL (Tek buton, Aptal Toplama)

SIMPLEKS Grup calismada asansoriin kimlik segimi bu
A15 Calisma Modu DUBLEX A/B/C/D parametreden ayarlanir.
. YOK Sadece KSA kumanda tiir(i igin gegerlidir. Zemin
A20 Zemin Alti Durak Sayisi 1-5 katin altindaki duraklarda dis ¢agrilar ¢ikista toplanir.
YOK Grup calismada A asansorii ile diger asansorler
A21 Alttan Durak Farki 1-2 arasindaki alttan durak farki segilir
- YOK Grup calismada A asansori ile diger asansorler
A22 Ustten Durak Farki 1-2 arasindaki Ustten durak farki segilir
A30 Tarih ve Saat Ayarlari - Sistem saati ayarlari bu parametreden yapllir.
A35 Mend Dili TURKGE Mend trelerinin dil o lanabili
—— enl parametrelerinin dil segenegi ayarlanabilir.
enu Bil INGILIZCE P genegray

¢ B Menisii Hidrolik Ayarlari

Bu menu, A05 parametresi “Hidrolik” segilirse gérinur.

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
KLEEMANN_EV100
GMV-3XXXEN
BO1 GMV-3XXXS Asansériin hangi hidrolik Gnitesi ile calisacag
Hidrolik TarG BERINGER ELRV-A ayarlanir.

BERINGER IVALVE

IGV-EYD
B0O5 uCM (A3) Valfi Var mi? EVET — HAYIR Sistemde UCM valfi varsa “EVET” segilir
e YILDIZ - UCGEN Hidrolik asansoérlerde motor yol verme tiirii
B10 Yol Verme Tiri DOGRUDAN secilir.
— Motorun yildiz baglantida slrilme siresidir.
B11 vildiz Yol Verme Siresi 0.75-3s (0,25 saniye artarak-azalarak degigir)
Pompa motoru Uggen baglantiya gectikten
B15 0-25s sonra yukariya seyahat valflerinin ne kadar
Valf Cekme Gecikmesi ' sure sonra enerjilendirilecedi bu parametreyle
ayarlanir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
B20 Asansor kata geldikten sonra konforlu bir
. . durus saglanmasi igin hidrolik Unite tlrtne
Motor Durma Gecikmesi 0-25s glre yukari yén valfinin veya motorun ne
/ C'k.'Sta V_aIf e kadar sure enerjili kalacagi ayarlanir.
Gecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Asansor kata geldikten sonra konforlu bir
B25 0-25s durug saglanmasi yon valfinin ne kadar sure

iniste Valf Kapama Gecikmesi

enerjili kalacagi ayarlanir.(0,1 saniye artarak-
azalarak degisir)

www.mik-el.com
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Mikronik® SX Ultra Asansér Kumanda Sistemi

e C Meniisii Siiriicii Ayarlari

Bu ment, A05 parametresi “INVERTER” segilirse gorunur.

Déktiman Sdrimd: V1.02 -Tr [ 26-07-2017

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
L7B V5 . . . .

Asansorin  hangi Hiz Kontrol cihazi ile
Cco1l L1000A calisacagi ayarlanir.
inverter Tiir L1000V
nverter Turd MD (MD Binary: MD cihazin hiz girisleri igin 3bit

binary kod ¢ikigi verilir.)

MD BINARY

co5 Asansor tam kat hizasina geldikten sonra ne
inverter D Gecik . 0-25s kadar sure bekleyip kapi agmaya baglayacagi
nverter burug ecikmesi ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
C10

MD Hiz MenUsu
(Timlesik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C15

MD Hiz Egrisi Menustu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C20

MD Kalkis Durus MenUsu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C25

MD Makine/Motor Menisu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C30

MD Arabaglasim MenusuU
(Timlesik Menii ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C35
MD Calisma Parametreleri
Menusu

(Timlesik Menii ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C40
MD Kontrol Parametreleri

Menusl
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C45

MD Donanim MenUsu
(Timlesik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C50

MD Dabhili Sureler Menusu
(Timlesik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

www.mik-el.com
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Mikronik® SX Ultra Asansér Kumanda Sistemi

e D Meniisii Kuyu Ayarlar
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PARAMETRE

ALABILECEGI DEGERLER

ACIKLAMA

D05

SAYICI

ARTTIRIMLI ENKODER

SAYICI + SEVIYE

Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi

Kuyu Kopyalama Turl DUZELTME belirlenir.
ARTTIRIMLI
ENKODER+MP/A3
D10 1. MIKNATIS Sayici salterin  hangi miknatista kat bilgisini
Yavaslama Miknatis Secimi 2. MIKNATIS degistirecegdi belirlenir.

D11 Enkoder Darbe Sayisi *

1024 — 2048 — 4096 - 8192

Kullanilan enkoderin pals/darbe sayisi girilir.

D12 Halat Aski Orani *

1/1-1/2-1/3-1/4

Asansorun halat aski orani girilir.

D13 Motor Aktarma Orani * 0,1-200,0 Motorun aktarma orani girilir.
D14 Motor Kasnak Capi * 100 mm — 2000 mm Motorun kasnak capi girilir.
YOK (X) D05 Sayici veya Sayici + Seviye Dizeltme segili ise
D15 0-1 Asansor bu parametrede belirtilen duraklar arasinda
Uzun Kat Araligi 2. miknatista yavas hiza gecer.
47-48 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
VEIR Y D05 Sayici veya Sayici + Seviye Diizeltme segili ise
D16 0-1 Asansdr bu parametrede belirtilen duraklar arasinda
Kisa Kat Araligi 1. miknatista yavas hiza gecer.
26-47 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gosterilir.
D17 Yuksek Hiz KV3 10-500¢m AsansoOr, V3 yuksek hizinda iken yavaslamaya

Yavaslama Mesafesi

gegecegi mesafe bu parametreden ayarlanir.

D18 Ara Hiz-2 KV2 Yavaslama
Mesafesi

0-(<V3deger)cm

Asansor, V2 ara hizinda iken yavaslamaya gecgecegi
mesafe bu parametreden ayarlanir.

D19 Ara Hiz-1 KV1 Yavaslama
Mesafesi

0-(<V3deger)cm

Asansor, V1 ara hizinda iken yavaslamaya gegecegi
mesafe bu parametreden ayarlanir.

D20 Kat Hiza Ayarlari

Enkoderli kuyu kopyalamada kat hizalari bu

parametreden ayarlanir.

D21 Katta sinyali algilandiktan sonra yukari yonde durusu
Cikista Kat Hizalama 0-25s geciktirmek icin bu parametre ayarlanir.
Gecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
- . Katta sinyali algilandiktan sonra asagdi yonde durusu
([3)22_kln|§t_e Rl e ZelEme 0-25s geciktirmek i¢in bu parametre ayarlanir.
ecikmesl (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
. _ Konum bilgisi ayarlanan sure icinde degismez ise
D23 Kattan Kata Stire Siniri 20-120 sn sistem hata kaydedip servis digina gecer.
D24 Hiz Kullanim Carpani 1.50-250s -
D05 Sayici veya Sayicl + Seviye Dizeltme segili ise
Kattan kata  gidilirken, yavaslama mesafesi
D25 0-3s noktasindan sonra, bu parametrede ayarlanan deger

Komsu Kat Gecikmesi

kadar gecikme sonunda yavaslamaya baslanir.
Bdylece kattan kata hareketlerde yavaslama yolu
kisaltiimig olur

! Bu parametrelerden bir veya birden fazlasinin degerinde degisiklik yapilir ise sisteme yeniden otomatik kuyu grenme yaptirimasi

mik-el
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e E Meniisii Kabin Ayarlari
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PARAMETRE

ALABILECEGI DEGERLER

ACIKLAMA

EO0S

Asansor bekleme moduna gectikten sonra ne kadar

Kabin Lambasi Sondirme 5-15s siure sonunda kabin lambasini séndurecegdi ayarlanir.
Siresi (1 saniye artarak-azalarak degisir)

YOK - (X) Asansoriin normal ¢alisma modunda i¢ kumandadan
E10 en fazla ne kadar gagri alabilecegi ayarlanir.
ic Cagr Sinin 1-9 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak

gosterilir.

E15 Fan butonuna basildiktan sonra kabin faninin nekadar

10 - 300s stire c¢alisacagl bu parametreden ayarlanir. Fan

Kabin Fani Calisma Siresi

calisirken Fan butonuna tekrar basilirsa Fan durur.

¢ F Meniisii Kapi Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
FO5 OTOMATIK Kat kapisinin tarl ayarlanir.
. MANUEL OTOMATIK + MANUEL : kat kapilarinin sadece bir
Kat Kapisi Tard OTOMATIK + MANUEL tanesi otomatik kapi, digerleri carpma kapi ise,
F10 KAPI YOK Kabin k tiiri |
el [ v T OTOMATIK abin kapisinin turd ayarlanir
EVET Kabinde ikinci kapi olup olmadi§i bu parametreden
F12 Arka Kapi Var Mi? TAVIR ayarlan.
F13 Hangi katta, hangi kapinin (A, B veya A&B ) agilacagi
On/Arka Kapi Secimi i bu parametreden ayarlanir.
F15 Kat kapisi tiri (F05) “OTOMATIK + MANUEL’
. 0-47 secildiginde Otomatik kapi kati bu parametreden
Otomatik Kapi Kati ayarlanir.
F20 LIMIT Asansoriin katinda kapisini agma siiresi ayarlanir.
Kapi Agma Siiresi 1-30s (1 saniye artarak-azalarak degisir)
F25 LIMIT Kapi geri agmada kapinin ne kadar siire boyunca
Kap! Geri Agma Siresi 1-30s acilacagi ayarlanir. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
F30 Asansor kapisi agtiktan sonra bu parametrede
. . 0-30s ayarlanan deger kadar agik kalir ve kapanmaya
Kapi Kapama Gecikmesi baslar. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Kat kapisi manuel, kabin kapisi olmayan
F31 1-30s asansorlerde, asansoriin diger gagriya gitmeden 6nce
Katta Bekleme Siiresi katta ne kadar bekleyecegdi bu parametreden ayarlanir
(1 saniye artarak-azalarak degisir)
F32 Asansoriin  harekete baslamadan o&nce kapinin
o . 0-30s kilittenmesi icin bekleyecegi stire bu parametreden
Kilit Bekleme Sresi ayarlanir. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Katta iki kapi birlikte agiliyorsa (A&B), A kapisindaki
koprilerin  algilanabilmesi igcin  6nce, A Kkapisi
F33 actinlarak bu parametrede ayarlanan siire boyunca
- R 0-30s emniyet devresi kontrol edilir. Eger bu sure sonunda
Kapi Kilit [zZleme Suresi A kapisinin kilidi veya fisi agcilmamissa A kapisinin fig
veya kilidinde képri var demektir. Sistem Emniyet
Devresi hatasina geger.
Harekete baslamadan 6nce kat kapisi kapandiktan ne
. kadar slre sonra lirpomp un enerjilendirilerek kat
F35 LIR Gekme Siresi V=g kapisinin kilittenecegdi bu parametreden ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Lirpomp un i¢ kapi acgllmaya basladiktan ne kadar
F40 LIR Birakma Gecikmesi 0-20s sure sonra enerjisinin kesilecegi ayarlanir.

(1 saniye artarak-azalarak degisir)
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: Asansorun kapisi agik tutuldugunda, ne kadar sire
ESOGKapl Ag;k Ka!d| el 10s-60s sonra servis disina gegecedgi bu parametreden
131 segme suresi ayarlanir (5 saniye artarak-azalarak degisir)
EVET Asansor, harekete baslamada 6nce kapi kapatirken
F55 Dis Cagrida Kapi Geri Ag bulundugu kattan kat gagrisi aldiginda kapinin geri
HAYIR acilip acilmayacagi bu parametreden ayarlanir.
EVET Erken kapi agma vyapiip yapilmayacag bu
F60 Erken Kapi Agma HAYIR parametreden ayarlanir.
Enkoderli kuyu kopyalamali sistemlerde, kabinin kat
;63 ]IcErk'en Kapi Agma 0-30cm hizasina goére erken kapi agma igleminin baslayacagi
esalesi mesafe bu parametreden ayarlanir.
MLA ve MLB bdlgesi algilandiktan bu parametrede
265_kErkep Kapliasia 0-1s ayarlanan slre kadar sonra erken kapli agma
ecikmesl baglatilir.
e G Meniisii Fonksiyonel Ayarlar
PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
YOK
GOl . HIZ REGULATORU Kullanilan UCM kaynagi bu parametreden segilir.
UCM Kaynagi -
MOTOR FRENI
GO05 AKTIF Kabin iginden verilen i¢ c¢agrilar, butona tekrar
i ar1 Silme Fonksi - basildiginda silinmesi isteniyorsa bu parametreden
¢ Cagni Silme Fonksiyonu PASIF secim yaplilabilir. “Pasif” secili ise ¢agri silinmez.
G10 Kat ve kabin kapisi kapandiktan sonra asansoérin
Kalkis Gecik . 0-3s harekete baglamadan 6nce ne kadar sire bekleyecegi
alkig ecikmesl ayarlanir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
YOK - (X) Park duraginin kaginci durak oldugunu belirler.
G15 Park Kat 0-47 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
G20 Yangin Tahliye Kat 0-47 Yangin tahliye duragini belirler. 0 ile maksimum durak

sayisi (A0B) arasinda bir deger segilebilir

G21 816 Yangin Sinyali
Kontak Turu

NORMALDE ACIK

NORMALDE KAPALI

Yangin sinyalinde kullanilacak olan kontak turii segimi
yapilir.

AKTIF Sistem, yangin tahliye modunda iken “Vatman”
G22 Yanginda Vatman Modu PASIF anahtari ile kullanilip kullanilamayacagi segilir.

AKTIF . ) o
G23 EN81-73 Calisma e EN81-73 Calisma modunun aktif-pasif segimi yapilir.

G25 806 Deprem Sinyali
Kontak Turu

NORMALDE ACIK

NORMALDE KAPALI

Deprem sinyalinde kullanilacak olan kontak turu
segimi yapllir.

ACIK Sistem, deprem modunda iken kat kapisinin kapali
(26 Depremde Kapi Durumu KAPALI veya aclk bekleme tiirt segimi yapilir.
AKTIF Asgari yuk fonksiyonu bu parametreden aktif veya
G30 Asgari Yiik Fonksiyonu PASIF pasif olarak secilebilir.
AKTIF Kapi agma isleminde emniyet devresinin kesilmesi
G35 Kuyu Koruma Fonksiyonu - go6zlemlenir. Aksi durumda sistem kalici hataya geger.
PASIF “Pasif” segilirse EN81-20 uyumlulugu saglanamaz.
Katlarda, karth gegis sistemi kullaniliyorsa, Kabin karti
G40 Katta Karth Giris YOK - (X) girisi IN2 aktif olduktan sonra ayarlanan siire kadar
. katlardan gagri alinir. Sre sonunda veya IN2 pasifse
Okuma Suresi 1_10s cagr alinmaz.
Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
Kabinde, karth gecis sistemi kullaniliyorsa, COP karti
G41 Kabin Karth Girig YOK - (X) girisi IN2 aktif olduktan sonra ayarlanan sire kadar
Okuma Siresi 10 kabinden cagr alinir. Sure sonunda veya COP Kkart
—-10s

IN2 girisi pasifse ¢agri alinmaz.
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Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.

GECICI HATA Sistemin, 120 hatasi kaydettikten sonraki calisma

modu segimi yapilir. 120 sinyali geldikten sonra bu

G45 120 Hatas! KALICI HATA parametrenin degerine gore hatadan cikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.

GECICI HATA Sistemin, 130 hatasi kaydettikten sonraki calisma

modu segimi yapilir. 130 sinyali geldikten sonra bu

G46 130 Hatasi KALICI HATA parametrenin degerine gore hatadan cikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.

GECICI HATA Sistemin, 140 hatasi kaydettikten sonraki calisma

modu segimi yapilir. 140 sinyali geldikten sonra bu

GA47 140 Hatas! KALICI HATA parametrenin degerine goére hatadan cikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.

HAYIR Parametre degerlerini fabrika ayarlarina dondirmek

G50 Baslangig Ayarlarina Dén

SXU PARAMETRELER

SXU KUYU/GOSTERGE

icin  bu parametre kullanilir. Kumanda Kkart
Parametreleri, kuyu/gosterge ve MD parametreleri

birbirinden etkilenmeden fabrika ayarlarina
MD PARAMETRELER dondirulebilir
¢ H Menisii Seviyeleme Ayarlari
PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
. . VAR Asansorin seviye diizeltme yapip
?
HO5 Seviye Diizeltme Var Mi7 YOK yapmayacag: ayarlanrr.
. . VAR Hidrolik  asansoérlerde  yardimci  seviye
\I;IlOMS$V|ye Dzl hisreny dizeltme motorunun olup olmadigi bu
ar it YOK parametreden segilir.
Kabin kat hizasindan kaydiktan sonra seviye
H15 Seviye Diizeltme 0-25s duizeltmeye baslamadan énce ayarlanan sire
Baslangig Gecikmesi ’ kadar beklenir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
H20 Asansor yukari ydnde seviye duzeltme
Yukari Sevive Diizeltmed 0-25s yaparken tam kata geldikten ne kadar sire
Du ar|Gev_|ﬁ/e uzeltmede ’ sonra seviye duzeltmeyi bitirecegi ayarlanir.
urug secikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
H25 Asansor asagl yodnde seviye dizeltme
Asag! Seviye Diizeltmede 0-25s yaparken tam kata geldikten ne kadar sire

Durus Gecikmesi

sonra seviye dizeltmeyi bitirecegi ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)

e | Meniisii Faz Koruma ve Kurtarma Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
PASIF Kart Uzerinde bulunan 3faz okuma devresi ile
TEK FAZ faz kontrolu yapilir.

PASIF: Faz kontrolii yapiimaz.

101 Faz Koruma Modu FAZ SIRASIZ TEK FAZ: T-N arasm}; gagll fazin kontrolii yapilir.

FAZ SIRASIZ: Faz kontrolii sirasiz olarak yapilir.

FAZ SIRALI FAZ SIRALI: Faz kontrolli sirall olarak yap}llllf
VAR Sebeke gerilimi kesildiginde UPS ile kata
105 Kurtarma Var Mi? getirme yapilip yapilmayacagi bu parametre
YOK ile belirlenir.

Asansérin  kurtarma  moduna  elektrik
|06 Kurtarma Baglama 0—_15s kesildikten ne kadar sire sonra gegecegi
Gecikmesi ayarlanir.

(1 saniye artarak-azalarak degisir)

Asansorin kurtarma moduna gectikten ne
07 Kurtarma Hareket 0—15s kadar slre sonra harekete baslayacagl bu

Baslangi¢c Gecikmesi

parametreden ayarlanir.
(1 saniye artarak-azalarak degisir)
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Kurtarma modunda, kabini kata getirmek icin
harekete ne adar sure devam edilecegi bu

08 Kurtarma Sire Siniri 30-120s parametreden ayarlanir. Bu siire iginde kabin
kat hizasina ulasamazsa hareket sonlandirilir.
(15 saniye artarak-azalarak degisir)
Sebeke gerilimi geldikten ne kadar sire sonra
109 Kurtarma Bitis Gecikmesi 0-10s asansoriin normal calisma moduna doénecegi

ayarlanir.(1 saniye artarak-azalarak degisir)

o K Meniisii Gosterge Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
7 Segment - . o
K05 Kabin Géstergesi Tiril BINARY Eglti)rllgnirlgmde kullanilan gd&stergenin  taru
GRAY KOD
K10 Kat Géstergesi T GE&;E(\?D Sélli-'”(;zirkartmm Gray/binary kod ¢ikis tirii
K12 Gray/Binary Baslangig 0_8 GB kodlarinin ilk baglangic degeri bu
Degeri parametreden ayarlanir.
-5
-4
-3
-2
-1
0
1
2
47
A
B
C
K15 D Kat ve kabin.géstergelerinde gosterilecek kat
7 Segment Siralama = karakterlerini tanimlar.
F
G
H
L
n
(@)
P
R
T
U
PO-P5
b0-b5
Uzerinde cift gésterge (dubleks asansérlerde
K20 5 kullanllqn) bulunan" "seri" haberl_egmeli vkat
SOL — SAG kasetlerinde, asansoériin gostergesinin sag ya

Kat Gdsterge Yerlesimi

da sol hangi gostergede gosterilecegi bu
parametreden ayarlanir.
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K25

Y6n Oku Turd

GITTIGI YON Gittigi yon : kabinin hareket yéni ve kata

geldiginde gidecegdi yon gostergede gosterilir.

GIDECEGIi YON Gidecegi yon: kabinin  hareket yonu
gosteriimez sadece kata geldiginde gidecegi
yon gostergede gosterilir.

K30

Cagn Alindi Sesli Uyarisi

Seri haberlesmeli kat kasetlerinde verilen

AKTIF cagr sistem tarafindan kaydedildigi zaman

verilen uyari sesi bu parametre ile aktif hale

PASIF getirilebilir.

M Meniisu Kayith Hatalar

Sistemde olusan hatalar, kumanda karti tarafindan tarih ve saat ile 48 hataya kadar kaydedilir. 48 hata
kaydinin Gzerinde yeni hata olustugunda en eski hata kaydi silinerek yeni olusan hata kaydedilir.

Kayith Hatalar

“ENT” butonuna basilarak kayitli hatalarin gérinmesi saglanir.
Yukari ve Asagi yon oklari ile kaydedilmis hatalar gérintilenir.

Kayith Hatalan Sil

“ENT” butonuna basilarak “M10” parametresinin yanip sondugu goralar.
Yukari ve Asagi yon oklari ile “EVET” segenegdine gelinir.
“ENT” butonuna basilir ve kayitli hatalar silinir.
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2. Hatalar ve Aciklamalari
2.1.GUVENLIi MOD W=01

e Hatanin olusma nedenleri :
o CPU karti Gzerinde bulunan kristal devresinde ariza meydana geldi.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
0 Bu hata, uyari amagli bir bildirimdir. Asansor normal ¢alismasina devam eder.
e Hatanin giderilmesi :
0 Sadece bu uyar bildirimi igin kartin onarima ihtiyaci yoktur. Baska bir onarim isleminde
ariza duzeltilir.

2.2.GROUP HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansorler arasi grup ¢alismada, haberlesme hatasi var.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde hatanin olustugu asansoér veya asansorler simpleks calismaya
doner.
o Hatanin giderilmesi :
0 Grup haberlesme kablolarinin saglamligini kontrol ediniz. Gerekirse Kabloyu yenisi ile
degistiriniz.
o Grup haberlesme kablolari 3faz veya motor kablolarinin yakinindan gegiyorsa
uzaklastiriniz.
0 Hattin dizglin sonlandirilip sonlandiriimadigini kontrol ediniz.

2.3.KAPI ACILAMADI

e Hatanin olusma nedenleri :
o Kumanda sistemi, kabin kapisi agma islemini baslatir ve kapi limitlerinden kapinin agma
islemini kontrol eder. Kapilarin agilmadidi tespit edilirse bu hata verilir.
¢ Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldidinde asansoér kap! agma igleminin tamamlanmasi i¢in katta bir sire
bekler. Kapilar agiimazsa diger ¢agrilara hizmet verir.
e Hatanin giderilmesi :
0 Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi agma kontagi ¢ikisi lcilir. (K5 sinyali)
Kapi agma islemini engelleyen mekanik ariza tespiti icin inceleme yapilir.
Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)
Otomatik kapi kartinin galisma modu kontrol edilir. (Hataya gegmis olabilir.)
Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu sirdiga kontrol edilir.

O o0oo0o

2.4.BAKIM ZAMANI

e Hatanin olusma nedenleri :
o Bakim firmasi tarafindan Yonetici Ayarlari menisinde ayarlanan bakim sayaci siresi
doldu. Bakim yaptiriniz.
e Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
0 Asansorin periyodik bakim kontroll saglanir.
o Yetkili bakim firmasi tarafindan ayarlanan bakim sayaci siresi sifirlanir veya yeni bir deger
verilir.

2.5.KABIN KASET HAB.

e Hatanin olusma nedeni :
o CPU karti ile seri haberlesmeli kabin kaseti karti haberlesemiyor.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

0 Bu hata meydana geldiginde asansor haberlesme tekrar sadlanana kadar bloke olur.
Haberlesme hareket halinde kesilirse kabin durabilecedi ilk kattan durarak yolcularin
tahliyesi saglanir daha sonra kabin en alt kata alinir.

e Hatanin giderilmesi :

0 SCR karti ile seri haberlesmeli kabin kaseti arasindaki haberlesmel kablosunun baglantisini

ve saglamligini kontrol ediniz.
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2.6.KONUM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansorin kati sirali degismedi.
o kumanda kartinin elektrigi kesildi.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o Asansor en yakin katta durur katini bulmak icin 1. duraga otomatik ¢cagr verir ve 817 sinyali
kesilene kadar harekete devam eder. Konum sifirlanana kadar hizmet vermez.
o Hatanin giderilmesi :
0 Asansoriin kat konum bilgisi salterlerinin baglantilarini ve ¢alismasini kontrol ediniz.
0 Asansdri en alt kata aliniz ve yukari dogru revizyonda hareket ettiriniz.
= Sayici sistemlerde ilk Snce MB kontadinin kapatmasi gerekir. Salter arizali olabilir.
= Enkoderli kuyu kopyalamali sistemde Q7 ekranindan konum bilgisinin degistigi
g6zlemlenir. Konum bilgisi degismiyorsa enkoder ¢alismasi ve baglantisi kontrol edilir.

2.7.MLA/MLB HATASI

« Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor kat arasinda MLA-MLB bdélgesinin disinda MLA-MLB salterlerini gérdi.
« Hata olustuqunda asansériin calisma modu :
0 Asansor yavas hiza geger katta durur ve bloke olur.
o Hidrolik sistemlerde ise yavas hiza gecer, katta durur, seviye diizeltme ve erken kapi agma
iptal edilir, en alt kata hareket eder (home landing) ve sistem bloke olur.
0 MLA-MLB hatasi kalkmadan asansor erken kapi agma ve kapi agik seviye dizeltme
yapmaz.
« Hatanin giderilmesi :

o MLA/MLB kapi agma bolgesi miknatislarinin sadece kat hizasinda oldugunu goriiniz bu
miknatislar sayicil sistemde kat konum bilgisi miknatislarinin arasinda (Kat arasinda) yer almamalidir.
0 MLA/MLB salterlerinin saglamligini kontrol ediniz.

2.8.DSB> KILIT HATASI

« Hatanin olusma nedeni :
o0 CPU karti Uizerinde bulunan DSB (kapi kdprileme) karti erken kapi agmada veya kapi acik
seviye duzeltmede kilit devresini kdpruleyemedi.
o Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
o 120 sinyalinin varligini kontrol ediniz.
o Kart Gzerinde bulunan RSB ledinin yandigini ve glvenlik rélelerinin ¢ektigini kontrol ediniz.

2.9.DSB> KART HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o DSB (kapi koprileme) kartinin rélelerinde yapisma var veya MLA ve/veya MLB sirekli
geliyor.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
0 S-LA ve S-LB salterlerinin kontaklarinin kapi agma bdlgesi disinda acik oldugundan emin
olun.
o Kapi agma bolgesi disinda DSB kartindaki guvenlik rélelerinin gekmemis oldugunu kontrol
edin.

2.10. UST LIMIT HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Hidrolik Asansdr kuyu Ust limitini asti.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér en alt katta bloke olur
o Hatanin giderilmesi :
0 Hidrolik asansor kuyu Ust limit salterinden daha yukari kagip durduktan sonra kendiliginden
asagi suzilmus ve kumanda sistemi EN 81-20 geregi asansoriin ¢alismasini bloke etmistir.
0 Asanséri kontrol edip yukari kagmanin sebebini giderdiginizden emin olduktan sonra
kumanda kartinin Q30 “UST LIMIT HATASINI TEMIZLE” parametresi “EVET” segilerek
hata dan c¢ikilabilir.
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2.11. SURE ASIM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :

0 Asansér hareket halinde iken D23 parametresinde ayarlanan siirede kat konum bilgisi
salterinden sinyal alamadi. (Sayici salteri, JF katta salteri, MLA-MLB salteri, MP-A3 salteri,
Kat gegisi)

o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Asansor ayarlanan surenin dolmasi ile acil durus yapar. Asansor hidrolik ise en alt katta

giderek bloke olur.
« Hatanin giderilmesi :

o Asansér yukariya dogru yiksek hizda seyahat ederken motorun dogru ydnde donip
dénmedigini kontrol edin. Mekanik frenin agildigina ve seyahat suresince halatin
makaradan gegerek ¢ekildigine emin olun.

o Miknatislari ve salterlerin durum bilgi (kuyu kopyalama) sistemini ve onlarin gulg¢
kaynaklarini kontrol ediniz. SCR veya PCR kartindaki ledlerden ve Q3 ekranindan girislerin
durumunu goézlemleyebilirsiniz.

o Hersey tamam gibi gérinsede, D23 parametresinde ayarlanan sirenin kabinin kattan kata
en uzun mesafedeki seyahat siiresinden fazla olduguna emin olun. Eder disiikse D23
parametresinin degerini arttirin.

2.12. 817, 818 HATASI

e Hatanin olusma nedenleri :

0 817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden kdpru veya ariza var. Sinyaller

surekli geliyor.

0 817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden ariza var. Sinyaller hig gelmiyor.
¢ Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :

o 817 ve 818 salterlerinin baglantilar kontrol edilir.

o 817 ve 818 salterlerinin ¢alismasi kontrol edilir, ariza varsa yenisi ile degistirilir.

2.13. EMNYT DEVRE HATA

e Hatanin olusma nedenleri :
o Kapi aclimaya basladiktan sonra K19 sinyali aktif olur fakat; 125-140 arasi guvenlik devresi
sinyalleri kesilmez ise sistem hataya geger.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
o Kumanda sistemi emniyet devrelerinin képrull oldugunu hissetti. Asansoér kapilari acilirken
ilgili emniyet devresinin veya devrelerinin kesilmesini saglayiniz.

2.14. K19 HATASI

e Hatanin olusma nedenleri :
EN81-20 standardina goére asansor kumanda karti bypass modunda kabini hareket
ettirmeden 6nce i¢ kapinin kapali oldugunu ayri bir giristen izlemelidir. Bu giris kapi kapali
limit girisidir (K19). Ayrica bu girisin dogru calisip calismadigi normal galisma sirasinda
kontrol edilmeli varsa kdpru veya acik devreler algilanmalidir. Bu amacla kumanda sistemi
asagidaki kontrolleri yapmaktadir.
o0 Kapi agma islemi sonunda K19 sinyalinin gelip gelmedigi kontrol edilir eger kapi agilmasina
ragmen K19 gelmiyorsa hataya gegilir
0 Kapi kapanip harekete baglamadan 6nce K19 sinyalinin kesilip kesilmedigi kontrol edilir
eger kap! kapanmasina ragmen K19 kesilmediyse hataya gegilir.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
0 K19 girisinin dogru baglandidini kontrol ediniz.
o K19 girisinin galigmasini gézlemleyiniz.
=  Kapi kapliyken K19 Kesik olmalidir
= Kapi agikken K19 geliyor olmalidir
o Kapi agma-kapama islemi gerceklestirilirken, kapinin mekanik hareketinin gergeklestigini
kontrol ediniz.
o K19 sinyalini kapi kartinin limit ¢ikislarindan aliyorsaniz, kapi 6grenmenin dogru yapilip
yapilmadigini limit sinyalinin kapinin dogru pozisyonunda verilip verilmedigini kontrol ediniz.
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2.15. KRU KESILMEDIi HATA

e Hatanin olusma nedeni :

0 Asanstr harekete basladi ve kontaktérleri enerjilendirdi fakat kontaktdr/kontaktorler
enerjilenmedi. KRU devresi kesilmedi.

e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

0 Asansdr enerjilenmeyen kontaktor/kontaktorleri enerjilendirmek igin 3 defa hareket
baslangici dener. Sorun hélad devam ediyorsa sistem hataya gecer kayitl tim hatalari siler
eger katta isekapilarini agarak yolcularin tahliye edilmesine izin verir. 10sn sonra normal
calismaya doner.

e Hatanin giderilmesi :

o Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolastigi kontaktorlerin NC kontagini
kontrol edin. Arizali olan kontaktorleri yenisi ile degistirin.

o Kontaktorler gekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayi kontaktorler gekip
birakma yapmis olabilir. Tum emniyet kontaklarini kontrol edin.

2.16. KAPI KAPANMADI

e Hatanin olusma nedenleri :

o Kumanda sistemi, kapilari kapatirken F32 “KILIT BEKLEME SURESI” parametresinde
ayarlanan sure igerisinde kapilarin kapanip kapanmadigini kontrol eder. Eger bu sirede
kapilar kapanmazsa kapinin kapanmasini saglamak icin 3 defa kapi agtirlarak geri
kapatilir, Gg¢lncl denemede de kapi kapanmazsa Kapi1 kapanmadi hatasi verilir.

e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

0 Bu hata meydana geldiginde asansér kayith tim c¢agrilari siler 5 sn sonra normal
calismasina geri déner. Bundan sonraki calismasinda kapi her kapanmadiginda 3 defa
denemeden kapi kapanmadi hatasina gecer.

e Hatanin giderilmesi :
0 Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi kapama kontagi ¢ikisi 6lgilir. (K3 sinyali)
Kapi kapama iglemini engelleyen mekanik ariza tespiti igin inceleme yapillir.
Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)
Otomatik kapi kartinin galisma modu kontrol edilir. (Hataya gecmis olabilir.)
Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu siirdigu kontrol edilir.
Kilit devresi kontagdi kontrol edilir.

Oo0oooo

2.17. KAPI KLT. HATASI

e Hatanin olusma nedeni :

o Kumanda sistemi, harekete baglamak icin kapilarin kilittenmesini bekler. E§er F32 “KILIT
BEKLEME SURESI” parametresinde ayarlanan sire igerisinde kapilar kilittenmezse
kapilarin kilittenmesini sadlamak icin 3 defa kapi agtirilarak geri kapatilir, Gglnci
denemede de kapi kilittenmezse Kapi kilit hatsi verilir.

e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér kayith tim cagrilan siler 5 sn sonra normal
calismasina geri déner. Bundan sonraki calismasinda kapi her kilittenemediginde 3 defa
denemeden kapi kilit hatasina geger.

e Hatanin giderilmesi :

o Kilit ve kilit kontagini kontrol edin. PT1 kartindaki 140 ledinden gézlemleyebilirsiniz.

o Kilit kontaklarinin tam anlamyla iletip iletmedigini kontrol edin.

o Kumanda panosundaki 140 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

0 F32 parametresinin kapi kapama siiresinden fazla olmasi gerekir.

2.18. HAREKT KAPI HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansérun kapi devresi agildi.
e Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansoér acil durug yapar ve kapi devresi kapanana kadar
asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin kapr guvenlik devrelerini  kontrol edin. PT1 kartindaki 130 ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.
o Kapi kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.
o Kumanda panosundaki 130 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.
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2.19. HAREKET KLT. HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansortn kilit devresi agildi.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansér acil durus yapar ve hata kaydeder. 5 saniye sonra
hatadan cikar 140 var ise harekete baslar. 140 yok ise kilit devresinin kapanmasini bekler.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin kapr (kilit) glvenlik devrelerini kontrol edin. PT1 kartindaki 140 ledinden
gbézlemleyebilirsiniz.,
o Kumanda panosundaki 140 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

2.20. KABIN HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
o CPU karti ile SCR veya PCR karti haberlesemiyor.
o Hata olustugunda asansériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde tekrar haberlesme saglanana kadar asansér bloke olur.
Haberlesme hareket halinde kesilir ise enkoderli kuyu kopyalama kullaniliyorsa asansor
durabilecegi ilk katta sayici kullaniliyor ise gittigi yondeki en son durakta durur.

e Hatanin giderilmesi :
0 CPU ile SCR veya PCR karti arasindaki 100-CANL-CANH-1000 sinyallerini kontrol ediniz.
Bu hatlarda gevseklik veya temassizlik olup olmadidini kontrol edin:
» PT2 kartinin 100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (X-R4)
» Kabine giden biikiilgen kablodaki 100-CANL-CANH-1000 hatlari
» Revizyon kutusu 100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (SCR karti X-R4)

o Belirtlen noktalarda arizaya rastlanmadiysa 6nce SCR veya PCR kartini, sorun

¢oziilmezse CPU kartini yenisi ile degistirin.

2.21. INVERTER HATASI

e Hatanin olusma nedenleri :
o Hiz kontrol cihazi hataya gegti ve CPU kartinda bulunan INV sinyali kesildi.
(INV sinyali NC kontak c¢aligir)
e Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde, inverter hatadan ¢ikip INV girisi geri gelene kadar asansor
bloke olur

¢ Hatanin giderilmesi :
o Hiz kontrol cihazinin hatasini gideriniz ve hata cikisinin ¢alismasini kontrol ediniz.

2.22. KUYU OGRENME HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Kuyu 6grenme islemi tamamlanamadi.
o Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Sistem normal ¢calismaya dénmez.
0 “Revizyon” veya “Geri — Al kumanda modunda g¢alistirilabilir.
e Hatanin giderilmesi :
o Ogrenme isleminin tekrarlanip (Q34 parametresi ), basariyla tamamlanmasi gerekmektedir.

2.23. KONTAKTOR HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor harekete baslamadan KRU devresini kontrol etti ve kontaktdr/kontaktorlerin
yapistigini tespit etti.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Asansoér kabin igindeki yolculari tahliye etmek i¢in kapisini agar ve daha sonra bloke olur.
¢ Hatanin giderilmesi :
o Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolastigi kontaktdrlerin NC kontagini
kontrol edin. Yapismis kontaktorleri yenisi ile degistirin.
o Kontaktorler gekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayi kontaktorler gekip
birakma yapmis olabilir. TiUm emniyet kontaklarini kontrol edin.
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2.24. UCM HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 stem disi kabin hareketi olusmustur. Kabin (izerindeki parasiit frenler devreye girmis
olabilir.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansoér bloke olur.
o Hatanin giderilmesi :
o Istemdisi kabin hareketinin sebebi kontrol edilir.
o Kumanda panosu GERI-Al salteri ile GERI-AL konumuna alinir.
o Hizl meniye girilir ve Q31 parametresi “EVET” segilerek sistem UCM hatasindan kurtarilir.
0 Revizyona moduna girilip normal moda dénmek veya panonun elektriginin kesilip verilmesi
durumlari, sistemin UCM hatasindan kurtulmasini saglamaz.

2.25. EEPROM CRC HATA

e Hatanin olusma nedenleri :

0 Parametre kontroll yapilirken, kumanda karti parametrelerinde bozulma algilandi.

¢ Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.

e Hatanin giderilmesi :

o CPU kartinin enerjisi kesilir ve yeniden verilir.

o Baslangic ekraninda EEPROM CRC HATASI gorilid, “ENT” butonuna basilarak hatali
parametre blok ve bloklari fabrika degerlerine déndurilir. Parametreler tekrar ayarlanarak
hatanin giderilip giderilmedigi g6zlemlenir.

o Hata giderilemiyorsa, CPU kartinin firmaya onarima goénderilmesi gerekir.

2.26. FAZ KAYBI

e Hatanin olusma nedenleri :

o 3fazizleme giriglerine bagl, bir veya birden fazla fazin kesildigini algilandi.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér kesilen faz veya fazlar geri gelene kadar bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o CPU karti Gzerindeki R, S, T, N klemens baglantilari kontrol edilir.

o Kumanda panosundaki L1, L2, L3 klemens baglantilar kontrol edilir.

o0 3 faz sigortasi ve kagak akim sigortasi kontrol edilir.

2.27. FAZ SIRASI

e Hatanin olusma nedenleri :
o 3fazizleme giriglerine baglanan fazlar dogru sirada degil
e Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
o Fazlar dogru sirada baglanana kadar asansér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o 3 faz besleme hatti baglantilari faz sirasina gore kontrol edilir.
o Pano girisindeki iki fazin yeri bir birleriyle yer degistirilmelidir. Bu islemden sonra motorun
mekanik dénus yonu mutlaka kontrol edilmelidir.

2.28. STOP HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor ¢agri bekliyorken veya hareket halindeyken stop devresi kesildi.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata hareket halinde iken meydana gelir ise asansér acil durus yapar ve stop devresi
kapanana kadar asansor bloke olur.
o0 Eger hata asansor ¢agri bekliyor iken olur ise asansor bloke olur ve stop devresi kapanana
kadar asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
0 Bitin acil stop salter ve kontaklarini kontrol edin. PT1 kartindaki 120 ledinden
gozlemleyebilirsiniz.
o Kumanda panosundaki 120 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

— BELGENIN SONU «—
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