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e Bu kilavuz Momentum PLUS Asans6r Kumanda Sisteminin gerekli diger bilesenlerle birlikte bir
kumanda panosu ve bir revizyon kutusu iginde bir asansére kumanda etmek amaciyla dogru
bir gsekilde kullaniimasi igin kullaniciyi bilgilendirmek amaciyla hazirlanmigtir.

¢ Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti. bu dokiimanda ve Momentum PLUS Asans6ér Kumanda
Sisteminin diger dokiimanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN-
81’e uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk iistlenmez.

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. tiim teknik dokiimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin
gereken dikkat ve Ozeni gostermektedir. Ancak, tiim cabalara ragmen dokiimanlarda
olusabilecek hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve dokiimanlardaki bilgileri
gerek mesleki bilgi ve tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tiim norm, yonetmelik ve direktifler
dogrultusunda siizge¢ten gecirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tir hata ve eksikliklerin
bildirilmesi durumunda minnettar olacak ve bunlari diizeltmek i¢in gerekenleri yapacaktir.

e Bu belgenin igeriginin tiim miilkiyet haklann Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti.’ne aittir.
Kismen veya tamamen ¢ogaltilmasi ve dagitilmasi Mik-el’in yazili iznine baghdir.

Mik-el Grunlerini tercih ettiginiz igin tesekkur ederiz.
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1. Momentum PLUS Kumanda Sisteminin Tanitilmasi
1.1.Kumanda Sisteminin Tarifi

Momentum PLUS, yazilimi ve donanimi Mik-el Elektronik San. Tic. Ltd. Sti. tarafindan gelistiriimis olan
mikroiglemci temelli bir elektronik asansér kumanda sistemidir. Binanin ve asansoérin kullanim amacina
uygun olarak ¢ift digme - ¢ift ydnde toplamali, tek diigme - tek yénde toplamali veya toplamasiz gibi farkli
asansor kumanda tirlerinde kullaniimak Uzere ayarlanabilir. Gerektiginde birden fazla Momentum PLUS
kumanda sistemi soketli kablolarla birbirlerine baglanarak asansorlerin grup halinde kumanda edilmesinde
kullanilabilir. Mikroislemci kullaniimasi sayesinde akilli yazilimla glvenlik seviyesini ve islev sayisini artirmak
mumkin olmaktadir. Kullanicit MOM/PLUS kartinin Gzerindeki digmeler ve LCD gdsterge araciligiyla
menuyu kullanarak kumanda tirinin yani sira diger birgok islev ve zamanlama parametresini ayarlayabilir.

Bir asanstr kumanda sisteminin temel gorevi kabindeki yolcularin veya yikin glvenlik icinde hedef
duraga tasinmasini saglamaktir. Asansor tesisatinda glvenli bir calismayi saglamak Uzere birgok glvenlik
onlemi (kapi kontaklari, kapi kilit kontaklari, asir yik kontagi, acil durdurma kontaklari, sinir duraklarda
zorunlu yavaslatici salterler gibi) vardir. Momentum PLUS hem yazilimla hem de donanimla glvenlik
devrelerini surekli olarak izler ve sadece onlar izin verdiginde asansori c¢alistirir. Bunun yani sira, sistemin
yazilim ve donaniminda dis etkenlerden olumsuz etkilenmeleri ve hatali ¢calismayl énlemeye donik baska
birgok 6nlem bulunmaktadir. Cikislarda ya elektronik kisa devre korumalar vardir ya da ylksek akim
kapasiteli réle kontaklari kullaniimistir.

Momentum PLUS kumanda sistemi asil olarak MOM/PLUS, MP/PT1 ve PH/CAB elektronik
kartlarindan olusmaktadir. Bu kartlardan MOM/PLUS asansére kumanda edebilmek i¢in gerekli kontaktér,
sigorta, termo-manyetik devre kesici ve trafo gibi diger malzemelerle birlikte bir kumanda panosuna
yerlestirilir. PH/CAB karti ise asansoér kabininin Uzerine konulan revizyon kutusuna yerlestirilir.

Bu kart ve malzemeler kumanda sistemiyle birlikte verilen baglanti semalarina goére birbirlerine
baglanirlar. Bu sekilde tamamlanan asansér kumanda panosu asansdr makine dairesine, revizyon kutusu da
kabin Uzerine yerlestirilir. Panonun ve revizyon kutusunun terminalleri sistemle birlikte verilen baglanti
semalarina gore asansor tesisatina baglandiginda sistem galismaya hazir hale gelir.

Sistemin merkezindeki MOM/PLUS kartinda bir mikroislemci yer almaktadir (Bkz. Sistemin Blok
Diyagrami). Katlarda bekleyen yolcu adaylari asanséri ¢agirmak igin dis kumanda (kat) ¢agrisi digmelerini
kullanirlar. Kabindeki yolcular ise gitmek istedikleri hedef duraklari belirtmek igin i¢ kumanda (kabin) ¢agrisi
digmelerine basarlar. Dig ¢agrilar katlarda bulunan Seri Haberlesmeli kat kasetleri araciligiyla CAN-Bus
Uzerinden SP/TR1 karti ile MOM/PLUS Kkartina, i¢ ¢agrilar ise PH/CAB karti araciligiyla CAN-Bus Uzerinden
mikroislemciye ulasir. Benzer bigcimde, kabinin asansér kuyusundaki konumuna iliskin bilgiler de manyetik
konum bilgisi salterlerinden gelerek CAN-BUS lizerinden mikroiglemciye ulasirlar. Mikroiglemcideki yazilim
bu cagn isteklerini kumanda turiine badimh olarak dederlendirir ve asansérinin hangi yone hareket
edecegdine ve hangi duraklarda duracagina karar verir. Verilen bu karara gore kabini harekete gecirmek icin
asansor makinesinin mekanik frenini agma ve asansér motoruna elektrik glici verme iglemleri kumanda
sistemi tarafindan kontrol edilen salt malzemeleri tarafindan gercgeklestirilir. Kabinin konum bilgisine ve
varolan ¢agr isteklerine gbére asansori durmasi gereken durakta yavaglatma ve mekanik freni kapatarak kat
hizasinda durdurma iglemleri de sistemin merkezindeki mikroiglemci tarafindan ilgili salt malzemelerine
kumanda edilerek yerine getirilir.

Tam yUklG kabinin dis ¢agrilara durmamasi ve grup kumandali asansorlerde dis gagrilarinin gruptaki
asansorler arasinda en uygun sekilde paylastinimasi gibi trafik verimliligini artiran iglevler de
mikroislemcideki yazilimin goérevleri arasindadir. Acil durumlarda (6rnegin yanginda veya depremde) yolcu
tahliyesi gibi ilave glvenlik iglevleri de sistemin bu amaca ayrilmis giriglerine bagli duyarga (sensor) veya
kontaklardan gelen bilgilere gore yerine getirilir.

Asansdrde olusabilecek hatalarin belilenmesi ve gideriimesine yardimci olmak amaciyla hemen
hemen tim giris ve cikislarda LED’ler vardir. Bu sayede asansér teknisyeni birgok noktanin durumunu bir
bakista izleyebilir. MOM/PLUS karti Gzerinde bulunan LCD goéstergede de asansérin calismasina iliskin
mesajlar gosterilmektedir. Ayrica, mikroislemci tespit ettigi hatalar1 kalici bellekte saklar ve istendiginde LCD
gOstergede godsterebilir. Bu sayede asansor teknisyeni gegcmis zamanda olusmus hatalari da takip ederek
sebeplerini giderebilir.
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1.2.Momentum PLUS Kumanda Sisteminin Genel Ozellikleri
v 24 duraga kadar tum kumanda turlerinde galisabilme
v Tak gahgtir! Akilli kat butonyeri tanima 6zellikli komple seri haberlesme,
» Kabin ve kat kasetleri ile glivenilir CAN Bus Uzerinden haberlesme,
» Akilli kat tanima ile kat kasetlerinin otomatik adreslenmesi Dipswitch ayarina son!
» Tamamen soketli kabin ve kat kasedi baglantilari,
v Enkoderli Kuyu Kopyalama,
2,50 m/s hiz destegi*,
Kolay kat ayari ve dogrudan yanasma imkani,
Komsu kat i¢in ara hiz ¢ikis,

Erken kapi agma ve kapi agik seviye yenileme,

YV V V V V

Basit ve kullanigli kuyu kopyalama segenekleri,
v Gelistiriimis Glvenlik,
> ENB81-1, -2 ve A3’e tam uygunluk (Liftinstituut sertifikal)
» Donanimsal glvenlik kontroli ile Gstin glvenlik,
» Koprilenmis kapi kontagi algilama fonksiyonu,
» Kalkista ve harekette kontaktdr kontrold,

» Yanginda ve depremde tahliye fonksiyonu,
v Zengin iglevli, Kategorilere Ayrilmig Kullanici Dostu Men,
» Menu erigiminin parola ile korunmasi,
> Ayrintili hata kaydi,
» Revizyon kutusu karti sinyallerinin mentden izlenmesi,
> Acil aydinlatma aku voltajinin, menliden izlenmesi
v Devreye Almayi Kolaylastiran Yardimci Fonksiyonlar

» Kabin kasetinin iptal edilmesi, Kapi agmanin iptali, karisik i¢ gagri verme, kat cagrilarinin
iptal edilmesi fonksiyonlari

v Ek Ozellikler,

Katlara Goére Ayarlanabilir Cift Kapi Destegi*,

Dubleks asansorlerde alttan ve ustten durak farki ayarlayabilme,
Elektrik kesintisinde yedek gl¢ Unitesiyle kata getirme fonksiyonu,
Bir katta otomatik kapi, diger katlarda manuel kapi ile ¢alisabilme,
Tam ylk, Asiri yik, Asgari yuk ve Vatman fonksiyonlari,

Revizyon kutusu karti Gizerinden otomatik kapi kontrolu,

Bir katta otomatik kapi, diger katlarda manuel kapi ile calisabilme,

V V V V V V V V

Revizyon karti Gzerinde dahili aku sarj devresi ve kabin fani rélesi,

*Cok yakinda
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1.3.EN 81’e Uygunluk A¢isindan Dikkat Edilmesi Gereken Hususlar

Onemli !
e Bu belgede yer alan bilgiler uyari ve 6neri niteligindedir. Pano ureticisi gerek EN 87’in, gerekse
konuyla ilgili diger norm, yonetmelik ve direktiflerin bilincinde olmali ve bunlarin ilgili maddelerine
uygun pano Ureterek EN 81’e uygunlugundan emin olmalidir!

o Benzer sekilde asansér montajini gerceklestiren firma da gerek EN 87’in, gerekse konuyla ilgili diger
norm, yonetmelik ve direktiflerin bilincinde olmali ve bunlarin ilgili maddelerine uygun asansoér Ureterek
EN-81’e uygunlugundan emin olmahdir!

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti. bu dokiimanda ve Momentum PLUS Asansor Kumanda
Sisteminin diger dokUmanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN 81e
uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk Gstlenmez.

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. tim teknik dokimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin
gereken dikkat ve 6zeni gbstermektedir. Ancak, tim c¢abalara ragmen dokimanlarda olusabilecek
hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve dokUimanlardaki bilgileri gerek mesleki bilgi ve
tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tim norm, ydnetmelik ve direktifler dogrultusunda stzgecten
gecirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tir hata ve eksikliklerin bildiriimesi durumunda minnettar olacak
ve bunlari diizeltmek igin gerekenleri yapacaktir.

1.3.1.Kumanda Sistemi ile ilgili Hususlar

1.3.1.1. Kabin iistiinden revizyon (bakim) kumandasi (14.2.1.3)
Kabin Ustlindeki bakim anahtari acik (kontaklari devreyi keser) durumdayken bakim ¢alismasina

gegilir.
e Kabin iizerinden bakim calismasindayken:

1. Panodan elle kumanda (Geri alma kumandasi) engellenmelidir. Bu amacla revizyon anahtar
ve butonlarinin baglantilari mutlaka Mik-el tarafindan saglanan Momentum PLUS
semalarinda gésterildigi gibi yapilmalidir.

2. 869 ucundaki gerilim kesik olacagindan normal galisma, MOM/PLUS kartindaki rélelerin
beslemelerinin kesilmesi sayesinde engellenir. Higbir ¢agri kabul edilmez.

3. Otomatik kapilarin agilmasi kumanda sistemi tarafindan engellenir.
4. Kabin lambasi kumanda sistemi tarafindan yanar durumda tutulur.

5. Acil durdurma ve glvenlik devreleri etkin durumdadir (Verilen semalara uygun baglanmis
olmalidirlar).

6. Kullanici kabin hizinin 0,63 m/s’yi asmamasini saglamalidir.
7. Kabinin normal hareket sinirlari disina tasmasi engellenmelidir.

8. Tekrar normal c¢alismaya doénus ancak bakim anahtarinin kontaginin kapali duruma
gecirilmesiyle mimkundur. 869 ucunun kesik kalmasi durumunda asansdr normal ¢alismaya
gecemez

1.3.1.2. Panodan elle kumanda (Geri alma kumandasi) (14.2.1.4)

Panodaki elle kumanda anahtari agik (kontaklari devreyi keser) durumdayken panodan elle
kumanda calismasina gegilir. Bu kumanda durumunda madde 14.2.4.1.d’de belirtilen elektriksel
glvenlik kontaklari (parasit kontak, hiz regulatori kontagdi, tampon kontaklari, sinir kesici salterler)
képrulenerek devre disi birakilir. Bu sayede bu kontaklardan biri veya birkaginin kesmis olmasindan
dolayl calisamayan asansér madde 14.2.1.4°e uygun bicimde elektriksel olarak normal calisma
konumuna alinabilir.

e Panodan elle kumanda calismasindayken:

1. 869 ucundaki gerilim kesik olacagindan MOM/PLUS kartindaki rélelerin beslenememesi
sayesinde normal ¢alisma engellenir. Higbir ¢cagri kabul edilmez.

2. Panodan elle kumandaya alma salteriyle tahrik edilen EN 60947-5-1°e uygun glvenlik
kontag niteligindeki ayri bir kontakla madde 14.2.4.1.d'de belirtilen elektrik cihazlari (parasut
kontak, hiz regilatori kontagi, tampon kontaklari, sinir kesici salterler) kdprilenerek devre
disi birakilir.

3. Otomatik kapilarin agilmasi kumanda sistemi tarafindan engellenir.
4. Kabin lambasi kumanda sistemi tarafindan yanar durumda tutulur.

5. Acil durdurma ve glivenlik devreleri etkin durumda olmalidir (Verilen semalara uygun
baglanmis olmalidirlar).
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6. Kullanici kabin hizinin 0,63 m/s’yi asmamasini saglamalidir.
7. Kabinin normal hareket sinirlari digina tasmasi engellenmelidir.

8. Ayni anda kabin Uzerindeki bakim kumandasina alma salteri aracihigiyla bakim konumuna
gecilmesi durumunda panodan elle kumanda iptal edilir, yani panodan elle kumanda
butonlariyla asansoér hareket ettirilemez ve kdprilenmis olan glvenlik kontaklarinin koprileri
acilir. Asansériin kumandasi da kabin Gzerindeki bakim butonlarina gecger.

9. Tekrar normal galismaya donus ancak bakim anahtarinin her iki kontaginin da kapal
duruma gegciriimesiyle mimkuindur. 869 ucunun kesik kalmasi durumunda asansér normal
calismaya gegcemez

1.3.1.3. Elektriksel Semalar
CENELEC standardi semboller kullanilarak 6zellikle asagidaki devreler agikga gosterilmistir.(Ek
C.4)
1. Gug ve Besleme Devreleri
2. Giuvenlik Devreleri

1.3.1.4. Zaman Asimi

e Motor ¢alisma zaman asimi suresi asagidaki surelerden kiiglk olanini agsmayacak
sekilde uygun olarak saglanmalidir (12.10.2)
o 45 saniye
O En uzun seyir mesafesi + 10 saniye
o En uzun seyir mesafesi siresi 10 saniyeden az ise zaman asimi siresi en az 20
saniye olmalidir.
MOM/PLUS meniisiindeki “KATTAN KATA SURE SINIRI B20” parametresi yukaridaki
surelere gore uygun olarak ayarlanmalidir.

CPU kat bilgisi degisiminden seyahat zamani asimi tespit ettiginde hareket rdlelerini
birakarak asansori durduracaktir ve devre digi birakacaktir

e Normal galismaya gegmek ancak panonun beslemesinin kesilip verilmesiyle mimkuin
olacaktir. (12.10.3)

e Bakim (revizyon) kumanda ve panodan elektriksel elle kumanda sirasinda zaman asimi
islevi devrede degildir. (12.10.4)

1.3.1.5. Motorun Asiri Isinmasi

Motor sargilarini asirn 1sinmasi durumunda seyahat yolcularin inebilecedi ilk duraga kadar
devam ettikten sonra motora verilen gic¢ kesilmelidir (13.3.6). Bu sarti saglamak icin asagidaki
hususlar yerine getirilmelidir:

e Motor sargilarindaki PTC termistdrlerinden motorun asiri 1sindiinin sezebilmek igin PTC
uclart MP/PT1 kartinda bulunan P1, P2 klemenslerine baglanmalidir

e Motorun asiri iIsinmasi durumunda PTC direncinin yikselmesiyle MOM/PLUS kartindaki
elektronik devre sayesinde CPU motorun 1sindigindan haberdar olur.

e Bu durumda asansdr seyahat halindeyse durulabilecek ilk duraga kadar devam eder ve
motor soguyana kadar orada bekler.

1.3.1.6. Yeniden Harekete Gegme Siiresi
Manuel kapili asansdrlerde kabin kata geldikten sonra yeniden harekete gegmeden 6nce en
az 2 saniye beklemelidir (14.2.4.1). Bu sarti saglamak igin ilgili parametrenin (D21) dogru
ayarlanmasina dikkat edilmelidir.

1.3.1.7. i Kumanda Onceligi
Basit kumandali (toplamasiz) asansérlerde yolcu kabine binip kapilar kapandiktan sonra i¢
kumanda vermek i¢in en az 2 saniye zaman olmali, bu slire gegmeden asansoér bir dis kumanda
alarak hareket etmemelidir (14.2.4.2). Bunu saglamak icin “KABIN LAMBASINI SONDURME
SURESI C05” en az 2 saniyeye ayarlanmalidir.

1.3.1.8. Y6n Oklari
Toplamal asansoérlerde katlarda bir sonraki seyahatin yonind (gidilecek yoni) gosteren
oklar olmahdir (14.2.4.3). Grup kumandalarda katlarda konum gdéstergesi tavsiye edilmez, ancak
kabin kata varmadan 6nce sesli uyari (gong) tavsiye edilir.
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1.3.2.Kumanda Panosui ile ilgili Hususlar
1.3.2.1. Revizyon ve Geri Alma Anahtarlan ve Hareket Diigmeleri :

e Kabin Ustlindeki revizyon anahtarinin ve panodaki elle kumanda (Geri alma) anahtarlarinin 2
adet normalde kapali (NK) ve 1 adet normalde agik (NA) olmak Uzere toplam Uger adet kontagi
olmalidir. Bu kontaklar EN 60947-5-1’e uygun guvenlik kontagdi niteliinde olmalidir. (Kontagin
uzerinde EN 60947’ye uyumlu oldugu yazmal) (14.2.1.3 ve 14.1.2) ve pozitif ayirma 6zelligine
sahip olmalidirlar. Yani kontaklar kapali konumda yapisirsa agik konuma c¢evrilmek istendiginde
ya cevrilememeli ya da yapisma ayriimalidir. Bu nedenden dolayi bu kontaklarda armatir ile
kontaklar arasindaki mekanik baglanti lastik veya yay gibi elastik bilesenler Uzerinden
olmamalidir.

e Bu kontaklarin koruyucu muhafazalarinin koruma sinifi en az IP4x olursa 250V yalitim
saglamali, IP4x’ten kiglk olursa en az 500V yalitim saglamalidir. Bu kontaklar alternatif akimli
guvenlik devreleri igin AC-15, dogru akimli guvenlik devreleri icin DC-13 kullanma sinifinda
olmahdir. (14.1.2.2.2)

e Revizyon anahtarinin yaninda konumunu gdsterecek bigimde

* NORMAL / BAKIM (NORMAL / INSPECTION) yazilmahdir (15.3.b).
e Geri alma anahtarinin yaninda konumunu gdsterecek bigcimde

= NORMAL / GERI AL (NORMAL / RE-CALL) yazilmaldir (15.3.b).

e Bakim kumanda ve Geri alma kumanda hareket butonlarinin yanina 4 ¥ isaretleri yazilmalidir
(15.3.¢). Bu butonlar yanhglikla ¢calstirlmaya karsi korunmusg olmal ve sadece surekli basiima
durumunda ¢alisir nitelikte olmaldir (14.2.1.3.b). Panodan elle kumanda (Geri alma) anahtar ve
butonlari tahrik makinesinin rahatgca gérinebildigi bir yere konulmalidir. (14.2.1.4.e)

1.3.2.2. Acil Stop Diigmeleri

e Kabin Ustindeki ve panodaki acil durdurma digmelerinin kontaklari EN 60947-5-1’e uygun
guvenlik kontagdi niteliginde olacak. (Kontagin Gzerinde EN 60947’ye uyumlu yazacak). Bu
digmeler basildiktan (devreyi kestikten) sonra birakildiginda kendiliginden devre verecek
konuma geri ddnmeyecek, ancak elle midahale ile devre verecek konuma donebilecek nitelikte
(6rnegin dondirulerek devre veren konuma dénen mantar stop) olmalidir.

e Bu kontaklarin koruyucu muhafazalarinin koruma sinifi en az IP4x olursa 250V vyalitim
saglamali, IP4x’ten kiiglk olursa en az 500V yalitim saglamalidir. Bu kontaklar alternatif akiml
glvenlik devreleri igin AC-15, dogru akimh guvenlik devreleri icin DC-13 kullanma sinifinda
olmalidir. (14.1.2.2.2)

e Dur/ Stop dugmelerinin yaninda rahatca gérulebilecek bicimde DUR (STOP) yazilmal (15.3.d)

e Kabin kapisi olmayan hidrolik asansérlerde stop butonuna basildigi anda alarm galmalidir.

1.3.2.3. Etiketleme

Kumanda panosundaki kontaktor, réle, sigorta ve baglanti klemensleri baglanti semalarina
uygun olarak etiketlenmelidir. Birden fazla kablonun baglandigi konnektérler varsa buna bagli
kablolarin tek tek isaretlenmesine gerek olmaksizin sadece konnektorler isaretlenecektir.
Panodaki sigortalarin degeri ve gerekirse tipi Uzerine veya yanina yazilacaktir (15.10). Yedek
guc beslemesi bulunan kumanda panolarinda makine dairesi girisine ve pano kapagina
(DIKKAT: Asansérde Elektrik kesildiginde devreye giren KATA GETIRME (KGS) sistemi
vardir) gibi bir uyari yazisi yazilmasi standartlar geregi zorunludur.

Hidrolik asansorlerde elektrik dagitim panosunun kapagina (Elektrigi en alt katta kesiniz)
gibi bir uyari yazilmasi standartlar gereg@i zorunludur.

1.3.2.4. Grup kumanda panolarinda her bir panonun hangi asansoére ait oldugu isaretlenecektir
(1, 2 veya A, B gibi). (15.15)
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1.3.2.5. Kontaktorler

AC motorlu asansorler icin ana kontaktérler (motor kontaktorleri ve varsa fren kontaktorti) EN
60947-4-1'de tarif edilen AC-3 kullanim sinifina uygun olmahldir (13.2.1). Motor beslemesi
birbirine seri bagh ve birbirinden bagdimsiz iki adet kontaktorle kesilmelidir (12.7.1). Guivenlik
devrelerinde kontaktdér bobinlerinin anma gerilimi dolagsmaktadir. Momentum PLUS’da bu gerilim
standart olarak 220VAC'dir. istenirse, farkli bobin gerilimi olan kontaktérler de kullanilabilir
(48VAC, 48VDC, 110VAC), ancak bu durum siparis asamasinda Mik-el'e haber verilmeli ve 120,
130, 140 giriglerini kullanilacak kontaktdr gerilimine uygun olarak Uretilmesi saglanmalidir.

1.3.2.6. KRU girisi ve kontaktorlerin arizasinin denetlenmesi

Asansér durdugunda iki ana kontaktérden birinin ana kontaklarinin motor besleme devresini
acmamasi durumunda asansorun tekrar harekete gegmesini engellemek amaciyla tim hareket
kesici kontaktérlerin normalde kapali kontaklarinin seri baglanmasindan olusan bir devre
MOM/PLUS karti tarafindan denetlenmektedir. Kontaktorlerin bu amacla kullanilan normalde
kapali yardimci kontaklari,

o EN 60947’ye uygun guvenlik kontadi niteliginde olmali,
¢ Normalde agik ana kontaklara mekanik baglanti olup normalde agik kontaklar agamaz
ise normalde kapali bu kontaklar da kapanamamalidir.

1.3.2.7. Canh Terminaller

icinde elektriksel glivenlik tertibati bulunan bir devreden gévdeye veya topraga kacak olmasi
durumunda asansoriin hemen durdurulmasini saglamak amaciyla guvenlik devrelerinin
baslangi¢c noktasi olan 11 hatti uygun (kagak durumunda kesen) bir devre kesiciden gegmeli,
10A ucu ve tim elektriksel iletken gdvdeler uygun bigimde topraklanmalidir. Bu kesicinin ancak
elle sifirlanmasiyla (reset) asansorun tekrar hareketine izin verilmelidir.

1.3.2.8. Seviye Diizeltme

Momentum PLUS kumanda sistemi hidrolik ve hiz kontrollii asansoérlerde seviye diizeltme
yapabilmek i¢in asansoérl kapi agikken hareket ettirebilecek sekilde tasarlanmistir. Ancak bunun
icin kapi ve kilit givenlik devrelerini EN 81’in izin verdigi sekilde képrileyebilen Mik-el DSB kartl
veya DBA3 karti da panoya ilave edilmelidir. Bunun yani sira kapi agma bdélgesini tanimlayan 2
adet darbeye ve titresime dayanikli salter de kabin Ustine yerlestiriimelidir (Bkz. EN 81 madde
14.2.1.2). Standartlar geregi seviye duzeltme iglemi, kabin kat hizasindan en fazla 2 cm
kaydiginda baslamalidir.

1.3.2.9. Hiz Kontrol Cihazi Kullanilacaksa

Hiz kontrol cihazi EMC agisindan CE’li olmalidir. Ayrica, cihazin ilgili i¢ devrelerinin EN
81’de belirtilen hava ve ylzey araliklari ve yalitim degerlerine uygunlugu yoksa (kontaktorleri
surmek gibi nedenler igin) asansér guvenlik devrelerinin cihazin i¢ devrelerine sokulmamasi
gerekir.

1.3.2.10. izolasyon

En iyi EMC uyumu acisindan 24V sinyal kablolari diger kablolardan mimkin oldugu kadar
uzak tutulmali ve bu iki tiir kablo ayni kanal iginde yan yana bulunmamalidir. iki tiir kablonun
ayni kanaldan ge¢mesinin zorunlu oldugu durumlarda, ylksek gerilim tasiyan baglantilar igin
ekranli kablo kullaniimali ve kablonun ekrani panoda bulunan topraklama barasina
baglanmalidir.

1.3.2.11. Yuksek gerilim tasiyan malzemeler (6rnegin fren ve lirpomp beslemeleri i¢in kopri
diod dogrultuculari) IP2x sinifi  koruma altina alinmalidir (Bunlara parmak
ulasamamalidir) (13.1.2).
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1.3.3.EN81/A3 Standardina Uyumluluk
A3 standardi EN 81-1 ve EN 81-2 ye eklenmis yenilikler iceren bir standarttir ve 01.01.2012
itibari ile yararlige girmistir.
Bu ¢ozumlerin gegerli olacagi sistemler icin ana kumanda kartlarinin versiyon numarasi
V1.17 ve Uzerinde olmalari gerekir.
e Katta durus hassasiyeti
EN 81-1/2 + A3 standardinin 12.12 maddesine gore kabinin katta durus hassasiyeti
+10mm olmalidir.
e Seviye diizeltme hassasiyeti
EN 81-1/2 + A3 standardinin 12.12 maddesine gore kabinin kat seviyesine gore en fazla
20mm kaymasina miisaade edilir ve bu durumda katindan 20mm den fazla kayan kabinlerde
seviye diizeltme zorunludur. Seviye diizeltme hassasiyeti £20mm olmahdir.
o Istem digi kabin hareketinin engellenmesi
EN 81-1/2 +A3 standardinin 9.11 maddesi, katta kapilari agik duran kabinin, aski
halatlari veya zincirlerinin kopmasi ve tahrik makarasinin digli ¢arkinin arizasi disinda, tahrik
makinesinin tek bileseninde veya kumanda tahrik sisteminde olugsan bir ariza sonucunda,
katindan kaymasi veya hareket etmesinin engellenmesini sart kosar. Kapilari agikken kattan
istem disi kacan kabin, kat seviyesinden en fazla 120cm mesafeyi asamadan
durdurulmalidir.

1.3.4.Asansor Montaji ve Tesisati ile ilgili Hususlar
1.3.4.1. Kumanda ve glvenlik devrelerinde iletkenler arasi veya iletken ile toprak arasindaki
gerilimin efektif degeri veya dogru akim ortalama degeri 250V’u asmamalidir (13.1.4).
Notr iletkeni ve koruyucu topraklama iletkeni daima ayri olarak désenmelidir (13.1.5).

1.3.4.2. Kumanda panosu ile elektrik dagitim panosu (DB) arasindaki mesafe en fazla 1 m.
olmaldir. Bunun saglanamadigi durumlarda pano ya en fazla 1 m. uzakliga panonun
L1,L2,L3,N, eger varsa yedek glg Unitesinin ¢ikis fazini ve nétriint kesebilecek bir
salter yerlestiriimelidir.

1.3.4.3. Grup kumandali asansorlerden birinin ana salteri acildiginda bazi kisimlar gii¢ altinda
kaliyorsa bunlar gerektiginde ayri bir salterle kesilebilmeli (13.4.3)

1.3.4.4. Makine Dairesinin Aydinlatilmasi: Standartlar geredi makine dairesi pano dolabinin
o6nlne 200 Lux i1sik digecek sekilde aydinlatiimalidir.

1.3.4.5. Asin Yiik: Kabinin agiri yiklenmesi durumunda hareket etmesini 6nlemek amaciyla
asiri yuki sezen ve 804 girisine +24VDC veren bir kontak veya sezici kullaniimahdir
(14.2.5.1). Kabin asin yiklendiginde 01 ¢ikisindan +24VDC’luk bir ¢ikis verilir ve bu
sinyal kabindeki sesli ve / veya gorinur uyariyl devreye sokmakta kullanilir (14.2.5.3).
Asin yuk durumunda otomatik kapilar tam olarak agilir ve kapilar kilittenmez

1.3.4.6. Tamponlar: EN 81 madde 10.3 ve madde 10.4’te belirtilen nitelikte kabin ve kargi
agirlik tamponlari kullanildiginda Momentum PLUS’In 1,60 m/s’lik seyahat hizina kadar
asansorlerde kullanilmasinda glvenlik agisindan sakinca yoktur. Her durumda beyan
hizina uygun nitelikte tamponlar kullaniimahdir.

1.3.4.7. Asansorlerde EN 81 madde 14.2.2'de belirtilen tim durdurma tertibatlari ve diger
glivenlik cihaz ve/veya kontaklar bulunmali ve bunlar kumanda sisteminin glivenlik
devrelerine dogru bigcimde baglanmalidir. Glvenlik devreleri EN 81'e (14.1.2) uygun
olmali, mekanik dayaniklilik agisindan kapilardaki guvenlik devreleri i¢in en az 0,75
mm? kesitli kablolar kullanilmalidir (13.5.2)

1.3.4.8. Alarm ve Acil Aydinlatma: Gerektiginde disaridan yardim istemek ve kabinde
aydinlatmayi saglamak icin EN 81 madde 14.2.3’e uygun bir tertibat kullaniimalidir.
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1.4.Sistemin Blok Diyagrami

iKUMANDAPANOSU

. Gruptaki diger asansoérin
kumanda panosuna

-
[ [}
| | Glg beslemesi :
. ve koruma MOM/PLUS kal'tl — i _________ I
birimi (Trafo, - L Lo === irimi
! sigortaglar o ; Asansor giivenik | — ) CAN Bus Haberlesme birimi : I
o devrelerinden bilgi | b= = = = === —
|| devre kesic) I alma girigleri re - - - T T T 1 |!
« | (kumanda — _g E S | I Merkezi islem birimi .
I | panosunda) [—— = = = = - - (Mikroislemci ve gevre I |
. I Asansor glvenlik | I birimleri) 1 |-
| ' I devrelerine bagiml | Sistem ayarlari ve gdsterge I |
i Kontaktbrler e I_hareket kontorlu | (LCD ekran ve butonlar) I |
.| veyadigermotor | | [} — T T T T T T T _————————— )
| | surdculeri I Revizyon ve Geri | F_——— T - I
. | (inverter) | alma Znahtar ve 1 | Kabin 1! Motor Termistor, .
| (kumandg) butonlarindan | | Sinyal Il Yangin Deprem |
panosunda - girigleri |1 Girigleri 1 ]-
I gelen girigler I Lo e b
2T ==== 4 4 .
I
MP/PT1 V1 PCB |
I
Seri Haberlesmeli
Asansor Kat Kasetlerine
motoru
I REViZYON i I
" KUTUSU
PH/CAB karti .
- . r __________
I Revizyon I Kabin ¢agrilari, konum bilgisi I o I P
' anahtar ve salterleri, agir yiik kontagi, tam 1=~ T Kap
I butonlar I yiik kontagi, vatman anahtari, |I kurrr)manda M=, motoru I
* | kapi ag/kapa butonlar girigleri; I Sl \
. 2 . I, devreleri \
I | ¢adri kayitlari, konum ve yon | . -~
. I gostergeleri ve asiri yik uyari = = = - [
I I_lgln cikiglar _! .
. —ﬁ ________ |
I [
. |
I [
s A . |
v v
Gulvenlik Kabin Konum bilgisi salterlerinden ve
kontaklarindan butonyeri ve diger kontaklardan;
gOstergelerine Kabin aydinlatmasina
m@ mentum
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SLOP
SLOP
SLOP

SLOP

120R

Can Bus hattini sonlandirmak
icin 120R direnc soketini baglayiniz.

Simpleks asansorlerde Can-Bus hattinin genel diyagrami

:D sLop ::D DSLOP
:D sLop :DDSLOP i
:D sLoP :DDSLOP
:D sLoP :DDSLOP
120R 120R 120R
Can Bus hattini sonlandirmak Can Bus hattini sonlandirmak Can Bus hattini sonlandirmak
icin 120R direng soketini baglayiniz. icin 120R direng soketini baglayiniz.  icin 120R direng soketini baglayiniz.

Dubleks asansérlerde Can-Bus hattinin genel diyagrami

SLOP : Seri haberlesmeli kat butonyeri kart
DSLOP: Seri haberlesmeli dubleks kat butonyeri kart
SCOP : Seri haberlesmeli kabin butonyeri karti
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1.5.Calisma Fonksiyonlari
1.5.1.Genel Galigma Fonksiyonlari

e Asgari Yuk: Kabin tam kat hizasindayken (katta durdurucu S-JF salteri agikken) yolculuga
baslamak amaciyla ylksek hiz kontaktéra (KH) enerjilendiriimeden hemen 6nce mikroislemci
kabin kapasitesinin Uzerinde yuklenmeme sonucu asgari yuk kontaginin kapanip kapanmadigini
kontrol eder. Eger asgari yuk kontadi kapanmigsa (802 no'lu klemens 100 no'lu klemense
koprilenmigse) kabinde hareket igin gerekli yiik olmadigi anlasilarak seyahate baslanmaz.

e Asin Yuk: Kabin tam kat hizasindayken (katta durdurucu S-JF salteri agikken) yolculuga
baslamak amaciyla ylksek hiz kontaktéra (KH) enerjilendiriimeden hemen dnce mikroislemci
kabin kapasitesinin Gzerinde bir yiklenme sonucu asiri yik kontaginin kapanip kapanmadigini
kontrol eder. Eger asin yUk kontadi kapanmigsa (804 no'lu klemens 100 no'lu klemense
képrilenmigse) kabinde asir yik oldugu anlasilarak seyahate baslanmaz ve asiri yuk uyari
¢ikisindan (01 no'lu klemens) kabindeki yolculara gérsel ya da isitsel olarak kabinde asiri yik
oldugu bildirilir. Kapi otomatikse agilarak asiri yike neden olan yolcunun kabinden inmesi
saglanir.

Kabindeki asiri yuk giderilip asiri yik kontagi tekrar agilana kadar asansér bu konumda
bekler. Asiri yik giderildikten sonra kapi kapatilir ve seyahate baslamak igin kontaktorlere enerji
verilir. Seyahat sirasinda ya da yolcu inisi - binisi sirasinda kabindeki sarsintilardan dolayi asiri
yuk kontadi kapanip agilabilir. Bu sarsintilar ytzinden yanlislikla asiri yik algilanmasini
onlemek amaciyla mikroislemci asiri yUk kontadini yalnizca kabin kat hizasindayken ve tam
seyahat baglayacakken kontrol eder ve saglikli bir asir yik fonksiyonu saglar.

e Tam Yiik: Seyahate baslamadan dnce mikroislemci tam yik kontagini kontrol eder. Eger tam
yuk kontaginin kapandidi (805 no'lu klemensin 100 no'lu klemense koprilendigi) belirlenirse,
yani kabin tam kapasitesinde ylklenmisse, seyahat baslatilir ancak asansoér kayith dis ¢adrilarin
bulundugu duraklarda durmaz, ¢inkl kabinde binmek isteyecek yolcular igin yer yoktur. Kabin
yalnizca i¢ ¢adrilara durur, bu arada dis ¢agrilar kayith kalir. Kabinden bir ya da birkag¢ yolcu inip
de tam yUk durumu ortadan kalkar kalkmaz asansoér kayda alinmis dis ¢agrilara hizmet vermeye
baslar. Bu fonksiyon tam kapasitede dolu kabinin dis c¢agrilara bosu bosuna durmasini
engellediginden 6nemli oranda zaman ve enerji tasarrufu saglar. Ozellikle grup kumandali
asansorlerde tam dolu asansorler yerine kabininde binecek vyolcular igin yer olan diger
asansorler dis ¢agrilara yonlendirilerek trafik verimliligi 6nemli oranda artirilir. Seyahat sirasinda
tam yuk kontaginin durumu dikkate alinmayarak sarsintilardan dolayl yanlishkla tam yik
algilanmasi 6nlenmis olur.

e Vatman Anahtari: Kabindeki vatman anahtari "1" konumuna cevrildiginde (812 no'lu klemens
100 no'lu klemense kdprulendiginde) tim dis ¢agrilar silinir ve yalnizca i¢ ¢agrilar kayda alinir.
Bdylece asansorin yalnizca i¢ kumandadan calistirlmasi saglanir. Vatman anahtarinin
kullanimiyla dis c¢agrilarin midahalesi olmadan asansérin yalnizca kabin icindeki yetkili
personel tarafindan kullaniimasi saglanmis olur. Vatman anahtari tekrar "0" konumuna gevrilerek
(812 no'lu klemensin 100 no'lu klemensle baglantisi kesilerek) hem i¢c hem de dis ¢agrilarin
kayda alindigi normal ¢calismaya gegilir.

e Park Durag:: istenirse asansér belli bir siire bosta kalinca énceden belirlenmis bir park duragina
gidebilir. Bu fonksiyonun ayarlan icin B25, B26 ve D45 parametrelerinin acgiklamalarina
basvurunuz.

e Yangin Alarmi: Binada yangin ¢iktiginda asansér yolcularinin givenligini saglamak ve onlari bir
an o6nce onceden belirlenmis olan tahliye duragina ulastirmak amaciyla yangin alarmi
fonksiyonu kullanilir. Yangin alarmi kontagi olarak elle gevrilebilen bir anahtar ya da binada
varolan yangin alarmi sisteminden alinabilecek bir kontak kullanilabilir. Yangin alarmi kontagi
acildiginda 816 terminalindeki sinyal kesilir ve mikroiglemciye binada yangin oldugu bilgisi ulagir.
Bu durumda kayda alinmis ¢agrilar silinir ve yeni ¢agri da kabul edilmez. Asansér menudeki
“YANGIN TAHIYE KATI B45” parametresi aracilijiyla énceden belirlenmis olan yanginda tahliye
duragina kendiliginden kayit alir. Yangin alarmi geldiginde asansdr zaten tahliye duragdi yoninde
hareket halindeyse baska hi¢bir durakta durmadan dogrudan cikis duragina gider. Tahliye
duraginin ters yoninde hareket halindeyse ilk durakta durur ve kapilarini agmadan tahliye
duragina dogru harekete gecer. Kabin tahliye duragina geldiginde yolcularin inmesi igin
kapilarini agar ve yangin alarmi kontadi tekrar kapanana kadar tahliye katinda kapisi agik
bekler.
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e Deprem: Binadaki deprem sensoérinin kontagindan kumanda panosunun 806 numaral
klemensine sinyal geldiginde asansér onceden kaydedilmis olan tim i¢ ve dis ¢agrilan siler,
durmasi mumkdn olan ilk durakta durur ve kapiyr acgarak yolcularin biran 6nce kabinden
¢lkmalarini saglar. Deprem sirasinda asansoérin kullaniimasi sakincali oldugundan deprem
sinyali geldigi slre boyunca yeni ¢agri kabul etmez ve bekler. Deprem sinyali kesildiginde
asansor tekrar normal galismaya doner.

e Asint Motor Sicakligi: Asansor hareket halindeyken motor sargilarindaki PTC’ler motorun asiri
1sindigi1 bilgisi gelirse mikroislemci ¢agrilari silerek asansérli durmasi mimkuin olan ilk duraga
goturtr ve kapiyr agar. Hidrolik asansoérlerde ise home-landing yapilir. Motor sargilari tekrar
soguyana kadar yeni ¢cagri kabul edilmez ve asansor katta bekler. PTC’lerden gelen sinyal
kesildiginde asansoér kendiliginden normal galismaya doéner.

o Kopriilenmis Emniyet Devresini Algilama Fonksiyonu: Seyahat guvenligi ve can guvenligi
icin emniyet devreleri standartlar geregi normal ¢alismada képrali olarak galistirilamaz. Asansoér
normal galismada katina vardigi anda kapilarini agar ve kapi kontaklarina bagl olan emniyet
devreleri kesilir. Eger Momentum PLUS kumanda sistemi kapilari agmaya basladidi anda
emniyet devresinin kesilmedigini algilar ise kalici hataya gecer “EMNYT DEVRE HATA” sina
geger ve sistemi bloke eder.

e Seyahatte Zaman Asimi: Asansor seyahat halindeyken konum bilgisi salterlerinden gelen
bilginin hatali olmasi veya herhangi bir sebepten dolayl kabinin hareket edememesi gibi
durumlari tespit etmek ve bu gibi durumlarda olusabilecek tehlikeleri 6nlemek amaciyla seyahat
suresi sinirlandirilabilmektedir. Bu fonksiyon igin “’KATTAN KATA SURE SINIRI B20”
parametresinin agiklamalarina basvurunuz.

o Kontaktor Kontrolii: Asansér motoruna ve mekanik frene glic saglayan tim kontaktorlerin
normalde kapali yardimci kontaklarindan seri sekilde dolasip KRU girisine baglanan sinyal
sayesinde kumanda sistemi her hareketten dnce bu kontaktdrlerin ana kontaklarinin yapisip
yapismadigini kontrol etme olanagina sahiptir. Kontaktérlerden birinin ana kontaklari yapismissa
normalde kapall kontadi da agik kalacagindan devre tamamlanmayacak ve KRU girisine sinyal
gelmeyecektir. Bu durumda kumanda sistemi asansoérl devre digi birakir ve hata kaydeder. Bu
konumdan kurtulup normal galismaya donmek igin yetkili teknisyenin miidahale ederek arizali
kontaktori degistirmesi gerekmektedir. Teknisyen daha sonra kumanda sistemini bakim
g¢alismasi konumuna alip sonra tekrar normal ¢alisma konumuna doéndirmeli veya kumanda
sisteminin beslemesini kesip tekrar vermelidir. KRU sinyali elde etmek amaciyla kullanilacak
normalde kapali yardimci kontaklar mutlaka ana kontaklar yapisik kaldiginda agik konumda
kalan tirde olmalidir. Aksi halde kontaktor kontrol fonksiyonu dogru ¢alismayabilir. Bu durumda
Mik-el Elektronik sorumluluk almaz.

o Harekette Kontaktor Kontrolii: Kumanda sistemi her hareketten énce KRU sinyalini kontrol
eder ve KRU sinyali var ise asansor harekete baslar. Asansor harekete basladiktan sonra 3
saniye boyunca KRU sinyalini kontrol etmeye devam eder. E§er KRU sinyali kesilmez ise
enerjilenmemis yada enerjilendikten sonra birakmis kontaktor var ise sistem “KRU KSLMEDI”
hatasi kaydeder ve hareketi durdurur. Kontaktorlerin saghkh olarak ¢gekmesi ve gekili olarak
kalmasi icin hareketi yeniden baslatir. Eger sorun devam eder ise bu islem toplam 3 defa
tekrarlanir son denemenin ardindan hata devam eder ise sistem hataya gecer.

I KRU sinyali elde etmek amaciyla kullanilacak normalde kapali yardimci kontaklar
mutlaka ana kontaklar yapisik kaldiginda agik konumda kalan tiirde olmahdir. Aksi halde
kontaktor kontrol fonksiyonu dogru ¢aligmayabilir. Bu durumda Mik-el Elektronik
sorumluluk almaz.
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1.5.2.istem Disi Kabin Hareketi

EN 81-1/2 +A3 standardinin 9.11 maddesi, katta kapilari agik duran kabinin, aski halatlari
veya zincirlerinin kopmasi ve tahrik makarasinin digli ¢arkinin arizasi disinda, tahrik makinasinin
tek bileseninde veya kumanda tahrik sisteminde olusan bir ariza sonucunda, katindan kaymasi
veya hareket etmesinin engellenmesini sart kosar.

Kapilari agikken kattan istem disi kagan kabin, kat seviyesinden en fazla 120cm mesafeyi
asamadan durdurulmalidir. Asagidaki sekil 1 de uyulmasi gereken mesafe dederleri acik¢a
gosterilmigtir.

istem digi kabin hareketini durdurmak igin gesitli sistemler tasarlanmistir. Uzerinde istem disi
algilama, durdurucu tetikleme Unitesi olan komple sistemler oldugu gibi, A3 uyumlu
komponentlerin birlestiriimesi ile kurulan sistemlerde olabilir.

Momentum PLUS kumanda sistemleri, komple ¢6zim sunan sistemlerle kolaylikla uyumlu
cahstirilabilir. On tetiklemeli hiz regllatérlerinin - kullanilimasi durumunda, algilama ve
durdurucuyu tetikletme goérevlerini Ustlenmesi igin panoda bazi degisiklikler ve mentden bazi
ayarlarin yapilmasina ihtiyag duyar.

== %E

C a1

21000 mm
21000 mm

77, _gs

<1200 mm

<1200 mm

_5200 mm

L

Sekil 1. Kabin durdurma mesafeleri ve minimum ¢ikis bosluklari

1.5.2.1. Hidrolik Asansorler

Hidrolik asansdrlerde kabinin istem digi hareketini engellemek icin tek bir A3’e uygun valf
kullanmak yeterlidir. Hidrolik asansérlerin yukari yonde istem digi hareket etmelerine imkan
olmadigindan dolayi, sadece asadi yon icin énlem almak gerekir. Bunun i¢inde asagi hareket
valfine seri baglanacak bir A3 sertifikali valf ile dnlem alinmig olur. Bu valflerin en az giinde bir
kere, sirasi ile ¢ektirilerek sizdirma yapmadigi denetlenmelidir.

Sistem istem digi kabin hareketi hatasina gectikten sonra, revizyon anahtari veya elektrik
acip kapama ile bu hata durumundan kurtulamaz. Ancak teknisyenin veya yeftkili bir kisinin gelip
sistemin hatadan kurtariimasi igin menliden segim yapmasi gerekecektir.

Hidrolik asansorlerde istem digi kabin hareketini engellemek igin, durdurucu olarak asagi yon
valfine seri A3 valfi eklenmis ise, sistemin c¢alistirilabilmesi icin asagidaki tabloda verilen
parametre ayarlari yapiimalidir.

Parametre Kodu Parametre Aciklamasi Ayarlanacak Deger

A25 DSB KARTI VAR MI? EVET

D60 ERKEN KAPI ACMA EVET

E1ll A3 VALFI VAR MI? EVET

FO5 SEVIYE DUZLT VAR MI? EVET

Q50 A3 HATASINI TEMIZLE EVET/HAYIR

Q55 A3 TEST TEST PASIF/ ASAGI YON TEST
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1.5.2.1.1. Asagi Hareket Valfinin ve A3 Valfinin Denetlenmesi

Onayl kuruluglarin tavsiyesi ile her oniki saatte bir ve her sistem enerjisi kesilip
verildiginde en alt durakta, asagi yénde hidrolik akisinin gectigi birbirine seri baglanmis
asagl hareket kontrol valfi ve A3 uyumlu durdurma valfi, sirasi ile gektirilerek sizdirmazlik
testi yapilir. Bu test esnasinda ana kumanda kartinin izledigi islem adimlari su sekildedir:
Kabin en alt durakta degilse, sistem kabini en alt duraga alir.
Kumanda karti asagi hareket valfini enerjilendirir, A3 valfi enerjisizdir.
Bes saniye bekler ve kabinin seviye dizeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik
olup olmadigini kontrol eder.
Seviye duzeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik olmus ise sistem UCM
hatasina gecer.
Bes saniye sonunda, seviye dizeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik olmamis
ise, asagi hareket valfinin enerjisi kesilir.
Kumanda sistemi beg saniye bekler.
Kumanda karti A3 valfini enerjilendirir, asagdi hareket valfi enerijisizdir.
Bes saniye bekler ve kabinin seviye dizeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik
olup olmadigini kontrol eder.
Seviye dizeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik olmus ise sistem UCM
hatasina gecger.
Bes saniye sonunda, seviye dlizeltme salterlerinin durumunda bir degisiklik olmamis
ise, asagi hareket valfinin enerjisi kesilir.
Bu test islemleri toplamda 15 saniye sirmektedir. Kumanda sistemi bu slire igerisinde
verilen ¢agrilar alir, ancak hemen hizmet vermez. Test tamamlandiktan sonra alinan
cagdrilara hizmet verir.
1.5.2.1.2. istem Dis1 Kabin Hareketinin Engellenmesi Test Modu

Bu test modunun amaci uygulamacilara, kabinin istem disi hareketini engelleyici
sistemlerinin dizglin c¢ahlsip g¢alismadigini ve olusabilecek herhangi bir istem disi hareket
sirasinda kabinin kattan kayma mesafesini test edebilmelerinde kolaylik saglamaktir.
Kumanda sistemi asagidaki adimlari izleyerek bu testi gergeklestirir.

YV VYV ¥V VVV ¥V VY VVYVY

» Kabinin igerisinde canl olmadigindan emin olunur.

» En zorlu sartlar olusturulmak isteniyorsa, asagi yon testi igin kabin tam yik ile
yuklenir.

» Hizlh meniden A3 test modu asagi yon olarak segilir ve ana ekrana donalir.

» Kumanda sistemi, kabini en alt duragdin bir Gstiine génderir.

» Ana kumanda kartinin ekraninda test anahtarini ¢evir komutu gorilir ve panodaki
test anahtari test moduna alinir.

» Kabin asagi yonde hareketlenir ve emniyetli kapi agma bdlgesinin disina ¢ikilinca
emniyet devresi kesilerek asadi hareket valfinin ve A3 valfinin kontrol kontaktdrleri
duser.

» Kumanda sistemi UCM hatasina gecger.

» Kabinin, standardin belirledigi mesafeler igerisinde durdurulup durdurulamadigi

kontrol edilir.
» Kumanda sistemi UCM hatasindan kurtarilir.

1.5.2.2. Halath Asansoérler

Oncelikle bilinmesi gereken halatl asansérlerde kabinin istem disi hareketi her iki yéne de
gercgeklesebilecegidir. Bu nedenle istem disi hareket olustugunda, kabinin hareketini durduracak
olan komponent mutlaka her iki yonde de ¢alismalidir.

istem disi kabin hareketinin engellenmesi igin kurulacak sistem algilayici, kontrol ve
durdurucu birimlerinden olusur. Durdurucu olarak kullanilan bilesen sistemin olusturuimasinda
temel noktadir.

Dislisiz motorlu asansér uygulamalarinda durdurucu motor Uzerindeki A3 sertifikali cift
frendir. Kumanda panosu sadece bu frenlerin kontaklarini izler ve eger frenlerden birisi acik
kalmis ise UCM hatasina gecer.

Disli tahrik makinesine sahip motorlu uygulamalarda ise, 6n tetiklemeli hiz regulatorleri ile
tetiklenen c¢ift yonli kabin Ustli parasut fren durdurucu olarak goérev yapar. Momentum PLUS
kumanda karti hareket 6ncesinde ve bitiminde 6n tetiklemeli hiz regulatdrlerinin dlizgiin ¢alisip
calismadigini denetler. Eger hiz regulatorinin 6n tetikleme elemani goérevini dizgln
yapamiyorsa kumanda panosu UCM hatasi verir. Kabin istem disi olarak katini terk etmigse
kumanda panosu yine UCM hatasina geger ve hiz regilatorinin 6n tetikleme elemanini
devreye sokar.
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Sistem istem disi kabin hareketi hatasina gectikten sonra, revizyon anahtari veya elektrik
acip kapama ile bu hata durumundan kurtulamaz. Ancak teknisyenin veya yetkili bir kisinin gelip
sistemin hatadan kurtarilmasi i¢cin meniden segim yapmasi gerekecektir.

1.5.2.2.1. On Tetiklemeli Hiz Regiilatériiniin Denetlenmesi

Her hareket dncesinde, 6n tetiklemeli hiz regllatérinin tetiklemesi kaldirilir ve tetikleme
elemani Uzerindeki normalde kapali kontagi kontrol edilir. Eger kontak durumu olmasi
gereken durumda degilse, yani agik konuma gegmemisse kumanda panosu UCM hatasina
gecer ve hareketi baglatmaz. Hareket esnasinda da bu kontagin durumu kontrol
edilmektedir. Eger tetikleme elemaninin kontagdi kapali konuma ge¢mis ise kumanda panosu
UCM hatasi verir ve hareket durdurulur.

1.5.2.2.2. Diglisiz Motor Fren Kontaklarinin Denetlenmesi

Her hareket dncesinde ve hareket verildikten sonra, motor Uzerindeki frenlerin normalde
kapali kontaklari kontrol edilir. Hareket 6ncesinde, eder kontak durumu olmasi gereken
durumda degilse yani kapali konuma gegmemisse kumanda karti UCM hatasina gecer ve
hareketi baslatmaz. Hareket basladiktan sonra yapilan kontrolde ise fren kontaklarinin agik
olup olmadigi kontrol edilir. Eger frenler agmamis ise kumanda karti UCM hatasina gecer.

1.5.2.2.3. istem Digi Kabin Hareketinin Engellenmesi Test Modu

Bu test modunun amaci uygulamacilara, kabinin istem disi hareketini engelleyici
sistemlerinin dizglin calisip galismadidini ve olusabilecek herhangi bir istem disi hareket
sirasinda kabinin kattan kayma mesafesini test edebilmelerinde kolaylik saglamaktir.
Kumanda sistemi asagidaki adimlari izleyerek bu testi gerceklestirir.

» Kabinin igerisinde canli olmadigindan emin olunur.

» En zorlu sartlar olusturulmak isteniyorsa, asagi yon testi igin kabin tam yuk ile yiklenir
ve inverterin tam tork ile kalkmasi igin gerekli ayarlar yapilir.

» Hizli menliden A3 test modu asagi yon olarak segilir ve ana ekrana donalur.

» Kumanda sistemi en alt duragdin bir Ustline kabini génderir.

» Ana kumanda kartinin ekraninda test anahtarini ¢evir komutu goérulir ve panodaki
test anahtari test moduna alinir.

» Kabin asagi yonde hareketlenir ve emniyetli kapi agma bdlgesinin digina ¢ikilinca
emniyet devresi kesilerek 6n tetiklemeli hiz regilatérindn tetikleme elemani devreye
sokulmus olur.

» Kumanda sistemi UCM hatasina geger.

» Kabinin, standardin belirledigi mesafeler icerisinde durdurulup durdurulamadigi
kontrol edilir.

» Kumanda sistemi UCM hatasindan kurtarilir.

» En zorlu sartlar olusturulmak isteniyorsa, yukari yon testi icin kabin bos birakilir ve
inverterin tam tork ile kalkmasi i¢in gerekli ayarlar yapilir.

» Hizl meniden A3 test modu yukari yon olarak segilir ve ana ekrana donuilur.

» Kumanda sistemi en Ust duragin bir altina kabini génderir.

» Ana kumanda kartinin ekraninda test anahtarini ¢evir komutu gorilir ve panodaki
test anahtari test moduna alinir.

» Kabin yukar yénde hareketlenir ve emniyetli kapi agma bdlgesinin digina ¢ikilinca
emniyet devresi kesilerek 6n tetiklemeli hiz regilatérindn tetikleme elemani devreye
sokulmus olur.

» Kumanda sistemi UCM hatasina geger.

» Kabinin, standardin belirledigi mesafeler icerisinde durdurulup durdurulamadigi

kontrol edilir.
» Kumanda sistemi UCM hatasindan kurtarilir.
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1.5.3.Seri Haberlesmeli Kat Kaseti Kartlari

MOM/PLUS kumanda sistemi, kat kasetleri ile seri haberlesmeli calisabilecek sekilde
tasarlanmistir. Hazir tesisath ve tek bir soket baglantisi ile kat kaseti baglantilari rahatca ve
pratik bir sekilde yapilabilir. Ayrica kat kasetlerinin adreslenme islemleri dipswitch ayari
gerektirmeksizin Mik-el Elektronik’in 6zel ¢6zimi olan akilli kat tanima 0Ozelli§i sayesinde
menlden kolayca yapilabilir.

1.5.3.1. Gostergeli Kat Kaseti Kartlari
Seri haberlesmeli ve tek bir soketle hazir tesisath gostergeli ve seri haberlesmeli kat kaseti

kartidir.
CAn Bus Terminal IR 2R0N
Konnektor Terminal Agiklama
1 Buton (BTN)
2 Buton (BTN)
3 Led -
4 Led + (100)

Not: 2 ve 3 numarali terminalleri birlestirilmemelidir.

1.5.3.2. Kat Kartlarinin Otomatik Adreslenmesi
Kat kartlarinin adreslemesini bitirdikten sonra, artik kart adreslemenin ne kadar kolay ve
zahmetsiz bir hale geldigini géreceksiniz.
Adresleme iglemi baslatmak igin;
» Asansoru “Geri AlI” moduna aliniz.
» Asagida gosterilen islemleri sirasi ile takip ediniz.

ENT ENT
[GERIAL][ 0O=][--] ﬁ OTO.KAT KART Q60 ﬁ OTO.KAT KART Q60
REVIZYON\GERIAL h ADRESLE >PASIF h ADRESLE >AKTIF

ESC ESC

1 ENT
Asansorii normale aliniz.

1234567890123456 KAT KARTLARI KAT KARTLARI Q60
Fhkkkkkkk h ADRESLENIYOR =n h ADRESLENIYOR...

“n” Degeri adreslenen kat kartlarinin sayisini gésterir. Bu sayi
dogru degilse ekranda gosteriimeyen katlar adreslenememistir.
“Kat baglantilarini kontrol ediniz”

1.5.3.3. Kat Kartlarinin Manuel Adreslenmesi
Otomatik adreslemenin yani sira manuel olarakta kat kartlarini, kat kaseti Uzerinde
bulunan programlama butonu ile adresleyebilirsiniz.
Manuel adresleme yapabilmek igin;
» Kat kaseti ¢alisirken “pgm” butonuna basih tutunuz,
» Ekranda “ID” numarasi ¢ikacaktir. Ayarlamak istediginiz durak sayisini “Yukari
ve Asag!” butonlari ile ayarlayiniz. 1. durak i¢in “ID 0” ayarlanmali, 2. durak igin
“ID 1” ayarlanmalidir,
» Durak sayisini segtikten sonra kaydetmek igin “pgm” butonuna basili tutunuz,
» Ekranda “GR” sec¢im ekrani c¢ikacaktir. Buradan asansorin “A” yada “B”
asansorl olarak calisacagini “Yukari ve Asagl” butonlar ile ayarlamalisiniz.
Simpleks sistemlerde “GR B” segilmelidir.
» Grup sec¢imi yapildiktan sonra ayarlari kaydetmek igin “pgm” butonuna basili
tutunuz.
» Kat kaseti normal ¢calismasina dénecektir.
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1.5.4.Kat Konum Bilgisi
1.5.4.1. Enkoderli Kuyu Kopyalama

bulunan artimli

Momentum PLUS kumanda sistemi, motorda, kabin Uzerinde veya hiz regilatériine bagl
“ Incremental “ veya “ Endat ” enkoderden faydalanarak kabinin kuyudaki

konumunu ilave sayici salter ve miknatislar kullaniimaksizin belirleyebilir.

Enkoderli kuyu kopyalama sistemi, alt ve Ust zorunlu yavaslaticilardan ve katlarda dizilmis

katta durdurucu miknatislardan olusur. Momentum PLUS kumanda sisteminin menusinde yer
alan parametreler yardimi ile yavaslama mesafesi ve kat hiza ayarlari kuyuda bulunan
miknatislara midahale edilmeden kolayca yapilabilir. Bu ydntem ile asansérin devreye alinmasi
sirasinda zaman ve is¢ilik tasarrufu saglanabilir.

Enkoderin “A” ve “B* kanallari kullaniliyorsa;
> “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmamalidir,
Enkoderin “A” ve “B* kanallari kullaniimiyorsa;
> “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmalidir,
Enkoderli kuyu kopyalama segenekleri icin Mik-el Elektronik dékiimanlarini inceleyiniz.

1.5.4.1.1. Parametre Ayarlama

Miknatis dizilimi tamamlandiktan sonra sistemin menusine giris yapilir ve asagida
belirtilen parametreler ayarlanir.

Parametre Aciklama Alabilecegdi Degerler

A20 Durak Sayisi Asansorin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir. 2-24
oo : e . — ARTIMLI ENCODER

B05 Kat Bilgisi Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi belirlenir. ARTIMLI ENC+MP-A3
B11 | Enkoder Pals Sayisi ' Kullanilan enkoderin pals sayisi girilir. 1024 — 8192
B12 Halat Aski Orani * Asansorin halat aski orani girilir. 1/1-1/2-1/3-1/4
B13 | Motor Aktarma Orani * Motorun aktarma orani girilir. 0,1-50,0
B14 | Motor Kasnak Capi * Motorun kasnak capi girilir. 100mm — 2000 mm
B17 | Yavaslama Mesafesi Kabinin yavaslama mesafesi girilir. 30cm — 280cm

“B13” parametresi, dislisiz motorlu sistemlerde “ 1 ” olarak ayarlanmalidir!

1.5.4.1.2. Ogrenme Modu
Parametre ayarlamasi tamamlandiktan sonra, 6grenme modunu aktive edebilmek igin
asansor kabininin kuyunun en ustiine alinmasi gerekmektedir.
Ogrenme Modunu baslatmak igin,
» Hiz kontrol cihazindan revizyon hizini 0,10 m/s olarak ayarlanmaldir.
» Asansor “Geri AI” moduna alinir ve el terminalinde bulunan yukari yén butonu ile
kabin en Ust kat hizasina alinmalidir.
» Kabin en Ust katta iken;
« MP-A3 salter kullaniimiyorsa; 818 ve 142 ledleri sdnuk olmalidir.
« MP-A3 salter kullaniliyorsa; 818 ledleri sdonuk, 142 ledi yanik, MA (MO), MB (M1)
ledleri yanik olmaldir.
% MA (MO), MB (M1) ledleri, PH/CAB kartinda bulunmaktadir. MOM/PLUS Kkarti
Q10 izleme menudsinden ledlerin durumunu goérebilirsiniz.

STOP HATASI

[GERIAL][ § 0=][- -] MA:  MB: Q10 KUYU OGRENME Q45 KUYU OGRENME Q45

ENT | M2: M3: 142: DWN | MODU > PASIF ENT MODU > AKTIF

— — —

Kuyu 6grenme isleminin tamamlanabilmesi i¢in asansér, “Geri—Al” kumanda modunda,
el terminalinde bulunan asagi hareket butonuna basilarak, otomatik olarak duruncaya kadar
hareket ettiriimelidir.

Ogrenme modu basarili bir sekilde tamamlandiktan sonra “Q45” parametresi hiz durum
ekrani goérandr.

KON: +000m00,0 cm
HIZ :0,0m/s

' Bu parametrelerden biri veya birkacinin degerinde degisiklik yapilir ise sisteme yeniden 6grenme yaptiriimasi

gerekmektedir.
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1.5.4.1.3. Kat Hizalarinin Ayarlanmasi

Ogrenme islemi tamamlandiktan sonra yapilmasi gereken tek iglem kat hiza ayarlarinin
yapiimasidir. En Ust duraktan baslayarak kabin igerisinden batin katlara ¢agri verilir ve
asagl yonde seyahat edilir. Kabin kat hizasindan yukarida durmus ise ka¢ mm yukarida
durdugu olcilir. Olgtim yapilan katin inis dederine dlgiilen deger not edilir. Bu islem en alt
kata kadar yapllir.

En alt katinda inis de@eri not edildikten sonra tekrar butin katlara ¢agri verilir ve yukari
yonde seyahat edilir. Kabinin durdugu nokta kat hizasindan asagida ise kag mm asagida
durdugu élgiilir. Olgim yapilan katin gikis degerine dlgiilen deger not edilir. Bu islem en Ust
kata kadar yapilir.

NOT: Kabin hareket yoniine gore kati gecerek durmus ise “ Yavaslama Mesafesi
parametresinin degeri yanhs girilmis olabilir. Asdénsorin seyir hizina goére “ B17 ”
parametresinin degerini kontrol edin. “ B17 ” parametresinin degeri dogru girilmis olmasina
ragmen kabin kati gecerek duruyor ise miknatis dizilimi hatali yapilmis olabilir. Miknatis

“ »

dizilimini tekrar kontrol ederek, 6grenme islemini tekrarlayiniz.

Durak Cikis Degeri inis Degeri
2 mm
S mm | ... mm
14 1 ... mm | ... mm
13 1 ... mm | @ ... mm
12 1 ... mm | ... mm
...... mm voee.. MM
0 1 ... mm | ... mm
9 1 ... mm | ... mm
8 1 ... mm | ... mm
7 1 ... mm | ... mm
6 1 ... mm | ... mm
5 1 ... mm | ... mm
I mm | ... mm
3 1 ... mm | ... mm
A mm | ... mm
1 L 1 @ ... mm

Kat hiza ayarlari 6lgim tablosu

Kat hiza dlgumleri, 6lgim tablosuna not edildikten sonra oél¢ctlen degerlerin sistemin menisiine giris yapilarak
“B18 Kat Hiza Ayarlar1 ” parametresine giriimesi gerekmektedir.
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1.5.4.1.4.

Asagida 3. kat igin CIKIS degeri :

KAT HIZA
AYARLARI

B18

KAT | CIKIS | INIS
> 3. | 50mm| 65mm

Ornek Kat Hiza Ayari

ENT
#

ENT
<«

KAT | CIKIS | INIS
>1. | | 0 mm

KAT | CIKIS | INIS
> 3. | 50mm| 65mm

50mm, INIS degeri: 65mm &lglimiiniin “ Kat Hiza
Ayarlar1 ” parametresine girilmesi anlatiimaktadir.

uP
..)

UP
(..

KAT | CIKIS | INIS
>3. |0mm|0mm

KAT | CIKIS | INIS
> 3. | 50mm| 0 mm

ENT

ENT
<«

KAT | CIKIS | INIS
>3. |Omm|0mm

\" upP

KAT | CIKIS | INIS
> 3. | 50mm| 0 mm

“ENTER ” butonu ile B18 parametresine giris yapilir.

“UP ” butonu ile 3. KAT ayarlarina ilerlenir.

“ENTER ” butonu ile 3. katin ¢ikis de@erini ayarlamak igin giris yapilir.

“UP ” butonu ile “ CIKIS ” parametresine “ 50 ” degeri girilir.

“ENTER ” butonu ile girilen deger kaydedilir ve “ INIS ” de@erine giris yapilir.
“UP ” butonu ile “ INIS ” parametresine “ 65 ” degeri girilir.

“ENTER” butonu ile girilen deger kaydedilir.

VVVVVVY

1.5.4.2. Sayici
Momentum PLUS asans6r kumanda sistemi opsiyonel olarak kat konum bilgisini
belirlerken sayici mantigini kullanir ve durak sayisina bagimsiz olarak sadece 1 adet
manyetik “Mikopulse” salter ile konumunu belirler. Ozellikle yilksek durakli sistemlerde
iscilik, maliyet ve hata oranini minumuma dusurdr.

1.5.4.3. Hidrolik Sayici
Momentum PLUS asansér kumanda sistemi hidrolik sistemlerde galistirilirken farkl bir

sayicl mantigi kullanmaktadir. S-MP mikopulse manyetik salteri asansériin yavaglama
durma ve seviye diizeltme bolgelerini tayin eder. S-LA ve S-LB manyetik salterleri ise erken
kapi agma ve kapi agik seviye dizeltme bdlgelerini tayin eder.

1.5.4.4. Gray Kod

Momentum PLUS asansor kumanda sistemi kat konum bilgisini belirlemek igin gray

kod mantigini kullanilabilir. Durak sayisina bagimli olarak kullanilacak manyetik salter sayisi

degisiklik gosterebilir. Asagida 11 durak igin 6rnek miknatis dizilimi verilmigtir.

IYHY| ! 'YHY! IYHY! DYI ! DY ! ! ! ' ' ' .
KSR1 < ! <) e > | ! ! ! ! ! ! !
—> ! 4
CH==+—4 : ‘ :
: 1 1 I ! ! 1 [ 1 I 1 | I I 1
KSR2 P : oo P | | | : : : :
M - i
¥ : ] ] I I 1 II ] ] ] [ 1 [ ]
B 1 1 1 ! ! 1 Tyt 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 ! ! 1 ot 1 1 1 1 1 1 1
JF U : e — T : : : : - | : :
— } AP, m " | P P P ! ‘e P
[T< — 0 L =2 " -:w *e - - n -:qﬁ.:- >
' 1 1 1 ! ! 1 1 1 1 1 1 1 [l 1
Mo b : R : : : : | : : |
== ° : —— ! 9 " e W e " . r S
: h- hd I ( 1 1 1
! i i i i i i i i i 1 i
M1 i i " ; . " i i i i ; .
— | P — ' 1 " o
T= ' —®. . ; *— ; T —e :
! ! i ! : ! : ! : ! ! !
M2 : 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
(== . . P ' ' ' ' n n n —
i : : : H [ 1 [ 1 [ 1 [ 1
H ] ] 1 ] ] ] ] 1 1 ] ]
) 1 ) 1 ) 1 ) ] 1 ] 1
M3 | : : H : : : : - - - .
(D= %
i | | | | | | | : : : :
H ] 1 1 1 ] 1 ] ] 1 1 ]
M4 ' i i i i i i i i i i i
= ; T T T T T T T T T T T
! | . H . | . | H H H .
H ] ] 1 ] ] ] ] 1 1 ] ]
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 ] 1
] ] 1 ] ] ] ] 1 1 ] ]
KATLAR ' | 1 1 1 | 1 | 1 1 | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
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2. Momentum PLUS Kumanda Sisteminde Kullanilan Kartlar

2.1. Kumanda Panosunda Kullanilan Kartlar
2.1.1.MOM/PLUS

MOMENTUMS. PLUS
LIFT CONTROLLER

¢ MOM/PLUS Kartinin Boyutlar

a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) e (mm) f (mm) Yiikseklik (mm)
150 140 150 16 189 165 30
b
4 O
el * MOM/PLUS c
10
il O

¢ MOM/PLUS Kartinin Gorevleri

MOM/PLUS karti kumanda panosunda bulunur ve asansor kumanda sisteminin anakartidir. Asansor
kuyusundan, kapilardan, kabinden ve katlardan gelen izole edilmis sinyallerin tamami MOM/PLUS

kartina iletilir ve program algoritmasina gore asansor ¢alisma prensiblerine uygun olarak c¢alismasini
yonlendirir.
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e MOM/PLUS Karti Girig ve Cikis Terminalleri

Terminal Besleme Girigleri
100 Role ve 24V/DC cikislar igin 24VDC besleme + terminali
1000 ] Role ve 24VDC cikislar igin 24VDC besleme — terminali
9AC2 | MOM/PLUS icin 9VAC besleme girisi
9AC1 | MOM/PLUS icin 9VAC besleme girisi

Terminal AC Girigler

220V | Sebeke gerilimini gbzlemleme girisi (F)
N 220 girisinin nétra (N)

10A Emniyet devresinin nétru (N)
120 Stop kontaklarinin dénisi (F)
130 Kat Kapisi kontaklarinin dénisi (F)
140 Kabin kapisi kontaklarinin dénusu (F)
10B Emniyet devresinin notrii (N)

Haberlesme Girig/Cikiglari
CANH | Dahili CAN Bus igin seri haberlesme sinyalleri
CANL | Dahili CAN Bus i¢in seri haberlesme sinyalleri

Konnektorler
Konnektor MOM/PLUS
X1 CAN-Bus haberlesme baglantisi
SV1, SV2 | MP/PT1 karti baglanti konektorleri
SV3 MOR karti baglanti konektorleri

Terminal Enkoder Baglantl Terminalleri
+12V | +12V Enkoder beslemesi gegis terminali
-12VV | -12V Enkoder beslemesi gegis terminali
+5V +5V Enkoder beslemesi gecis terminali
1000 | Enkoder beslemesi gecis terminali

A+ Enkoderin “A+" sinyali giris terminali
A- Enkoderin “A-“ sinyali giris terminali
B+ Enkoderin “B+“ sinyali giris terminali
B- Enkoderin “B-“ sinyali giris terminali
C+ Mutlak enkoderin “C+” sinyali girig terminali
C- Mutlak enkoderin “C-” sinyali giris terminali
D+ Mutlak enkoderin “D+” sinyali giris terminali
D- Mutlak enkoderin “D-" sinyali giris terminali

SHL Toprak giris terminali
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24VDC Girigler

Terminal | Cift Hizh | VVVF | Hidrolik Aciklama

500 Revizyon veya geri alma kumandada agagi yoén sinyal girisi -

501 Revizyon veya geri alma kumandada yukari yon sinyal girigi -

869 Revizyona alma anahtarindan gelen normal galisma sinyal girisi -

870 Geri alma anahtarindan gelen normal ¢alisma sinyal girigi -

KRU Hareket kontaktdrleri kontrolu sinyal girigi -

mté - Kap!i agik seviye dlzeltme bdlgesi sinyalleri -

INL i Emniyet devresi kdprileme ka[t| (DSB ve I?BAB) role Program!anabilir

kontaklarinin kontroli sinyal girigi giris
e | |Cebiemenien e | stsnnasio | programanao
kontroll sinyal girisi sinyal girigi s
Role Cikislar
Terminal Cift Hizh VVVF Aciklama
1A Asag! yon cikigl Asagi yon cikisl K1 rélesinin NA kontagdi
12C K1 ve K2 Roélelerinin kontaklarinin ortagi
2A Yukari yon ¢ikigl Yukari yon gikisi K2 rélesinin NA kontagi
3A Yuksek hiz gikisi Yiksek hiz gikisi K3 rélesinin NA kontagdi
3C K8 rélesinin kontaklarinin ortagi
4A Disik hiz gikisi I Hiz kontrol cihazini aktive etme ¢ikisi I K4 rélesinin NA kontagdi
4C K4 rélesinin kontaklarinin ortagi
5K - - K5 rélesinin NK kontagi
5A - Ara Hiz Cikisi K5 rélesinin NA kontagi
5C K5 rélesinin kontaklarinin ortagi
6A Lirpomp Cikisi I Hiz regilatori tetikleme/Lirpomp Cikisi I K6 rélesinin NA kontagi
6C K6 rélesinin kontaklarinin ortagi
7K i Revizyon ¢ikisi 869 girisine bagimli K7 rélesinin NK kontag
olarak calisir.

7C K7 rélesinin kontaklarinin ortagi

e MOM/PLUS Kartinin Farkh Hidrolik Unitelerine Goére Role Cikislari
v' Blain EV100-L10 (KLEEMANN-Doppler) Hidrolik Unitesi

Role Cikiglar
Terminal Yildiz — Uggen Dogrudan Yol Verme
1A Asagdi yon kontaktoéri cikisi (Valfler) Asagi yon kontaktoru ¢ikigi (Valfler)
2A Yukari yén kontaktéru ¢ikisi (Motor) Yukari yon kontaktéra ¢ikisi (Motor)
3A Hizli valfi gikisi Hizli valfi ¢ikigi
4A Yukari yon kontaktori cikisi (Valfler) Yukari yon kontaktéra ¢ikisi (Valfler)
5K - -
5A Yildiz kontaktoru gikisi -
6A Ucgen kontaktori cikisi -
7K Revizyon ¢ikigi Revizyon ¢ikigl
MOR V1
1A Asagdi yon valfi ¢ikisi Asagdi yon valfi ¢ikisi
3A Basing kilit valfi ¢ikisi (A3’e uygun) Basing kilit valfi ¢ikisi (A3’e uygun)
m@ mentum

Www.momentum-lift.com 24 [ 56



http://www.momentum-lift.com/

| Momentum® Lift ASANSOR KUMANDA SISTEMi I

v Bucher i-Valve (BERINGER) Hidrolik Unitesi

Role Cikislan
Terminal Yildiz — Uggen Dogrudan Yol Verme
1A Asagi yon kontaktori gikisi (Valfler) Asagi yon kontaktoru cikisi (Valfler)
2A Yukari yon kontaktorleri ¢ikisi Yukari yén kontaktéra ¢ikisi (Motor)
3A Hizli valfi ¢ikigi (Beringer kartina) -
4A Yukari yén kontaktéra cikigi (Valfler) -
5K - -
5A Yildiz kontaktéri ¢ikisi -
6A Ucgen kontaktorii ¢ikisi -
7K Revizyon ¢ikisi Revizyon cikigi
MOR V1
1A Asagi yavas valfi ¢ikigi (beringer kartina) | Asagi yavas valfi ¢ikigi (beringer kartina)
2A Yukari yavas valfi ¢ikisi (beringer kartina) | Yukari yavas valfi ¢ikisi (beringer kartina)

v GMV Hidrolik Unitesi (GMV 3xxxEN - GMV 3xxx/S DLV-A3)

Role Cikislan
Terminal Yildiz - Uggen Dogrudan Yol Verme
1A Asagdi yon kontaktoéri cikisi (Valfler) Asagdi yon kontaktoéri cikisi (Valfler)
2A Yukari yon kontaktéri ¢ikisi (Motor) Yukari yén kontaktéra cikisi (Motor)
3A Hizh valfi ¢ikisi Hizh valfi ¢ikisi
4A Yukari yon kontaktéru ¢ikisi (Valfler) Yukari yén kontaktéra gikisi (Valfler)
5K - -
5A Yildiz kontaktoru ¢ikisi -
6A Ucggen kontaktorii cikist -
7K Revizyon ¢ikisi Revizyon ¢ikisi
MOR V1
1A Asagdi yon valfi ¢ikisi Asagi yon valfi gikigl
3A Guivenlik valfi ¢cikisi (A3’e uygun) Guvenlik valfi ¢ikisi (A3’e uygun)
v’ Start Elevator Hidrolik Unitesi
Role Cikiglari
Terminal Yildiz — Ucgen
1A Asagdi yén kontaktdru cikigi (Valfler)
2A Yukari yén kontaktéra ¢ikisi (Motor)
3A Hizli valfi ¢ikisi
4A Yukari yon kontaktéra cikisi (Valfler)
5K -
5A Yildiz kontaktori ¢ikisi
6A Ucgen kontaktori gikisi
7K Revizyon gikigi
MOR V1
1A Asagdi yon valfi ¢ikisi
2A Yukari yon durus valfi ¢ikisi
3A Asagi valfi (DS)
m@ mentum
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24VDC Cikiglar

Terminal Cift Hizh VVVF Hidrolik Aciklama
Elektrik kesintisinde acil kata getirme . .
OuUT1 - fonksiyonunu baslatma cikis! Lirpomp cikigl Programlanabilir
OuUT2 - Kapi agik seviye duzeltme igin emniyet devresi kdprileme ¢ikisi | Programlanabilir
OuUT3 - Programlanabilir
ouT4 - Programlanabilir

e MOM/PLUS Kartinin Teknik Spesifikasyonlari

v' Girig Devreleri

Besleme Girisleri

Terminal Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
100-1000 22VDC 26VDC
9AC2 - 9AC1 8VAC 10VAC
AC Girigler
Terminal Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
220V 200VAC 250VAC
120 200VAC 250VAC
130 200VAC 250VAC
140 200VAC 250VAC
24VDC Girigler
Terminal Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
500 20vDC 26VDC
501 20vDC 26VDC
869 20vDC 26VDC
870 20vVDC 26VDC
IN1 20vDC 26VDC
IN2 20vDC 26VDC
KRU 20vVDC 26VDC
MLA - MLB 20vDC 26VDC
v' Gikig Devreleri
Role Cikiglari
Terminal Max. Gerilim Degeri (V) Max. Akim Degeri (A)
1A 250VAC 3
2A 250VAC 3
3A 250VAC 3
4A 250VAC 3
5K 250VAC 3
5A 250VAC 3
6A 250VAC 3
7K 24VDC 2A | 48W
24VDC Cikiglar
Terminal Max. Gerilim Degeri (V) Max. Akim Degeri (mA)
OUT1 24VDC 100
ouT2 24VDC 100
OuUT3 24VDC 100
ouT4 24VDC 100

NOT : Cikis devreleri igin belirtilen gerilim degerleri gekilecek akim degerleri ve besleme kaynagina
gore degisiklik gosterebilir.
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2.1.2.MP/PT1

MP/PT1 U1

v MP/PT1 Kartinin Boyutlari

a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) e (mm) Yikseklik (mm)
97 120 19 23 12 12
O O
q MP/PT1
2Ne) O

v" MP/PT1 Kartinin Gorevleri

MP/PT1 karti kumanda panosunda bulunur. Revizyon kutusundan gelen bilgileri, makina
dairesinden gelen motor termigi,yangin,deprem giriglerini ve katlardan gelen kat baglantilarini
MOMY/PLUS Kkartina iletir.

v MP/PT1 Karti Girig ve Gikig Terminalleri

Girig ve Cikislar

Terminal Aciklama
142 Revizyon kutusundan gelen tam kat sinyali girigi
817 Revizyon kutusundan gelen alt zorunlu yavaslatici sinyal girisi
818 Revizyon kutusundan gelen Ust zorunlu yavaslatici sinyal girisi

1000 Revizyon kutusu besleme ortagi
CANH Dahili CAN Bus igin seri haberlesme sinyalleri
CANL Dahili CAN Bus igin seri haberlesme sinyalleri
1000 Revizyon kutusu besleme ortagi

100 Revizyon kutusu beslemesi

806 Deprem sinyali girigi

816 Yangin sinyal girisi
P1-P2 Motor termistor sinyal girisi

Konnektor Aciklama

SV MOM/PLUS karti 10 hath yassi kablo baglantisi
(SV1 konnektoriine)

MOM/PLUS karti 14 hatli yassi kablo baglantisi

— (SV1 konnektoriine)
X2 Grup kumanda haberlesme ve besleme konektori
X3 Kat kartlari haberlesme ve besleme konnektort
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2.1.3.MOR

v MOR Kartinin Fiziki Boyutlar

a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) e (mm) f (mm) g (mm) | Yiikseklik (mm)
2,06 3,30 34,60 68,90 17 19,70 80 30
9
b ) .
& MOR (@)
® O

v MOR Kartinin Gorevleri
MOR karti kumanda panosunda bulunur. Hidrolik Unitelerinde valf ¢ikislari, hareket gikislari
bu yardimci kart Gzerinden alinir.

v MOR Karti Giris ve Gikis Terminalleri

Role Cikiglar
Terminal Aciklama
1A K1 rélesinin NA kontagdi
1C K1 rdlesinin kontaklarinin ortagi
2A K2 rélesinin NA kontagi
2C K2 rélesinin kontaklarinin ortagi
3A K3 rélesinin NA kontagdi
3C K3 rdlesinin kontaklarinin ortagi
4A K4 rélesinin NA kontagi
4C K4 rélesinin kontaklarinin ortagi
Konnektor Aciklama

MOM/PLUS karti yassi kablo baglantisi

S (SV3 konnektoériine)

v" MOR Kartinin Teknik Spesifikasyonlari

Rumuz Max. Gerilim Degeri (V) Max. Enduktif Akim Degeri (A)
1A 250VAC 3
2A 250VAC 3
3A 250VAC 3
4A 250VAC 3

NOT : Cikis devreleri igin belirtilen gerilim degerleri ¢ekilecek akim degerleri ve besleme kaynagina
gore degisiklik gosterebilir.
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2.2.Revizyon Kutusunda Kullanilan Kartlar
2.2.1.Kabin Kaseti ile Seri Haberlesme PH/CAB

e PH/CAB Kartinin Fiziki Boyutlari

a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) e (mm) f (mm) Yikseklik (mm)

191 240 2 60 2,22 72 33

PH/CAB f

_Qi4,4mm O

e PH/CAB Kartinin Gorevleri

PH/CAB Kkarti revizyon kutusunda bulunur. Kabin kaseti ile seri haberlesmeli sistemlerde
kullanilir. Kabin lambasi, kabin fani, otomatik kapi cikislari gibi giris ¢ikislarin baglandigi
karttir. Seri haberlesmeli kabin kaseti karti ile ve kumanda panosunda bulunan MOM/PLUS
karti ile CAN Bus Uzerinden haberlesir.

e PH/CAB Karti Girig ve Cikig Terminalleri

Rumuz Aciklama

100 | Kat konum bilgisi salterleri icin +24VDC besleme c¢ikisi

817 | Alt zorunlu yavaslatici sinyal girisi (1.6m/s ve alti hizlar i¢in)
818 | Ust zorunlu yavaslatici sinyal girisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
820 | Arahizicin yavaslatici salter girisi

100 | Kat konum bilgisi salterleri icin 24VDC besleme c¢ikisi + terminali
1000 | Kat konum bilgisi salterleri icin 24VDC besleme c¢ikigi - terminali
142 | Cift hizli ve hiz kontrol cihazli sistemlerde tam kat sinyali girigi
MO ] MO kat konum bilgisi salter girisi (MA Sayici galter girisi)

M1 ] M1 kat konum bilgisi salter girisi (MB Sayici salter girisi)

M2 | M2 kat konum bilgisi salter girisi

M3 ] M3 kat konum bilgisi salter girigi

100 | itfaiyeci anahtari igin +24VDC besleme gikisi
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813C | Kabin ici itfaiyeci anahtari sinyal girisi
S-KA | itfaiyeci fonksiyonu icin “Kapi Acik Kaldi” sinyal ¢ikisi
100 ] Gong sinyali icin 24VDC besleme ¢ikisi + terminali
1000 ] Gong sinyaliigin 24VDC besleme ¢ikigi - terminali
802 ] Asgari yuk kontagi sinyal girisi
804 ] Asin yuk kontagi sinyal girigi
805 | Tam yik kontagi sinyal girisi
ANL ]0-10V Analog yik sinyali giris terminali
100 | Yedek girigler icin 24VDC besleme ¢ikigl + terminali
IN1 | Yedek programlanabilir girig terminali
IN2 | Yedek programlanabilir girig terminali
100 | Gong modiili icin 24VDC besleme c¢ikisi + terminali
1000 ] Gong modili igin 24VDC besleme ¢ikisi - terminali
291 | Yukari yon gong sinyal gikisi
292 ] Asagi yon gong sinyal ¢ikisi
OUT1 | Yedek programlanabilir ¢ikis terminali
QUT2 | Yedek programlanabilir ¢ikis terminali
1000 | Yedek cikislar icin 24VDC besleme ¢ikisi - terminali

Kabin alarm ortak ucu (Alarmi ¢aldirmak i¢in bu terminal ile 1000 arasina buton
baglanmalidir.)

142 | Cift hizli ve hiz kontrol cihazli sistemlerde tam kat sinyali blkiilgen kablo ¢ikisi
817 | Alt zorunlu yavaslatici sinyali bikilgen kablo ¢ikisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
818 | Ust zorunlu yavaslatici sinyali biikiilgen kablo ¢ikisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
820 ] Ara hiz igin yavaslatici salter sinyali bukulgen kablo ¢ikisi
1000 | PH/CAB karti icin 24VDC besleme — terminali
CANL
CANH
1000 | PH/CAB karti icin 24VDC besleme — terminali
100 | PH/CAB karti i¢cin 24VDC besleme + terminali
100 | PH/CAB karti igin 24VDC besleme + terminali
813C | Kabin ici itfaiyeci anahtari sinyali bikulgen kablo ¢ikisi
ALC | Kabin alarm sinyali bikilgen kablo ¢ikisi
TLA
TLB
TLC
TLD
100 | Kapi sinyalleri igin + 24VDC cikig!
K16 | Kapi acma limit sinyal girigi
K19 | Kapi kapama limit sinyal girigi
K30 | Kapi geri agma sinyal girigi
K15 | Kapi agma ve kapi kapama réle kontaklarinin ortagi
K3 Kap! kapama sinyal ¢ikigi (KC rélesinin NA kontagi)
K5 Kapi agma sinyal cikisi (KA rélesinin NA kontagi)
KN Kapi yavas kapama (Nudging) cikis!
KFA | Kabin fani rélesinin NA kontagi (KF rélesi)
KFC ] Kabin fani rélesinin kontak ortagi (KF rélesi)
1 Kabin lambasi rélesinin NK kontagdi (KL rélesi)
2 Kabin lambasi rélesinin kontak ortagi
ALC | Alarm/siren baglanti terminali
BT+ | Alarm/siren baglanti terminali
BT+ | Akl baglanti terminali (+) (12V 1.2Ah)
BT- ] Aku baglanti terminali (-) (12V 1.2Ah)

ALC

Dahili CAN Bus igin seri haberlesme sinyalleri

interkom sinyali biikiilgen kablo ¢ikigi
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Konnektor Aciklama
X1 Dahili CAN Bus baglanti terminali
X2 Kabin kaseti yedek giris/¢ikis terminali
X3 Kabin kaseti yedek giris/¢ikis terminali
X4 Seri haberlesmeli kabin kaseti(SCOP) baglanti terminali

e PH/CAB Kartinin Teknik Spesifikasyonlar
o Girig Devreleri

Rumuz Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
100
7000 22VDC 26VDC
Rumuz Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
142 20vDC 26VDC
817 20vDC 26VDC
818 20vDC 26VDC
820 20vDC 26VDC
MO 20vDC 26VDC
M1 20vDC 26VDC
M2 20vDC 26VDC
M3 20vDC 26VDC
813C 20vDC 26VDC
804 20vDC 26VDC
802 20vDC 26VDC
805 20vDC 26VDC
IN1 20vDC 26VDC
IN2 20vDC 26VDC
K16 20vDC 26VDC
K19 20vDC 26VDC
K30 20VDC 26VDC

o Cikig Devreleri

24VDC Cikiglar
Rumuz Max. Gerilim Degeri (V) Max. Akim Degeri (mA)
S-KA 24VDC 500
291 24VDC 100
292 24VDC 100
OouUT1 24VDC 100
ouT?2 24VDC 100
Rumuz Max. Gerilim Degeri (V) | Max. Endiiktif Akim Degeri (A)
K15 250VAC 3
K3 250VAC 3
K5 250VAC 3
KN 250VAC 3
KFA 250VAC 3
KFC 250VAC 3
1 250VAC 3
2 250VAC 3

NOT : Cikis devreleri i¢in belirtilen gerilim degerleri cekilecek akim degerleri ve besleme kaynagina
gore degisiklik gosterebilir.
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2.2.1.1. Seri Haberlesmeli Kabin Kaseti Karti SC24

Revizyon kutusunda bulunan PH/CAB karti ile sadece tek bir soket baglantisi araciligiyla
baglanabilen ve seri haberlesmeli olarak ¢alisabilen kabin kaseti kartidir.

Konnektor Aciklama
X1 Dahili CAN Bus baglanti terminali
X2 PH/CAB karti ile baglanti terminali
Terminal Terminal Agiklamalari

EMG | Acil aydinlatma lamba ¢ikisi (max. 2,4W)
GND 24VDC besleme cikisi terminali - ucu
+12V | Aku voltaj ¢ikis terminali

TLA
TLB
TLC
TLD
CYB1 |PH/CAB ile SC24 arasi gegis terminali
CYB2 |PH/CAB ile SC24 arasi gegis terminali
SP+ Hoparlér baglanti + terminali

SP- Hoparlér baglanti - terminali
+24V  124VDC besleme ¢ikigl terminali + ucu
GBO
GB1
GB2 Gray/Binary kod ¢ikis terminalleri
GB3
GB4
032 Yukari yén oku sinyal c¢ikigl

031 Asagdl yon oku sinyal cikis!

01 Asin yuk fonksiyonu sinyal ¢ikigi
812 Vatman anahtar girig terminali
IN1
IN2
IN3
IN4
DTO Kapi agma butonu girig terminali
DTS Kapi kapi butonu girig terminali
FNB Kabin fani butonu girig terminali
FNL Kabin fani butonunun led baglantisi
AL1
AL2

401 - 424 | Kabin i¢ cagrisi baglanti terminalleri

ouUl Yedek programlanabilir ¢ikis terminalleri
ou2 Yedek programlanabilir ¢ikis terminalleri

interkom/Telefon baglanti terminalleri

Yedek programlanabilir giris terminalleri

Kabin alarm butonu giris terminali
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2.2.2.Kabin Kaseti ile Paralel Haberlegsme MOS

dlessvce

BT

111111

o
o
J2 J3 J4

GosD

K
A
o
o
P’A]
<N

¢ MOS Kartinin Fiziki Boyutlar
a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) e (mm) f (mm) Yiikseklik (mm)
2,20 3,20 69 147,70 158,10 79,60 30
a d
kat
ayg 1
h_:. (] @)
MOS
° f
O O

www.momentum-lift.com

MOS Kartinin Goérevleri
MOS karti revizyon kutusunda bulunur. Kabin ile paralel haberlesmeli sistemlerde kullanilir.

Kabin i¢indeki i¢ ¢cagrilar, kabin lambasi, otomatik kapi ¢ikislari gibi giris ¢ikislarin baglandigi
karttir. Kumanda panosunda bulunan MOM/PLUS karti ile CAN Bus Uzerinden haberlesir.
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e MOS Karti Girig ve Cikigs Terminalleri

Rumuz Aciklama
142 | Cift hizli ve hiz kontrol cihazli sistemlerde tam kat sinyali girisi
817 | Alt zorunlu yavaslatici sinyal girisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
818 | Ust zorunlu yavasglatici sinyal girigi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
100 | Kat konum bilgisi salterleri i¢in +24VDC besleme ¢ikisi
MO | MO Gray kod giris (MA Sayici salter girisi)
M1 | M1 Gray kod girisi (MB Sayici galter girigi)
M2 | M2 Gray kod girisi
M3 | M3 Gray kod girisi
100 | Kat konum bilgisi salterleri icin +24VDC besleme gikisi
100 ] Gong sinyali icin 24VDC besleme ¢ikisi + terminali
1000 ] Gong sinyali igin 24VDC besleme ¢ikigl - terminali
291 | Gong sinyal cikisi
142 | Cift hizli ve hiz kontrol cihazl sistemlerde tam kat sinyali bukulgen kablo ¢ikisi
817 | Alt zorunlu yavaslatici sinyali blkilgen kablo ¢ikisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
818 | Ust zorunlu yavaslatici sinyali biikiilgen kablo cikisi (1.6m/s ve alti hizlar igin)
1000 | MOS karti icin 24VDC besleme — terminali
CANH
CANL
1000 | MOS karti icin 24VDC besleme — terminali
100 | MOS karti icin 24VDC besleme + terminali
100 | MOS Kkarti icin 24VDC besleme + terminali
IN1 ] Yedek amagli programlanabilir giris terminali
OUT1 | Yedek amagh programlanabilir ¢ikis terminali
100 | 804 ve 805 terminalleri icin 24VDC besleme + terminali
804 | Asin yik sinyal girisi
805 | Tam yik sinyal girisi
100 | Kapi sinyalleri igin + 24VDC g¢ikig|
K16 | Kapi acma limit sinyal girigi
K19 | Kapi kapama limit sinyal girigi
K30 | Kapi geri agma sinyal girigi
K3 Kap! kapama sinyal ¢ikisi (KC rélesinin NA kontagi)
K5 Kapi agma sinyal ¢ikisi (KA rélesinin NA kontagi)
K15 ] KC ve KA réle kontaklarinin ortagi
1 Kabin lambasi rélesinin NK kontagdi (KL rélesi)
2 Kabin lambasi rélesinin kontaklarinin ortagi

Dahili CAN Bus icin seri haberlesme sinyalleri

Konnektor Aciklama
SV21, SV22 | MOT karti yassi kablo baglantisi
X1 Dahili CAN Bus baglantisi

Mm@ mentum

Www.momentum-lift.com 34 /56



http://www.momentum-lift.com/

| Momentum® Lift ASANSOR KUMANDA SISTEMi I

e MOS Kartinin Teknik Spesifikasyonlari
o Girig Devreleri

Rumuz Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
100
7000 22VDC 26VDC
Rumuz Min. Gerilim Degeri (V) Max. Gerilim Degeri (V)
401...416 20vVDC 26VDC
142 20VDC 26VDC
817 20vDC 26VDC
818 20vDC 26VDC
MO 20vDC 26VDC
M1 20vDC 26VDC
M2 20vDC 26VDC
M3 20vDC 26VDC
804 20vDC 26VDC
805 20vDC 26VDC
142 20vDC 26VDC
817 20vDC 26VDC
818 20vDC 26VDC
IN1 20vDC 26VDC
K16 20vDC 26VDC
K19 20vDC 26VDC
K30 20VDC 26VDC

o Cikig Devreleri

24VDC Cikislar
Rumuz Max. Gerilim Degeri (V) Max. Akim Degeri (mA)
291 24VDC 200
OuUT1 24VDC 200
GB0..GB3 24VDC 200
401...416 24VDC 200
01 24VDC 200
031 24VDC 200
032 24VDC 200
2x7-Segment Gosterge cikiglari (Ortak Anot)
Terminal B Max. Akim Degeri (mA)

A 200

B 200

C 200

D 200

E 200

F 200

G 200

-X 200

1X 200

m@ mentum

Www.momentum-lift.com 35/56



http://www.momentum-lift.com/

| Momentum® Lift ASANSOR KUMANDA SISTEMi I

Rumuz Max. Gerilim Degeri (V) | Max. Endiiktif Akim Degeri (A)
K3 250VAC 3
K5 250VAC 3
K15 250VAC 3
1 250VAC 3
2 250VAC 3

NOT : Cikis devreleri igin belirtilen gerilim degerleri ¢ekilecek akim degerlerine gore degisiklik
gosterebilir.

2.2.3.MOT

¢ MOT Kartinin Boyutlari

a (mm) b (mm) ¢ (mm) d (mm) f (mm) g (mm) | h (mm) ] Yiikseklik (mm)
62 125 23 22 26 17 28 12
e I
a
kL 4
b3 O O
c
MOT
'l' g
b3 ) O
F 3
d
¥i[® O
B“: p »
m@ mentum
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MOT karti kabin butonyeri iginde kullanilir. i¢ cagrilari, kapi agma(DTO) ve kapama(DTS)

komutlarini, vatman giriglerini MOS kartina iletir. MOS kartindan gelen 7 segment

gOstergeleri, asagdi — yukari yon oklarini ve gray/binary ¢ikiglarini Gizerinde bulunduran
terminal kartidir. Ayrica Gzerinde bulunan X1 konnektérl ile kabin butonyeri iginde bulunan
kabin alarm, kabin acil aydinlatma, telefon sinyallerini sadece tek bir kablo ile revizyon
kutusu klemenslerine tagiyabilirsiniz.

e MOT Karti Giris ve Cikis Terminalleri

Terminal Aciklama
100 2x7 Segment gostergeler igin 24VDC besleme ¢ikigl + terminali
A 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin A segmenti
B 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin B segmenti
C 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin C segmenti
D 2x7-Segment gdstergenin birler basamaginin D segmenti
E 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin E segmenti
F 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin F segmenti
G 2x7-Segment gostergenin birler basamaginin G segmenti
-X 2x7-Segment gostergenin onlar basamaginin G segmenti
1X 2x7-Segment gostergenin onlar basamaginin B ve C segmentleri
1888 GBO0...GB3 gikiglari igin 24VDC besleme gikisi - terminali
GBO0...GB3 ] Gray veya binary kod cikislari
100 401-416 arasi i¢ ¢agri butonlari icin 24VDC besleme c¢ikisi + terminali
1000 401-416 arasi i¢ ¢agri butonlari icin 24VDC besleme c¢ikisi - terminali
401...416 | ic cagri butonlar giris/gikis!
100 24VDC besleme ¢ikisi + terminali
1000 24VDC besleme ¢ikisi - terminali
812 Vatman anahtari sinyal girigi
01 Asiri yUk sinyal ¢ikisi
DTO Kapi geri agma butonu sinyal girisi
031 Kabin gdstergesi icin asagdi yén oku sinyal ¢ikisi
DTS Kapi kapama butonu sinyal girigi
032 Kabin gdstergesi icin yukari yén oku sinyal ¢ikisi
AL1-AL2 ] Kabin alarm butonu baglanti klemensleri
I: Kabin acil aydinlatma baglanti klemensleri
TLFA-B-C-D | Kabin telefon/intercom baglanti klemensleri
Konnektor Aciklama
SV31-SV32 | MOS karti yassi kablo baglantisi
X1 Kabin alarm butonu, kabin acil aydinlatma ve telefon/intercom

sinyallerini revizyon kutusuna tasima konnektoru

www.momentum-lift.com
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3. Meniilerin Tanitiimasi ve Ayarlanmasi
3.1.Meniye Girig ve Parametrelerin Ayarlanmasi

A -> GENEL
AYARLAR
SiFREYi GiRINiz SiFREYi GiRINiZ SiFRE
900000 *90000 DOGRU

CDHCD _ DH® |

Besleme SIFREYi GiRINiZ SIFREYi GiRINiZ
Yok ﬁ 000000 ﬁ *00000 ececcee -)
#
RN, RN, g

SIFREYi GiRINiZ SIFREYi GiRINiZ
100000 *10000

Sifre
dogru mu?

Menlye girmek igin yukarida gosterildigi gibi kullanici sifresi giriimelidir. Parola ekranina girmek
icin MOM/PLUS kartinin beslemesini kesiniz. MOM/PLUS kartinin Gzerinde bulunan “ENTER?”,
“ESCAPE” tuslarina basil tutunuz ve kartin beslemesini veriniz. Karsiniza ¢ikan parola ekraninda
sol basta bulunan karakter yanip sénecektir bu karaktere deger vermek igin yon tuslarini
kullaniniz ve vermek istediginiz degeri “ENTER” tusu ile segip bir sonraki karaktere geginiz. Bu
islemleri tekrarlayarak sifreyi giriniz ve son karaktere deger verdikten sonra “ENTER” tusuna
basiniz. Girdiginiz sifre dogru ise program menusune ulasabilirsiniz. Eger girdiginiz sifre hatali ise
yazilim size tekrar sifre soracaktir.

3.1.1.Parametre Ayarlama
Kullanici sifrenizi dogru girip menlye girdiginizde menlU ekraninda yukari-asagi yon tuslarini
kullanarak gireceginiz menuyl secebilir, ENTER tusuyla bir alt menlye gecebilirsiniz.

A -> GENEL KAT BIiLGiSi  BO5 ENT KAT BIiLGiSi  BO5
AYARLAR GRAY KOD GRAY KOD
ﬁ
1 T ﬁ ﬁ 1 T 1 —
ENT ENT
B -> KUYU ve KAT # KAT BIiLGiSi  BO5 ﬁ KAT BIiLGiSi  BO5 B -> KUYU ve KAT
AYARLARI h SAYICI h SAYICI AYARLARI
I ESC I I ESC I
1 T 1 T T =
. . . ENT . .
KAT DEGIiSIM B10 KAT BILGISi BO5 KAT BILGISi BO5
NOKTASI: 2. MIK. SAYICI+SEV.DUZ. ﬁ SAYICI+SEV.DUZ.

Yukarida Ornek olarak B05 parametresinin degistiriimesi gosterilmistir. Ayarlanacak parametre
ekranda goéruntlilenirken ENTER tusuna basildijinda ekranda parametre degeri igin secilebilecek
degerler gdsterilir. Yukari/asagi yon ve ENTER tusunu kullanarak istediginiz degeri secebilirsiniz.
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3.1.2.izleme Ekranlari

e Hizh Erigim Menisii
Bu bilgilere ulasmak igin sistem Durum Ekraninda bulunurken ENTER butonuna basiimalidir.

] Q10 ve Q20 meniilerinden kabinde bulunan sinyal girigleri anlik olarak CPU ekranindan
MA: MB Q10 kolayca gérintilenebilir.
M2: 142: Bu sayede sinyal ve ariza takibi kolaylikla yapilimig olur.
A * 1 AKtif olan sinyalin yaninda * isareti bulunur. MO: *
A 4
8l7: 8ls:  Qll MA, MB, M2, M3, 142, 817, 818, 820, MLA ve MLB sinyalleri kat konum bilgileridir.

820: MLA: MLB:

iDRZNE

FAN: ALM: Q12 FAN: Kabin fani sinyali, ALM: Alarm sinyali, INT: intercom butonu, 812; Vatman anahtari
INT: 812: CI2: sinyalleridir.
A
1
K16: K19: Q15 K16, K19, K30, DTO ve DTS sinyalleri kapi kontrol sinyalleridir.

K30: DTO: DTS:

1 ‘ T \ 4

804: 805 Q20 804: Asiri yuk sinyali, 805: Tam yuk sinyali, 802: Asgari yuk sinyali, IN1 ve IN2: Yedek
802: INL: IN2: programlanabilir giriglerdir.
*
M aQ
Vbat: 12,5V Q21 Bu mentiden acil aydinlatma ve intercom besleme akusinin gerilim

degerini gézlemleyebilirsiniz.

DTG

123456789 Q25 Bu meniiden sisteme kolayca i¢ ¢agri verebilirsiniz.
1234567890123 Detayli bilgi icin Hizli Cagri Verme bélimiine bakiniz.

D1

\ 4 Bu menii ile caligmalariniz sirasinda asansériin kullanilmamasini istiyorsaniz parametreyi EVET
DIS CAGRLARI Q30 olarak seciniz. Boylece denemelerinizde asansor yolcular tarafindan kullanilamayacak ve
IPTAL ET > HAYIR calismalariniz aksamayacaktir. Calismaniz sona erdikten sonra litfen bu parametreyi HAYIR

y'y ¢ 1 olarak seciniz.
A 4

CPU karti kabin kaseti karti ile haberlesemez ise haberlesme hatasina geger ve asansoér bloke

0
0

KABIN KASET Q32 olur. Bu meni ile devreye alma islemlerinde kabin butonyerinin montajinin yapilmadigi ve/veya
IPTAL ET > EVET baska durumlarda calismalarinizin aksamamasi igin bu parametreyi “EVET” olarak segerseniz
2 ‘ 1 Sistem kabin kaseti olmadan gegici olarak ¢alistirilabilir.

y Bu menti ile galigmalariniz sirasinda asansoriin katina geldiginde kapisini agmasini ve kabine
KAPI ACMAYI Q35 yolcu binmesini istemiyorsaniz parametreyi EVET olarak seginiz. Béylece denemelerinizde
IPTAL ET > HAYIR asansor katina geldiginde ve kapilarini agtiginda kabine yolcu binemeyecek galigmalariniz

aksamayacaktir. Calismaniz sona erdikten sonra liitfen bu parametreyi HAYIR olarak seginiz.

A l T
\ 4 . . - "
Bu menti ile calismalariniz sona erdikten sonra asansoriin ¢alismasini gézlemlemek
KARISIKIC Q40 istiyorsaniz parametreyi EVET olarak seciniz. Boylece sistem otomatik olarak i¢ cagri
CAGRI VER > HAYIR Ureterek katlara hizmet verecektir. Calismaniz sona erdikten sonra lutfen bu parametreyi

l 1 HAYIR olarak seciniz.
A

[
Wl

KON: +000m00,0 cm - — . . T
HIZ :0,0mis Bu meni asansoérin konumunu ve o andaki seyir hizini gérebilirsiniz.
Dt

\ 4
A3 HATASINI Q50 . . ) I
TEMIZLE > HAYIR Bu men ile kaydedilmis A3 hatasini temizleyebilirsiniz.
D1

\ 4
A3TEST Q55 . - - —
TEST PASIF Bu meni ile A3 testinin baslamasi igin agagi yon hareketi verilebilir.

<

IDRANE

Bu menti ile sisteme bagli olan seri haberlesmeli kat kartlarinin haberlesmesi gézlemlenebilir.
123456789 Q58 S: Seri haberlesmeli kat karti ile CPU kartinin haberlestigini gosterir.
1234567890123 A: Sisteme bagl seri haberlesmeli kat kartinin “A” asansériinden veri aldigini gosterir.

B: Sisteme bagli seri haberlesmeli kat kartinin “B” asansériinden veri aldigini gosterir.
D1
A 4 Seri haberlesmeli kat kasetlerinin adreslenme islemleri dipswitch ayari gerektirmeksizin
OTO KAT KART Q60 Mik-el Elektronik’in 6zel ¢6zimu olan akilli kat tanima 6zelligi sayesinde bu mentiden
ADRESLE > PASIF kolayca yapilabilir.

o o
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v Hizli Gagri Verme ve izleme Ekrani

0123456789 - 0123456789 @ 0123=56789 - 0123=56789
01234567890123 01234567890123 01234567890123 01234567890123
= = =
Bu ekranin lzerine Daha sonra yon tuslari ile Kayit verilmek istenen
gelindiginde “ENT” tusuna kayit veriimek istenen durak duragda kayit vermek igin
basilirsa 1. durak karakteri segilir “ENT” tuguna basilir ve

yanip sbnmeye baslar asansor harekete baslar

0123=56789 0123—56789 0123—-56789
01234567890123 01234567890123 01234567890123
€ €
Asansor hedef duraga Asansor hedef duraga
geldiginde yavaslar ve katta dogru hareket eder

durur

: Kabin katta duruyor.

: Asansor yukari yonde yuksek hizda bu kattan gegiyor.

. Asansor asagdi yonde yuksek hizda bu kattan gegiyor.

: Asansor yukari yonde yavas hizda bu kattan gegiyor.

: Asansor agagd! yonde yavas hizda bu kattan geciyor.

: Buisaretin bulundugu katlarda i¢ ¢agri kaydedilmis.

: Bu isaretin bulundugu katta yukari yonde dis ¢agri kaydedilmis

: Bu igaretin bulundugu katta asagdi yonde dis ¢agri kaydedilmis

: Buigaretin bulundugu katta yukari yonde dis ¢cagri ve i¢ ¢agri kaydedilmis
: Buigaretin bulundugu katta asagi yénde dis ¢agri ve i¢ ¢agri kaydedilmis
: Asansor bu kattan gegerken acil durus yapti

Av 7Tl

— AP

v Kartlarin Program Versiyonlarini Ogrenme

[NORMAL][ O=][- -]
CAGRI BEKLIYOR

Kumanda sistemi “NORMAL” modda beklerken “ESCAPE” tusuna basili tutulursa MOM/PLUS ve
PH/CAB kartlarinin program S/W yazilimlari gérulebilir.

MOM+ CPU : VX.xx
PH/CAB : VX.xX

Bu o6zellik sayesinde kartlarin program versiyonlarina kolayca erisilebilir.

e Durum Ekrani

[NORMAL][ T O=][- -]
CAGRI BEKLIYOR
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0 Calisma modu

[NORMAL][ x=][- -]
XXXX

MOD Aciklama
NORMAL | Asanso6rin normal ¢galisma modunda oldugunu belirtir
VATMAN | Asansorin vatman ¢alisma modunda oldugunu belirtir

TEST Asansodrin test galisma modunda oldugunu belirtir
KURTRM | Asanso6rin kurtarma modunda oldugunu belirtir

HATA Asansérun hata kaydettigini ve hizmet diginda oldugunu belirtir
GERI AL | Asansdrin geri alma kumanda modunda oldugunu belirtir
REVZYN | Asansorin revizyon kumanda modunda oldugunu belirtir

o Kat konumu

Asansorin Asansorun tam Asansorin
bulundugu kati kat hizasinda hedef katini
belirtir. bulundugunu belirtir.
belirtir.
Asansoriun

hareket yonu

bt — %*}H‘ 2=](16]

o Asansorin Durumu

Xxxx][  x=][x X]
CAGRI BEKLIYOR

Ekranin alt bélimunde asansorin o anki anhk durumlari gésterilmektedir.
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3.2. Parametrelerin Tanitilmasi

3.2.1.Genel Ayarlar

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER | ACIKLAMA
AOS CIFT HIZLI
Tahrik tiirii INVERTER Sistemin tahrik tiri belirlenir.
anriturd HIDROLIK
S24T Sistemin cagrilara hizmet verme mantigi belirlenir.
KS S2A4T (i¢ cagrilar toplamali, dis gagrilar toplamasiz)
A10 KSA KS (Cift Buton, Cift Yon Toplama)
Kumanda Turl KSA (Tek Buton, Asagi Yén Toplama)
KSL KSL (Tek buton, Aptal Toplama)
Al2 SERI Kabin kaseti ile haberlesme tiirii bu parametreden
Kabin Kaseti Turi PARALEL segilir.
SIMPLEKS
Al5 Asansoriin Master veya Slave calisma modu
I Mod DUBLEKS A ayarlanir
Galigma Modu DUBLEKS B '
A20 Durak sayisi 2-24 Asansoriin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir.
VAR
? -
A25 DSB Karti Var m17 YOK
A30 Meni Dili TURKCE Men( trelerinin dil gi I bili
end Dili iNGILIZCE enl parametrelerinin dil segcenegi ayarlanabilir.
m@ mentum
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3.2.2.Kuyu ve Kat Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER | ACIKLAMA

GRAY KOD

SAYICI

B0O5 SAYICI + SEVIYE Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi
Kat Bilgisi DUZELTME belirlenir.

ARTTIRIMLI

ENKODER+MP/A3
ARTTIRIMLI ENKODER

B10 1. MIKNATIS Sayici salterin hangi miknatista kat bilgisini
Kat Degisim Noktasi 2. MIKNATIS degistirecegi belirlenir.

B11 Enkoder Pals Sayisi 2

1024 — 2048 — 4096 - 8192

Kullanilan enkoderin pals sayisi girilir.

B12 Halat Aski Orani *

1/1-1/2-1/3-1/4

Asansorun halat aski orani girilir.

B13 Motor Aktarma Orani * 0,1-50,0 Motorun aktarma orani girilir.
B14 Motor Kasnak Capi ° 100 mm — 2000 mm Motorun kasnak capi girilir.
YOK - (X)° Asansoér bu parametrede belirtilen duraklar arasinda
B15 0-1 2. miknatista yavas hiza gecer.
N V1.19 ve daha sonraki yazilim siirimlerinde bu
Uzun Kat Araligi 23.94 parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak

gésterilecektir.

B17 Yavaslama Mesafesi

30 cm — 280 cm

Kabinin yavaslama mesafesi girilir.

B18 Kat Hiza Ayarlari

Kat hizalari bu parametreden ayarlanir.

B20

Konum bilgisi ayarlanan sure iginde degismez ise

Kattan Kata Sure Siniri 20 -45sn sistem hata kaydedip servis disina geger.
B21 Komsu Kat Fonksiyonu Xgi Komsu kat fonksiyonu bu parametre ile aktif edilebilir.
B22 Komsu Kat Yavaglama Komsu kat yavaglama mesafesi bu parametreden
. 30 — 150 sn " :
Mesafesi segilir. (Yalnizca kuyu kopyalamali sistemlerde)
YOK - (X)* Park duraginin kaginci durak oldugunu belirler.
B25 Park Kat V1.19 ve daha sonraki yazilim siriimlerinde bu
ark natl 0-15 parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak
) gosterilecektir.
HEMEN
15s
20s - . . .
B26 Asansoriin park duragina ne kadar sire bekledikten
Park Etme Gecikmesi 1dk sonra hareket edecegi belirlenir
3dk
5dk
. YOK Sadece KSA kumanda turu igin gegerlidir. Zemin katin
B30 Zemin Alti Durak Sayisi 1-5 altindaki duraklarda dis ¢agrilar ¢ikista toplanir.
YOK Dubleks sistemlerde iki asansoér arasindaki alttan
B35 Alttan Durak Farki 5 e
- YOK Dubleks sistemlerde iki asansér arasindaki Ustten
B40 Ustten Durak Farki 10 durak farki segilir
: ) Yangin tahliye duragini belirler.0. kat ile max. kat
B45 Yangin Tahliye Kati Yo LEN arasinda bir deger secilebilir
B50 AKTIF Kapi agma igleminde emniyet devresinin galigmasi
Kuyu Koruma Fonksiyonu PASIF gozlemlenir. Aksi durumda sistem kalici hataya gecer.

2Bu parametrelerden biri veya birkaginin degerinde degisiklik yapilir ise sisteme yeniden 6grenme yaptiriimasi gerekmektedir.

% V1.19 ve daha sonraki yazilim siiriimlerinde bu parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gdsterilecektir.
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3.2.3.Kabin Ayarlar

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER | ACIKLAMA
CO05 5s Asansor bekleme moduna gegtikten sonra ne kadar
Kabin Lambasi Séndirme sure sonunda kabin lambasini séndlrecegi ayarlanir.
Siresi 15s (1 saniye artarak-azalarak degisir)

N Asansoérin normal ¢alisma modunda i¢ kumandadan
C10 YOK - (X) en fazla ne kadar gagrl_alabilecegi"a.)./arlan_lr.
) V1.19 ve daha sonraki yazilim siiriimlerinde bu
¢ Kumanda Siniri 1-9 parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak

gosterilecektir.

C15 10 — 300s Kabin faninin galistiriima siiresi bu parametreden
Kabin Fani Suiresi ayarlanir.
C20 AKTIF Asgari yuk fonksiyonu bu parametreden aktif veya
Asgari Yiik Fonksiyonu PASIE pasif olarak secilebilir.

3.2.4.Kapi1 Ayarlarn

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER | ACIKLAMA
DO5 OTOMATIK
Kat K Tiiri MANUEL Kat kapisinin tlrl ayarlanir
athapist turd OTOMATIK + MANUEL
D10 KAPI YOK : -
Kbk OTOMATIK Kabin kapisinin tirt ayarlanir
D05 parametresinde OTOMATIK + MANUEL segildigi
D15 0 — max. kat zaman hangi duragin kat kapisinin otomatik oldugu
Otomatik Kap! Kati ' ayarlanir. Diger kapilar manuel olarak ayarlanmis
olur.
D20 LIMITE KADAR Asansorin katinda kapisini agma siiresi ayarlanir. (1
Kapi A¢gma Siresi 1-30s saniye artarak-azalarak degisir)
Kat kapisi manuel, kabin kapisi yok olarak ayarlanirsa
D21 1-30s asansorin bulundugdu katta ne kadar siire
Katta Bekleme Siresi bekleyecegi ayarlanir
(1 saniye artarak-azalarak degisir)
D25 LIMITE KADAR Kapi geri agmada kapinin ne kadar siire boyunca
Kaoi Geri A Siiresi acilacagi ayarlanir.
api eri Agma suresi 1-30s (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Asansor katinda kapisini tam olarak agtiktan sonra bu
D30 parametrede ayarlanan deger kadar bekler ve
: . 0-30s
Kapi Kapama Gecikmesi kapamaya gecer
(1 saniye artarak-azalarak degisir)
Kat kapisi kapandiktan ne kadar slire sonra lirpomp
D35 LIR Cekme Siresi 0-3s un enerjilendirilecegi ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
HEMEN Lirpomp un ne kadar stre sonra enerjisinin kesilecegi
B?QOB kma Gecik . 0 - 20 ayarlanir.
irakma >ecikmesi " eUS (1 saniye artarak-azalarak degisir)
ACIK Asansoériin park katinda kapisini agik veya kapali
D45 Parkta Kapi Durumu KAPALI tutma ayari yapllir.
YOK Asansdrun kapisi acik kaldiginda ne kadar sirede
SD..SO Kapl Acik SD Gegme 10 60 servis digina gegecedi ayarlanir.
uresi S—0OUs (5 saniye artarak-azalarak degisir)
L : EVET Asansér katinda bulundugu dis gagrisindan gagri
D55 Dis Gagrida Kap: Geri Ag HAYIR alirsa katinda kapilarini geri agar.
EVET . . .. . .
D60 Erken Kapi Agma HAYIR Sistemin erken kapi agma secenegi belirlenir
m@ mentum
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3.2.5.Makine-Motor Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
L7B V5
L1000A e ) , i
EO05 o L1000V Asansérin hangi Hiz Kontrol cihazi ile
Inverter TUrd MD2012 calisacagi ayarlanir.
FUJI
EO6 YOK Kullanilan UCM k g1 b tred
oM Kaynag; MOTOF% FRE_Ni " s:gizlﬂir_l an aynagi bu parametreden
HIZ REGULATORU
KLEE_EV100
GMV-3XXXEN
E10 GMV-3XXXS Asansoriin hangi hidrolik Gnitesi ile galigsacag!
Hidrolik Taru BERINGER ayarlanir.
IGV-EYD
START ELEVATOR
A1l A3 Valfi Var m1? EVET — HAYIR -
- YILDIZ - UCGEN Hidrolik asansérlerde motor yol verme tlri
E15 Yol Verme Tiiri DOGRUDAN segilir. ’
E20 075-3s Motorun yildiz baglantida stirllme suresidir.
Yildiz Yol Verme Sdiresi ’ (0,25 saniye artarak-azalarak degisir)
Kat ve kabin kapisi kapandiktan sonra
E25 0-3s asansoriin harekete baslamadan énce ne
Kalkis Gecikmesi kadar sure bekleyecegi ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
E30 Asansor harekete hazir glduktan sonrawkilidin
Kilit Bekleme Siiresi 0-30s kapanmasini ne kadar sire bekleyeceql_ _
ayarlanir.(1 saniye artarak-azalarak degisir)
Pompa motoru U¢gen baglantiya gectikten
E35 0-25s sonra yukariya seyahat valflerinin ne kadar
Valf Cekme Gecikmesi ' sure sonra enerjilendirilecegi bu parametreyle
ayarlanir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
E40 Asansb!‘_ tam kat h_izasma geldikten sonra ne
nverer B Cesliumes 0-25s kadar stre bekley_lp kap! agmaya baslangqg|
ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
E55 parametresinde ayarlanan sire dolduktan
E45 0255 sonra konforlu bir durus saglanmasi igin yon
Motor Durma Gecikmesi ’ valfinin ne kadar sure enerijili olacagi
ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
E55 parametresinde ayarlanan sire dolduktan
E46 sonra konforlu bir durus saglanmasi i¢in yon
gg(cliglffn\e/;” Birakma 0-25s valfinin ne kadar sure enerijili olacagi
ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
E60 parametresinde ayarlanan sure dolduktan
_E50 0-25s sonra konforlu bir durus saglanmasi igin yon
iniste Valf Birakma Gecikmesi ' valfinin ne kadar sure enerijili olacagi
ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Eger tam kat seviyesinden dnce kabin
ES55 duruyorsa bu parametre arttirilmalidir. Eger
Cikista Kat Hizalama 0-25s tam kat seviyesinden ileride duruyor ise bu
Gecikmesi parametre azaltilmaldir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Eger tam kat seviyesinden 6nce kabin
- . duruyorsa bu parametre arttirimahdir. Eger
gg(?iklr:E;? Kat Hizalama 0-25s tam zat seviyepsinden ileride duruyor ise gu
parametre azaltiimaldir
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
m@ mentum
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VAR Sebeke gerilimi kesildiginde UPS ile kata
E65 UPS Kurtarma Var Mi? YOK getirme olup olmadigi bu parametre ile
belirlenir.
Asansorun kurtarma moduna ne kadar sure
E?O_kKurtgrma Baglama 0-15s bekledikten sonra gegecedi ayarlanir.
eCIKMes! (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Asansoérun kurtarma moduna gegtikten sonra
57::' Kurtaéma_barelfet 0-15s hareket icin bekleyecegi stire ayarlanir.
aglangi¢ LLecikmesi (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Kurtarma modunun ne kadar stire boyunca
E75 Kurtarma Siire Siniri 30-120s devam edecegi ayarlanir.
(15 saniye artarak-azalarak degisir)
Sebeke gerilimi geldikten ne kadar sire sonra
E80 Kurtarma Bitis Gecikmesi 0-10s asansorin normal calisma moduna dénecegi

ayarlanir.(1 saniye artarak-azalarak degisir)

3.2.6.Seviyeleme Ayarlar

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
. . VAR Hidrolik asansodrlerde sistemin seviyeleme
?
FO5 Seviye Diizeltme Var Mi? YOK yapip/yapmayacagdi ayarlanir.
. .. VAR Hidrolik asansdrlerde yardimci seviye
\IjloMstye Duizeltme Motoru diizeltme motorunun
ar i YOK kullanihp/kullanilmayacagi ayarlanir.
. . Seviye dizeltmeye baglamadan énce
gl? Sewyg Dl_szeItm_e 0-1s ayarlanan deger kadar beklenir.
aglangi¢ LbLecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
£20 Asansor yukari yonde seviye dizeltme
Yukar Sevivel de Kat 0-25s yaparken tam kata geldikten ne kadar sire
Hg elm e\(/3|ye _ekme €Ra ' sonra seviye dizeltmeyi bitirecegi ayarlanir.
Izalama Gecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
£25 Asansor asagi yonde seviye dizeltme
Asad Sevivel de Kat 0-255 yaparken tam kata geldikten ne kadar sire
H§a§il evg/e ‘?li“e eRa ' sonra seviye dizeltmeyi bitirecegi ayarlanir.
1zalama ecikmesl (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
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3.2.7.Gosterge Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
7 Segment o . e
HO5 i Gosterge Tiri BINARY Eal_)m |c_;|nde kullanilan géstergenin taru
elirlenir
GRAY KOD
H12 Gray/Binary Baglama 0—16 GB kodlarinin ilk baglangi¢ degeri bu
Degeri parametreden ayarlanir.
-5
-4
-3
-2
-1
0
1
2
H15 Kat ve kabin gostergelerinde gosterilecek kat
7 Segment Siralama 1b9 karakterlerini tanimlar.
L
A
P
H
©
E
F
U
Seri haberlesmeli kat kaseti sistemlerinde
H20 SOL — SAG asansoriin gostergesinin sag yada sol hangi
Gosterge Yerlesimi taraftaki gostergede gosterilmesi bu
parametreden ayarlanir.
H25 GITTIGI YON Seri haberlesmeli kat kesetlerin de yon
vén Oku Tiirii GIDECEGT YON gzgirllilrj_n galisma modu bu parametreden
H30 AKTIF Seri haberlesmeli kat kasetlerinde verilen
Cagri Alindi Sesi ¢agri sistem tarafindan kaydedildigi zaman
PASIF ver@k_en uyari sesi bu parametre ile aktif hale
getirilebilir.
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3.2.8.8ifre Ayarlar

SIFRE GIRINIZ SIFRE GIRINIZ
10000000 feomly- 10000000
® @
ESC @ . ENT . PR . PR
Besleme A-> GENEL I -> SIFRE SIFRE GIRINIZ SIFRE GIRINIZ
Yok —_— AYARLAR ey AYARLARI | s 00000000 19000000
L]
L]
L]
L]
Evet CD e | Y
SIFRE Sifre TEKRAR GIRINiZ SIFRE GIRINIZ
DEGIsTI dodrumu? _Zeeee 00000000 | G — 19489157
Hayir
SIFRE
HATALI
3.2.9.Kayith Hatalar
ENT ENT
J-> KAYITLI KAYITLI HATA  J05 1) STOP HATASI 1) STOP HATASI
HATALAR sl | HATALARI GOSTER s | KAT: 0 YON: 1 sl | YUKARIHIZLI
HATALARISIL  J10 2) KRU HATASI 2) STOP HATASI
HAYIR KAT: 2 YON: | el | ASAGI/HIZLI

‘

HATALARI SIL  JO5

HATALARI SIL  JO5

) HAYIR ﬁ HAYIR
ENT
HATALARI SIL  JO5 HATALARI SIL  JO5
EVET ﬁ EVET

JO5 menisunde “HATALARI GOSTER” secenegdi secildigi zaman ekrana gelen menude
kayith hatalar goésterilir. Ekranda hatanin adi, hatanin olustudu kat, hatanin olustugu andaki
asansorin yonlU gosterilir. Bu ekranda daha sonra gecikmeli olarak ekranin alt satirinda
hatanin hangi ¢alisma modunda olustugu gdsterilir.
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4. Hatalar ve Ac¢iklamalari
4.1. EMNYT DEVRE HATA

e Hatanin olusma nedenleri :
0 Tam otomatik kapilarda;
» Kapi acllmaya bagladiktan sonra K19 sinyali aktif olur fakat; 130-140 glvenlik devresi
sinyalleri kesilmez ise sistem hataya gecer.
0 Yari otomatik kapilarda;
» Kapi acllmaya bagladiktan sonra K19 sinyali aktif olur fakat; 140 givenlik devresi
sinyali kesilmez ise sistem hataya gecer.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
o0 Kumanda sistemi emniyet devrelerinin kdprill oldugunu hissetti. Asansor kapilari agilirken
emniyet devresinin kesilmesini saglayiniz.

4.2. STOP HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
o0 Asansor ¢agr bekliyorken veya hareket halindeyken stop devresi kesildi.
¢ Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o0 Bu hata hareket halinde iken meydana gelir ise asansor acil durug yapar ve stop devresi
kapanana kadar asansor bloke olur.
o Eger hata asansor ¢cagr bekliyor iken olur ise asansor bloke olur ve stop devresi kapanana
kadar asansoér bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butln acil stop salter ve kontaklari kontrol edin. MOM/PLUS kartindaki 120 ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.
o Kumanda panosundaki 120 klemensinin elektrik baglantisini kontrol edin.

4.3. KAPIKLT. HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor harekete baglamak igin kilit devresinin kapanmasini bekledi fakat kilit devresi
kapanmadi.
¢ Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur. Cagrilarini siler, hata kaydeder, kapisini
kapatir ve hatadan kurtulur. Kilit devresinin kapanmasi i¢in kapiyi acar kapatir.
e Hatanin giderilmesi :
o Kilidi ve kilit kontagini kontrol edin. MOM/PLUS kartindaki 140 ledinden
go6zlemleyebilirsiniz.
o Kilit kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.
o Kumanda panosundaki 140 klemensinin elektrik baglantisini kontrol edin.
E30 parametresinin kapi kapama stiiresinden fazla olmasi gerekir.

[0}
4.4. HAREKT KAPI HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansoérun kapi guvenlik devresi agildi.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér acil durus yapar ve kapi devresi kapanana kadar
asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butun kapi glvenlik devrelerini kontrol edin. MOM/PLUS kartindaki 130 ledinden
gozlemleyebilirsiniz.
o Kapi kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.
o Kumanda panosundaki 130 klemensinin elektrik baglantisini kontrol edin.

4.5. HAREKT KLT. HATA

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor hareket halindeyken asansaérun kilit gtivenlik devresi acildi.
e Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansor acil durus yapar ve hata kaydeder. 5 saniye sonra
hatadan cikar 140 var ise harekete baslar. 140 yok ise kilit devresinin kapanmasini bekler.
e Hatanin giderilmesi :
o Btin kapi (kilit) glivenlik devrelerini kontrol edin. MOM/PLUS kartindaki 140 ledinden
g6zlemleyebilirsiniz.,
o Kumanda panosundaki 140 klemensinin elektrik baglantisini kontrol edin.

Mm@ mentum

Www.momentum-lift.com 49 /56



http://www.momentum-lift.com/

Momentum® Lift ASANSOR KUMANDA SISTEMi

4.6. KONTAKTOR HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor harekete baglamadan KRU devresini kontrol etti ve kontaktdr/kontaktérlerin
yapistigini tespit etti.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
0 Asansoér kabin icindeki yolcular tahliye etmek i¢in kapisini agar ve daha sonra bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin motor kontaktdrlerini ve fren kontaktoriini kontrol edin. Yapismis kontaktorleri yenisi
ile degistirin.
o Kontaktorler cekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayi kontaktérler cekip
birakma yapmis olabilir. Tim emniyet kontaklarini kontrol edin.

4.7. KRU KSLMEDI HATA

e Hatanin olusma nedeni :
o0 Asansdr harekete bagladi ve kontaktérleri enerjilendirdi fakat kontaktér/kontaktorler
enerjilenmedi. KRU devresi kesilmedi.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Asansdr enerjilenmeyen kontaktdr/kontaktérleri enerjilendirmek igin 3 defa hareket
baslangici dener. Sorun hala devam ediyorsa sistem hataya gecer ve bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Butin motor kontaktdrlerini ve fren kontaktorini kontrol edin. Yapigsmis kontaktorleri yenisi
ile degistirin.
o Kontaktorler cekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayi kontaktérler cekip
birakma yapmis olabilir. TUm emniyet kontaklarini kontrol edin.

4.8. KAPILIMT HATA
o Hatanin olusma nedeni :
o Asansor kapisini agti fakat K16 sinyali 45 saniye boyunca kesilmedi.
o Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
o Asansor hata verir ve kaydeder. Asansor ¢alismasina devam etmesi igin K16 sinyalinin
kesilmesi gerekir.
o Hatanin giderilmesi :
0 K16 ve K19 kapi limitleri baglantilarini kontrol ediniz.
o Kapi tam acik oldugunda sadece K19 sinyalinin aktif, kapi tam kapali iken sadece K16
sinyalinin aktif olmasini saglayiniz.

4.9. KONUM HATASI
e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor kat konum bilgisini bulamiyor ve konumunu bilmiyor.
0 Momentum PLUS kumanda sisteminin elektrigi kesildi.
0 ISC karti ile haberlesme kesildi.
o Hata olustugunda asansdériin calisma modu :
o Asansor en yakin katta durur katini bulmak icin 1. duraga otomatik ¢agri verir ve 817 sinyali
kesilene kadar harekete devam eder. Konumunu bulana kadar hizmet vermez.
o Hatanin giderilmesi :
0 Asansorin kat konum bilgisi salterlerinin baglantilarini ve galisirligini kontrol ediniz.
0 Asansorl en alt kata aliniz ve yukari dogru revizyonda hareket ettiriniz. Sayici sistemlerde ilk
o6nce MB kontagdinin kapatmasi gerekir.

4.10. GRAY KOD HATASI
e Hatanin olusma nedeni :
o Gray kod salterlerinden gelen bilgi sirali olarak degismedi gelen bilgi hatali.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :

o Asansor en yakin katta durur ve kapi agar. Bloke olur ve konumunu bulana kadar hizmet
vermez.

e Hatanin giderilmesi :

o Miknatislari ve salterlerin (S-MO, S-M1, S-M2 ve S-M3 veya S-LA ve S-LB) durum bilgi (kuyu
kopyalama) sistemini ve onlarin gti¢c kaynaklarini kontrol edin. PH/CAB kartindaki Gray Kod
ledlerinin, asansoér seyahat ederken kuyu boyunca sirasini dogru olarak degistirdigini
gorin.

0 BO5 parametresindeki kat bilgisinin dogru secildigine emin olun.
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4.11. SURE ASIM HATASI
e Hatanin olusma nedeni :

0 Asansor hareket halinde iken B20 parametresinde ayarlanan surede JF veya MLA-MLB
boélgesini gérmedi.

o Hata olustugunda asansérin calisma modu :

o Asansor ayarlanan sirenin dolmasi ile en yakin katta yavas hiza gecer katta durur ve hareketi
sonlandirir. Hidrolik asansérlerde ise sistem en alt katta bloke olur.

« Hatanin giderilmesi :

o Asansor yukariya dogru yiksek hizda seyahat ederken motorun dogru yénde dénip
doénmedigini kontrol edin. Mekanik frenin agildigina ve seyahat suresince halatin
makaradan gecgerek ¢ekildigine emin olun.

o Miknatislari ve salterlerin (S-MO, S-M1, S-M2 ve S-M3 veya S-LA ve S-LB) durum bilgi (kuyu
kopyalama) sistemini ve onlarin gli¢ kaynaklarini kontrol ediniz. PH/CAB kartindaki
ledlerden gézlemleyebilirsiniz.

o Hersey tamam gibi gériinsede, B20 parametresinde ayarlanan sirenin kabinin kattan kata en
uzun mesafedeki seyahat suresinden fazla olduguna emin olun. Eger dusikse B20
parametresinin degerini arttirin.

4.12. MLA/MLB HATASI
« Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor kat arasinda MLA-MLB bélgesinin disinda MLA-MLB salterlerini gordu.
« Hata olustugunda asansériin ¢calisma modu :

0 Asansor yavas hiza geger katta durur ve bloke olur. Hidrolik sistemlerde ise yavas hiza gecer,
katta durur, seviye diizeltme ve erken kapi agma iptal edilir, home landing yapilir ve sistem
bloke olur. MLA-MLB hatasi kalkmadan asansoér erken kapi agma ve kapi acik seviye
dizeltme yapmaz.

« Hatanin giderilmesi :
0 MLA/MLB kapi agma bodlgelerinin kat konum bilgisi miknatislarinin diginda oldugunu gériniz
0 MLA/MLB salterlerinin saglamligini kontrol ediniz.

4.13. DSB> KILIT HATASI
« Hatanin olusma nedeni :
o DSB karti erken kapi agmada veya kapi agik seviye diizeltmede kilit devresini koprileyemedi.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansoér bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
0 DSB kartinin K30 ve K40 klemenslerine gelen baglantilarda kesiklik veya gevseklik kontrolu
yapin.
0 Koprileme esnasinda DSB kartindaki RLA, RLB, RSB rélelerinin ¢cekmis, RLC rélesinin ise
¢ekmemis oldugunu kontrol edin. Bu rdlelerin kontaklarinin iyi ilettiginden emin olun.

4.14. DSB> KART HATASI
e Hatanin olusma nedeni :

o DSB karti siirekli emniyet devresini kdpriltyor.

e Hata olustugunda asansériin ¢alisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur

e Hatanin giderilmesi :

o Kabin kapl agma bdélgesini terkettigi halde seviye dizeltme sirasinda koéprilenen kapi ve kilit
devrelerinin kdprusu agilmamis. S-LA ve S-LB salterlerinin kontaklarinin kapi agma bolgesi
disinda agik oldugundan emin olun.

0 Kapi agma boélgesi disinda DSB kartindaki RLA, RLB, RLC ve RSB rélelerinin gekmemisg
oldugunu kontrol edin. Bunlarin kontaklarinin normal konumlarinda oldugunu kontrol edin.

4.15. UST LIMIT HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Asansor kuyu ust limitini asti.
e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur
o Hatanin giderilmesi :
0 Hidrolik asansor kuyu st limit salterinden daha yukari kagip durduktan sonra kendiliginden
asagi suzilmus ve kumanda sistemi EN 81-2 geregi asansorun galismasini bloke etmis.
Asansorl kontrol edip yukari kagmanin sebebini giderdiginizden emin olduktan sonra
kumanda panosunun beslemesini kesip vererek veya revizyona alip tekrar normale alarak
blokaji kaldirin.
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4.16. KABIN HAB. KESIK
e Hatanin olusma nedeni :
0 MOM/PLUS karti ile PH/CAB karti haberlesemiyor.
o Hata olustugunda asansériin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur. Haberlesme hareket halinde kesilir ise
asansor acil durus yapar.
e Hatanin giderilmesi :
0 MOM/PLUS ile PH/CAB arasindaki CAN1 hattinda saglikli haberlesme olamiyor. CAN1
hattinin gegtigi su noktalarda gevseklik veya temassizlik olup olmadigini kontrol edin:
> MOM/PLUS kartinin CANH, CANL, 100 ve 1000 klemensleri
» Kabine giden bukiilgen kablodaki CANH, CANL, 100 ve 1000 hatlari
> PH/CAB kartinin CANH, CANL, 100 ve 1000 klemensleri
0 Cozum 1’de belirtilen noktalarda gevseklik veya temassizlik yoksa 6nce PH/CAB kartini,
sorun ¢ozilmezse MOM/PLUS kartini yenisi ile degigtirin.

4.17. KABIN KASET HAB.

o Hatanin olusma nedeni :
0 MOM/PLUS Karti ile seri haberlesmeli kabin kaseti karti haberlesemiyor.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur. Haberlesme hareket halinde kesilir ise
asansor acil durus yapar.
e Hatanin giderilmesi :

o0 PH/CAB ile seri haberlesmeli kabin kaseti arasindaki haberlesmel kablosunun baglantisini
kontrol ediniz.

4.18. GROUP HAB. KESIK

e Hatanin olusma nedeni :
0 Dubleks gcalismada haberlesme hatasi var.
o Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansdrler simpleks ¢calismaya donerler.
o Hatanin giderilmesi :
o A ve B kumanda panolarini birbirine baglayan dubleks kablosunun saglamligini kontrol ediniz.

4.19. UCM HATASI
e Hatanin olusma nedeni :
o istem digi hareket olugmustur. Kabin lizerindeki parasiit frenler devreye girmis olabilir.
e Hata olustugunda asansoériin calisma modu :
0 Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o Kumanda panosu GERI-Al salteri ile GERI-AL konumuna alinr.
o Hizli mendiye girilir ve Q55 parametresi kullanilarak sistem UCM hatasindan kurtarilir.
Revizyona moduna girilip normal moda dénmek veya panonun elektriginin kesilip verilmesi
durumlari, sistemin UCM hatasindan kurtulmasini saglamaz.

4.20. KUYU OGRENME HATASI

e Hatanin olusma nedeni :

0 Kuyu 6grenme islemi tamamlanamadi.
o Hata olustugunda asansdériin calisma modu :

o Sistem normal ¢alismaya donmez.

0 “Revizyon” veya “Geri — Al” kumanda modunda calistirilabilir.
e Hatanin giderilmesi :

o Ogrenme igleminin basariyla tamamlanmasi gerekmektedir.

4.21. ENKODER KARTI HABERLESME HATASI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Momentum PLUS kumanda sistemi, ISC karti ile haberlesemiyor.

e Hata olustugunda asansoriin calisma modu :
0 Haberlesme saglanincaya kadar sistem normal ¢alismaya donmez.
0 “Revizyon” veya “Geri — AlI” kumanda modunda c¢alistinlabilir.

e Hatanin giderilmesi :
0 Momentum PLUS kumanda sistemi ile ISC kartinin CAN — BUS kablosunun takili ve saglam

oldugunu kontrol ediniz.

0 CAN — BUS hattin dogru sekilde sonlandirildigini kontrol ediniz.
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4.22. ENKODER KANALLARI TERS BAGLI

e Hatanin olusma nedeni :
0 Momentum PLUS kumanda sistemi bdyle bir sorunla karsilastiyi zaman, yazilimsal olarak
kanallari kendi icinde ters gevirerek asansoéri normal modunda galistirmaya devam ettirir.
o Hata olustugunda asansériin calisma modu :
0 Haberlesme saglanincaya kadar sistem normal ¢alismaya dénmez.
0 “Revizyon” veya “Geri — AlI” kumanda modunda calistirilabilir.
o Hatanin giderilmesi :
0 Momentum PLUS kumanda sistemi ile ISC kartinin CAN — BUS kablosunun takili ve saglam
oldugunu kontrol ediniz.
0 CAN — BUS hattin dogru sekilde sonlandirildigini kontrol ediniz.

5. Devreye Alma Talimatlari

Onemli not: Bu devreye alma kilavuzu asansoér calistirma konusunda gerekli egitimi almig
! yetkili kigilere yardimci olmak amaciyla hazirlanmistir. Kilavuzda anlatilan
islemlerin gercgeklestiriimesi sirasinda olusabilecek kaza veya hasarlardan Mik-el
Elektronik San. Tic. Ltd. $ti. hicbir kosulda sorumlu tutulamaz. Asansorii devreye
alacak olan kisiler gerekli tiim giivenlik 6nlemlerini bilmek ve uygulamak

zorundadirlar. Burada verilen bilgiler sadece tamamlayici niteliktedir !

5.1. Kabin ve kuyu tesisati

Kumanda panosu ile motor, kabin ve kuyu arasindaki elektrik baglantilarinin verilen semalarda
gosterildigi sekilde yapildigindan emin olun.

Asansor tesisatinda herhangi bir kisa devre olup olmadigini, dlgllen devrelere dusik gerilim
vererek Olcim gergeklestiren uygun bir kisa devre 6lgi aleti (tercihen dijital bir 6lgu aleti) ile kontrol
ediniz.

Ozellikle asagidaki tesisat numaralariyla anilan gii¢ kaynaklari arasinda karsilikli bir kisa devre
olmadigindan emin olun:

¢ #100 (+24VDC) ve #1000 (ortak) arasinda [Cagri butonlari ve gostergeler igin besleme]
¢ #2001 (+220VDC) ve #2000 (-) arasinda [Kapi kilit bobini igin besleme]
¢ #3001 (+220VDC) ve #3000 (-) arasinda [Mekanik fren bobini i¢in besleme]

5.2. Sebeke ve koruyucu toprak hatti baglantilari
Pano gévdesinin koruyucu toprak hattina (PE) uygun bicimde baglandigindan emin olun.

3-fazli sebeke beslemesini (farkli bir degerde siparis edilmemigse 3x380*VAC +/- %10) motor
gucune uygun sigortalarile R/ S/ T ve nétr N (Mp) klemensleri Gzerinden panoya baglayin.

Ana (termo-manyetik) devre kesici Uzerinden panoya sebeke beslemesini vererek pano
klemenslerinde asagidaki gerilim degerlerini 6lgun:

o #100 (+)ve #1000 (-) arasinda 20...26 VDC
o #2001 (+) ve #2000 (-) arasinda 200 ... 260 VDC
o #3001 (+) ve #3000 (-) arasinda 200 ... 260 VDC (kontaktorler gektiginde)

Ayrica, asagidaki listeye gore kartlardaki besleme LED’lerine bakarak kartlarda ilgili besleme
gerilimlerinin varhigindan emin olun.

LED KART BESLEME
5V-A MOM/PLUS 5 VDC (100, 1000)
5V-B MOM/PLUS 5VvDC (9AC)
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5.3. Kabinden ve panodan bakim (revizyon) kumandada galisma

e Butln glvenlik devrelerinin (kapi kontaklar [#130, #135 ve #140], tium acil durdurma kontaklari
ve butonlari ile asiri hiz (parasit) kontagi [#120], alt kesici salter [#817] ve Ust kesici salterin
[#818]) uygun sekilde baglandijindan ve kapali devre konumunda devreyi tamamlar, acik
devre durumundayken devreyi keser durumda oldugundan emin olun. MOM/PLUS ve PH/CAB
kartlarindaki ilgili LED’leri de gbzleyin.

o Kabin Ustlindeki bakim anahtarini veya kumanda panosundaki bakim anahtarini “Bakim” konumuna
cevirerek bakim (revizyon) kumandasina gegin. MOM/PLUS kartindaki 869 LED’i sonmeli,
butonyerlerdeki “Servis DisI” lambalari yanmalidir. Bu durumda tam glivenligi saglamak amaciyla ana
kumandaya gelen emniyet devreleri kesilmis durumdadir ve emniyet devreleri kesik oldugundan
asansér MOM/PLUS karti tarafindan hareket ettirilemez, asansdr sadece yetkili personel tarafindan
kabin Ustindeki ya da kumanda panosundaki hareket butonlarn araciigiyla bakim igin izin verilen
hizda hareket ettirilebilir.

Eger asansor kabin Uzerindeki bakim anahtari araciliiyla bakim kumanda konumuna alinmissa
panodaki bakim kumanda anahtariyla bakim (test) konumuna alinamaz ve panodaki butonlarla hareket
ettirilemez !

Bakim kumanda konumundayken kabin kapisi kumanda sistemi tarafindan kapal tutulur. Kapi
sadece kabin tzerindeki yetkili personel tarafindan elle agtirilabilir.

Kumanda sistemi bakim kumanda konumundayken kabin aydinlatmasini da séndirmez.

Bakim kumanda konumundayken kumanda sistemi énceden kaydedilmis ¢agrilan siler ve yeni ¢cagri
kabul etmez.

Asansorin bakim kumandaya gegebilmesi icin MOM/PLUS kartina gelen 869 numarali hattin bakim
kumanda anahtari araciigiyla kesilmis olmasi gerekir. Eger herhangi bir sebepten dolayr anahtar bakim
kumanda konumuna cevrildigi halde 869 kesimezse asansdr bakim kumandaya gecemez ve bakim
kumanda butonlaryla hareket ettirilemez. Bu duruma yol agcan sebep bulunarak gideriimeli ve bakim
anahtari bakim kumanda konumundayken 869 hattinin kesilmesi saglanmalidir !

e Simdi kabin Uzerindeki yukari hareket [#501] ya da asagdi hareket [#500] butonlarina basilarak izin
verilen bakim kumanda hizinda yukari veya asagi hareket ettirilebilir. Eger, kabin basilan butonun
gerektirdigi hareket yoninin ters yoninde hareket ediyorsa kumanda sistemine baglanan 3 ana
besleme fazindan ikisinin yerini birbirleriyle degistirerek kabinin dogru yonde hareket etmesini saglayin.

Kabin en Ust duraktaysa yukari ydnde, en alt duraktaysa asagi ydnde hareket etmez guinki en Ust durakta
Ust kesici [#818], en alt durakta ise alt kesici [#817] salterlerin kontaklari agik durumdadir. Eger alt ve Ust kesici
salterler henliz monte edilip baglanmadiysa kabin her iki ydne de hareket ettirilemez. Yine de kabin hareket
ettiriimek isteniyorsa [#817] ve [#818] numarall uglar [#100] numarali klemense baglanarak kesici salterler gegici
olarak koprulenebilir.

Alt ve Ust kesici salterler kopriilendiklerinde gérevlerini yerine getiremez durumda olurlar.
Bu durumda asansor personeli en alt ve en list katlarda dikkatli galigmalidir !

Asansor kopriilenmis alt ve iist kesici salterlerle asla normal hizmet konumunda
calistirnimamalidir !

m Kapi ve giivenlik devreleri [# 130, #135, # 140] ve acil durdurma giivenlik devreleri [#120] hicbir
zaman kopriulenmemelidir !

e Kabini en alt duraga kadar géturtin ve konum bilgisi icin Gray kod manyetik salterlerin [S-MO, S-M1, S-M2,
S-M3] veya sayici manyetik salterin [S-MP] ve katta durdurucu manyetik salterin [S-JF] miknatislarini en alt
duraktan en Ust duraga kadar miknatis yerlesim semasina uygun olarak yerlestirin. Henlz
yerlestirimemiglerse alt kesici [S-R1] ve (st kesici [S-R2] (asans6rii zorunlu yavaslatici) salterlerin
miknatislarini da ilgili miknatis yerlesim semasinda gosterilen hizalara yerlestirmeyi unutmayin. S-R1 ve S-
R2 salterleri igin mekanik salter de kullanilabilir.
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e TUm miknatislar dizildikten sonra kabini yine en alt durak hizasina gétirin ve tim konum Gray kod
salterlerinin [S-MO, S-M1, S-M2, S-M3] kontaklarinin agik oldugundan emin olun. Kontagi kapali olan Gray
kod salteri varsa miknatis dizilimini ve salterlerin miknatislarin hizasindan gegerken miknatislari gorip
gormediklerini tekrar kontrol edin. Bakim kumandada en Ust kata kadar hareket edin ve MOM/PLUS
kartindaki 7 segment gostergede kat numaralarinin “0” dan baslayarak dogru siralamada degistigini izleyin.
Eger bir katta durak numarasi siralamasi dogru degismiyorsa o katta durarak miknatislarin dogru dizildigini
ve miknatislarla salterler arasindaki mesafeleri kontrol edin.

konum bilgisi ydontemi igin sayici salter ydntemi segilmis olmalidir. Sayici salterin, katta durdurucu salterin
ve kesici salterlerin miknatislari ilgili semada gosterildigi gibi dizildikten sonra kabini en alt kat hizasina
g6tirdn. Bu noktada katta durdurucu salterin [S-JF] ve alt kesici salterin [S-R1] kontaklarinin agik, Ust kesici
salterin [S-R2] kontaginin ise kapali oldugundan emin olun. Ayrica, sayici salterin [S-MP] her iki kontag! da
[MA ve MB] ac¢ik olmalidir. Bitin bu kontaklar yukarida belirtilen konumdaysa mikroislemci kabinin en alt
durakta oldugunu anlar ve durak numarasi sayicisini sifirlar. Bakim kumandada en Ust kata kadar hareket
edin ve MOM/PLUS kartindaki 7 segment gostergede kat numaralarinin “0” dan baslayarak dogru
siralamada degistigini izleyin. E§er bir katta durak numarasi siralamasi dogru degismiyorsa o katta durarak
miknatislarin dogru dizildigini ve miknatislarla salterler arasindaki mesafeleri kontrol edin.

Sayici salter yontemi kullanildiginda kumanda panosunun besleme glici kesildiginde mikroislemcideki
durak numarasi bilgisi kaybolacagindan besleme tekrar geldiginde kumanda sistemi asanséri asag yonde
hareket ettirecek ve asansor en alt durakta alt kesici [S-R1] salter ve katta durdurucu [S-JF] salter tarafindan
durdurulacaktir. Bu noktada mikroiglemcideki durak numarasi sayicisi sifirlanacak ve kat gostergeleri ve
MOM/PLUS kartindaki 7 segment gostergede en alt duragin kat numarasini gosterecektir. Bundan sonra
asansor normal galismaya gegebilir.

¢ Bakim kumandasindan ¢ikip asansort normal kumandaya almadan dnce kabini ara duraklardan birine alin.
Asansdrun, kabin Gzerindeki bakim anahtariyla bakim kumandaya alinmigsa sadece ayni anahtarla normal
kumandaya alinabilecegini unutmayin.

5.4.Normal kumandada galisma

Normal kumanda galigmasina gecmeden 6nce tiim giivenlik devrelerinin saglam ve galigir
m durumda oldugunu kontrol etmeyi unutmayin !
Asansorii asla kopriillenmis giivenlik devreleriyle galistirmayin !

e Butin guvenlik devrelerinin (kapi kontaklarn [#130 ve #140], tim acil durdurma kontaklari ve
butonlari ile asir hiz (parasut) kontadi [#120], alt kesici salter [#817] ve Ust kesici salterin [#818])
uygun sekilde baglandigindan ve kapali devre konumunda devreyi tamamlar, agik devre
durumundayken devreyi keser durumda oldugundan emin olun. MOM/PLUS kartlarindaki ilgili LED’leri
de gozleyin.

e Kabin ustiindeki bakim anahtarini veya kumanda panosundaki bakim anahtarini “NORMAL” konumuna
cevirerek normal kumandaya gecin. MOM/PLUS kartlarindaki 869 LED’i yanmali, butonyerlerdeki “Servis
Digl” lambalari sénmelidir. Birkag saniye igcinde kumanda sistemi kabin ve kat ¢agrilarini kabul etmeye hazir
durumdadir.

Asansoriun normal kumandaya gegebilmesi icin MOM/PLUS kartina bagh olan 869 numaral hattin karta
24VDC ulastinyor olmasi gerekir. Eger herhangi bir sebepten dolayi kabindeki veya panodaki bakim anahtari
normal kumanda konumuna cevrildigi halde 869 hattt MOM/PLUS kartina 24VDC ulastiramazsa asansor
normal kumandaya gecemez ve kumanda sistemi tarafindan hareket ettirilemez. Bu duruma yol agan sebep
bulunarak giderimeli ve bakim anahtari bakim kumanda konumundayken 869 hattinin iletiyor olmasi
saglanmalidir !

Kabin ara katlardan birindeyken komsu kata bir ¢agr verin. MOM/PLUS kartindaki ilgili cagrn kaydi
LED’inin ve butonyerdeki ¢cagr kayit lambasinin yandidini izleyin. Gidilecek yonu gésteren ok ve kabin lambasi
da yanacaktir.
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5.5. Seyahat baglangici

¢ Carpma kat kapili sistemler icin : Eger tim kat kapilar kapanmigsa ve kat kapilarinin glivenlik kontaklari
devreyi tamamliyorsa, yani glvenlik devresi gerilimi #130 klemensine ulasiyorsa MOM/PLUS kartindaki
yiksek hiz rolesi K3 ile lirpomp rolesi K6 g¢eker, dolayisiyla kapi kilit (lirpomp) miknatisi eneriilenir. Kilit
miknatisinin gerilimini #2001 (+) ile #810 (-) adli pano klemensleri arasinda 0Olcebilirsiniz.

Kapilar kilitlenip de kilit givenlik kontaklari devreyi tamamlayinca, yani guivenlik devresi gerilimi #140
klemensine ulasinca ylksek hiz kontaktért [KH] ile yon kontaktdrlerinden biri [KU1 veya KU2] enerjilenir ve asansor
yuksek hizda seyahate baslar.

e Otomatik kapil_sistemler icin : Once kapi kapatilir. Tim kat kapilarinin ve kabin kapisinin giivenlik
kontaklar devreyi tamamlayinca yiksek hiz kontaktért [KH] ile yon kontaktorlerinden biri [KU1 veya KU2]
enerjilenir ve asansor yiksek hizda seyahate baglar.

e Asansorin duracag katin Gray kod miknatisinin veya sayici salter miknatisinin hizasina varana kadar
kabin ylksek hizda seyahat etmelidir. Bu hizaya varinca MOM/PLUS kartindaki K3 rélesi birakir ve yiksek
hiz kontaktért [KH] diiser, ayni anda disik hiz rélesi K4 gekerek disik hiz kontaktériind [KF] enerijilendirir
ve asansor dusuk hizda seyahate devam eder.

e Kabin katta durdurucu salterin [S-JF] kontak agtirici miknatisi hizasina gelince bu salterin kontag acilir ve
yon kontaktorl ile disuk hiz kontaktérinln enerijisi kesilerek diser. Ayni anda MOM/PLUS kartindaki 142
LED’i s6ner ve asansor kat hizasinda durur. MOM/PLUS veya PH/CAB kartindaki bu kata ait cagri LED’i
sOnerek ¢agriya hizmet verildigini belirtir.

ik denemelerde katta durdurucu miknatis heniiz hassas olarak ayarlanmadigindan kabin tam kat
hizasinda duramayabilir. Eger kabin kat hizasinin 6tesinde durmussa katta durdurucu salterin [S-JF] kontagi
acildiktan sonra tekrar diger yondeki kapatici miknatisi gértip kapanabilir (142 LED'i kisa bir siire sénlp tekrar
yanar) ve bu durumda otomatk kapi acamaz. Bu durum katta durdurucu salter miknatislarinin ileride
anlatilacagi gibi hassas ayarinin tamamlanmasiyla kendiliginden giderilmis olacaktir.

e Carpma kapili sistemlerde asansor servis verecegi kata geldiginde MOM/PLUS kartindaki K7 rélesi
(Hidrolik sistemlerde OUT1 c¢ikisina 1 adet 24VDC bobinli réle baglanmali ve Lirpomp bobini bu
rélenin NA kontadindan beslenmelidir) diuserek kapi kilit miknatisinin enerjisini keser ve kapi kilidi
¢o6zalur.

o Eger kayitl baska ¢cagri yoksa birkag saniye sonra ydn oku ve kabin aydinlatmasi soner.

e Kabin ve / veya kat ¢agrilar vererek asansorin tum ara katlara seyahat etmesini saglayin ve yukaridaki 4.2
den 4.7’ye kadarki maddelerde anlatildigi gibi asansérin dogru calistigini gézleyin. Son olarak, kat veya
kabin ¢agrisi vererek dikkatli bicimde kabinin en alt ve en Ust duraklara seyahat etmesini saglayin.

5.6. Katta durus hizalarinin hassas ayari

o Kat hizalarinin ince ayarina gegmeden 6nce asansorin tium mekanik pargalari ve raylar 6zenle
temizlenmis ve yaglanmis olmalidir. Yaklasik kabin tasima kapasitesinin yarisiyla kabin agirhiginin
toplami kadar bir karg! agirlikla kabin dengelenmis olmalidir. Uzun (genellikle 30mt'nin Gzerinde)
seyir mesafeli asansoérlerde kat hizasi dogrulugu saglamak icin halat agirhgini dengelemek
amaclyla denge zinciri de kullaniimalidir.

o Kabine tagima kapasitesinin yarisi kadar yuk koyun. Her duraga her iki ydonde de normal
calismada cagn vererek olagan seyahatler gerceklestirin. Katta durdugunda katta durus hizasini
kontrol edin. Gerekirse katta durdurucu salterin kontak agtirici miknatisini kaydirarak ayar yapin ve
aynl duraga ayni yonde tekrar seyahat ederek hizayl tekrar kontrol edin. Kabul edilebilir bir
hizalama dogrulugu elde edene kadar bu islemi tekrar edin.

— BELGENIN SONU «
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