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e Bu kilavuz Mikronik SX Ultra Asansér Kumanda Sisteminin gerekli diger bilesenlerle birlikte bir

kumanda panosu, bir revizyon kutusu ve bir kuyu dibi kutusu iginde, bir asansére kumanda

etmek amaciyla dogru bigcimde kullaniimasi igin kullaniclyr bilgilendirmek amaciyla
hazirlanmistir.

e  Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. bu dékiimanda ve Mikronik SX Ultra Asans6ér Kumanda
Sisteminin diger dékiimanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN-81’e
uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk listlenmez.

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. tiim teknik dokiimanlarinda hata ve eksik olmamasi igin
gereken dikkat ve Ozeni gostermektedir. Ancak, tum c¢abalara ragmen ddkiimanlarda
olusabilecek hata ve eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve dokiimanlardaki bilgileri
gerek mesleki bilgi ve tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tiim norm, yonetmelik ve direktifler
dogrultusunda siizgegten gegirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tiir hata ve eksikliklerin
bildiriimesi durumunda minnettar olacak ve bunlan diizeltmek i¢cin gerekenleri yapacaktir.

e Bu belgenin igeriginin tiim miilkiyet haklari Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti.’ne aittir.
Kismen veya tamamen ¢ogaltilmasi ve dagitilmasi Mik-el’in yazili iznine baghdir.

Mik-el Grunlerini tercih ettiginiz icin tesekkur ederiz.
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1. EN 81-20 Standarti Guvenlik Uyarilari

Onemli !
e Bu belgede yer alan bilgiler uyari ve dneri niteligindedir. Pano Ureticisi gerek EN 81’in, gerekse
konuyla ilgili diger norm, yénetmelik ve direktiflerin bilincinde olmali ve bunlarin ilgili maddelerine
uygun pano Ureterek EN 81’e uygunlugundan emin olmalidir!

e Benzer sekilde asansér montajini gergeklestiren firma da gerek EN 81’in, gerekse konuyla ilgili diger
norm, yonetmelik ve direktiflerin bilincinde olmali ve bunlarin ilgili maddelerine uygun asansor lreterek
EN-81’e uygunlugundan emin olmalidir!

e Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. $ti. bu dokimanda ve Mikronik SX Ulira Asansér Kumanda
Sisteminin diger doékumanlarinda belirtilen hususlara uyulmamasi durumunda sistemin EN 81’e
uygunlugunu garanti etmez ve higbir sorumluluk Gstlenmez.

e  Mik-el Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. tim teknik dékimanlarinda hata ve eksik olmamasi i¢in gereken
dikkat ve Ozeni gostermektedir. Ancak, tUm c¢abalara ragmen dokimanlarda olusabilecek hata ve
eksikliklere karsi kullanicilar dikkatli olmali ve doékimanlardaki bilgileri gerek mesleki bilgi ve
tecriibeleri, gerekse konuyla ilgili tim norm, ydnetmelik ve direktifler dogrultusunda slzgegten
gegirerek uygulamalidirlar. Mik-el, bu tir hata ve eksikliklerin bildiriimesi durumunda minnettar olacak
ve bunlari diizeltmek igin gerekenleri yapacaktir.

1.1. Kumanda Sistemi Giivenlik Uyarilar

¢ Kabin iistiinden revizyon (bakim) kumandasi (5.12.1.5 EN81-20:2014)
Kabin Ustindeki bakim anahtari acgik (kontaklari devreyi keser) durumdayken 869R sinyali kesilir ve

bakim ¢alismasina gegilir. (Kabin tstiinden revizyon)
e Kabin iizerinden bakim calismasindayken:

1. Panodan elle kumanda (Geri alma kumandasi) engellenmelidir. Bu amagla revizyon anahtar ve
butonlarinin baglantilari mutlaka Mik-el tarafindan saglanan Mikronik SX Ultra semalarinda
gosterildigi gibi yapilmalidir.

2. 869R ucundaki gerilim kesik olacagindan, normal ¢alisma SXU/CPU karti tarafindan ve emniyet
devresinin kesik olmasi sebebiyle engellenir ve hi¢bir gagri kabul edilmez.

Otomatik kapilarin hareketi engellenmelidir.

Kabin lambasi kumanda sistemi tarafindan yanar durumda tutulur.

Acil durdurma ve glvenlik devreleri etkin durumdadir (Semalara uygun baglanmis olmalidirlar).
Kullanici, kabin hizinin 0,63 m/s’yi asmamasini saglamalidir.

Kabinin normal hareket sinirlari digina tagsmasi engellenmelidir.

© N o 0k w

Kabin tavani ile kuyu boglugundaki mesafe 2 metreden az ise, kumanda sistemi 817 ve 818 alt/Ust
zorunlu yavaslatici salterlerine kadar revizyon hizinda gider ve 817/818 sinyali kesilince durur.
Kullanicinin, tekrar ayni yénde revizyon hareketi baslatmasi gerekir. Ayni ydnde hareket 820 salteri
kesilene kadar 0,30 m/s hiz ile devam ettirilir. 820 salteri kesildikten sonra yanagsma hizinda kat
hizasina (142 JF) kadar devam edilir. (Sistemde 820 salteri yok ise, kat hizasina (142 JF) kadar
yanasma hizinda harekete devam edilir.)

9. Tekrar normal galismaya doénis ancak bakim anahtarinin kontadinin kapali duruma gegiriimesiyle
muimkindur. 869R ucunun kesik kalmasi durumunda asansér normal galismaya gegemez.

e Kuyu dibinden revizyon (bakim) kumandasi (5.12.1.5 EN81-20:2014)
Kuyu dibi kutusunda bulunan bakim anahtari acik (kontaklari devreyi keser) durumdayken 869K sinyali

kesilir ve bakim ¢alismasina gegilir. (Kuyudan revizyon)
e  Kuyu dibinden bakim galismasindayken:
1. Panodan elle kumanda (Geri alma kumandasi) engellenmelidir. Bu amagla revizyon anahtar ve
butonlarinin baglantilari mutlaka Mik-el tarafindan saglanan Mikronik SX Ultra semalarinda
gOsterildigi gibi yapilmahdir.

2. 869K ucundaki gerilim kesik olacagindan, normal ¢alisma SXU/CPU karti tarafindan ve emniyet
devresinin kesik olmasi sebebiyle engellenir ve hicbir cagr kabul edilmez.

3. Otomatik kapilarin hareketi engellenmelidir.
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Kabin lambasi kumanda sistemi tarafindan yanar durumda tutulur.
Acil durdurma ve glvenlik devreleri etkin durumdadir (Semalara uygun baglanmis olmalidirlar).
Kullanici, kabin hizinin 0,63 m/s’yi asmamasini saglamalidir.
Kabinin normal hareket sinirlari disina tasmasi engellenmelidir.
Kabin tavani ile kuyu boslugundaki mesafe 2 metreden az ise, kumanda sistemi 817 ve 818 alt/(st
zorunlu yavaglatici salterlerine kadar revizyon hizinda gider ve 817/818 sinyali kesilince durur.
Kullanicinin, tekrar ayni yénde revizyon hareketi baglatmasi gerekir. Ayni ydnde hareket 820 salteri
kesilene kadar 0,30 m/s hiz ile devam ettirilir. 820 salteri kesildikten sonra yanasma hizinda kat
hizasina (142 JF) kadar devam edilir. (Sistemde 820 salteri yok ise, kat hizasina (142 JF) kadar
yanasma hizinda harekete devam edilir.)

Tekrar normal galismaya donus ancak bakim anahtarinin kontaginin kapali duruma gegiriimesiyle
ve butln kapilarin kapali olmasi ile mimkinddr.

10.B{tlin kapilar kapali ise (140 var); SXU/CPU ekraninda “KRST Bekleniyor” uyarisi gosterilir,
11.Kapi/kapilar kapal degil ise (140 yok) ; SXU/CPU ekraninda “140 Bekleniyor” uyarisi gosterilir,
12.Butin kapilar kapal iken (140 var); Resetleme “KRST” anahtari, aktif olduktan sonra, kumanda

sistemi normal galisma moduna ddner.

13.SXU/CPU ekraninda “KRST Bekleniyor’ uyarisi gosterir, Resetleme “KRST” anahtari, aktif

olduktan sonra biitiin kapilar kapali ise (140 var), kumanda sistemi normal galisma moduna doéner.
Kapilar kapali degilse (140 yok) SXU/CPU ekraninda “140 Bekleniyor” uyarisi gosterilir.

14.Kuyu dibi resetleme iglemi, ayrica hizl meniden “Q33 KUYU DiBi REVIZYONDAN CIK”

parametresi “‘EVET” segilirek de yapilabilir.

¢ Panodan elle kumanda (Geri alma kumandasi) (5.12.1.6 EN81-20:2014)
Panodaki elle kumanda anahtari agik (kontaklari devreyi keser) durumdayken panodan elle kumanda

¢alismasina gegilir. Bu kumanda durumunda madde 5.12.1.6.1.d’de belirtilen elektriksel guvenlik kontaklari
(kabin tamponu, karsi agirlik tamponu, alt ve Ust son kesici, gevsek halat, hiz regllatoru, kabin parasut ve
kabin gevsek halat kontaklar) kopriulenerek devre digi birakilir. Bu sayede bu kontaklardan biri veya
birkacinin kesmis olmasindan dolayl ¢alisamayan asansér madde 5.12.1.6’ya uygun bicimde elektriksel
olarak normal ¢calisma konumuna alinabilir.

1.

© N o gk~ w

Panodan elle kumanda calismasindayken:

870 ucundaki gerilim kesik olacagindan, normal calisma SXU/CPU karti tarafindan ve emniyet
devresinin kesik olmasi sebebiyle engellenir ve higbir gagri kabul edilmez.

Panodan elle kumandaya alma salteriyle tahrik edilen EN 60947-5-1’e uygun pozitif kontak ayirmall
glvenlik kontagi niteligindeki ayri bir kontakla madde 5.12.1.6.1.d’de belirtilen elektrik cihazlari
(kabin tamponu, karsi agirlik tamponu, alt ve st son kesici, gevsek halat, hiz regilatori, kabin
parasut ve kabin gevsek halat kontaklari) képrilenerek devre digi birakilir.

Otomatik kapilarin hareketi engellenmelidir.

Kabin lambasi kumanda sistemi tarafindan yanar durumda tutulur.

Acil durdurma ve giivenlik devreleri etkin durumdadir (Semalara uygun baglanmis olmaldirlar).
Kullanici kabin hizinin 0,30 m/s’yi asmamasini saglamahdir.

Kabinin normal hareket sinirlari digina tasmasi engellenmelidir.

Ayni anda kabin Uzerindeki veya kuyu dibindeki bakim kumandasi salteri araciliiyla bakim
konumuna gecilmesi durumunda panodan elle kumanda iptal edilir, yani panodan elle kumanda
butonlariyla asansér hareket ettirilemez ve képrilenmis olan guvenlik kontaklarinin koprdleri agilir.
Asansorun kumandasi da kabin Uzerindeki veya kuyu dibindeki bakim butonlarina geger.

Tekrar normal calismaya donlis ancak bakim anahtarinin her iki kontaginin da kapal duruma
gegcirilmesiyle mimkuindur. 869R, 869K ve 870 ucunun kesik kalmasi durumunda asansér normal
galismaya gegcemez
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e Motor Hareket Sirresi Sinirlayicisi (Zaman Asimi)
‘D23 KATTAN KATA SURE SINIRI” parametresinde ayarlanan sire sonunda, kabin hareketi

algilanmazsa, kumanda karti “SURE ASIM HATASI” na geger. Bu siire, her kat gegis noktasinda sifirlanir.
Motor ¢calisma zaman asimi slresi asagidaki strelerden klguk olanini agmayacak sekilde uygun olarak
saglanmalidir (5.9.3.10)
e 45 saniye

e  Enuzun seyir mesafesi + 10 saniye

e  En uzun seyir mesafesi silresi 10 saniyeden az ise zaman asimi slresi en az 20 saniye olmalidir.

SXU/CPU meniisiindeki “D23 KATTAN KATA SURE SINIRI” parametresi yukaridaki sirelere gore
uygun olarak ayarlanmalidir.

CPU karti, kat bilgisi degisimini tespit edemezse, hareket rolelerini birakarak asansért durduracaktir ve
devre digi birakacaktir
o Normal galismaya ge¢gmek ancak elle midahalesi ile veya panonun beslemesinin kesilip verilmesiyle
mimkun olacaktir. (5.9.3.10.3)

e Bakim (revizyon) kumanda ve panodan elektriksel elle kumanda sirasinda zaman asimi iglevi
devrede degildir. (5.9.3.10.4)

e  Motorun Asiri Isinmasi
0,5kW gucu ustindeki motor sargilarinin asiri isinmasi durumunda, kabin hareketi yolcularin inebilecegi

ilk duraga kadar devam ettikten sonra durmali ve kabin iginde bulunanlarin kabini terk etmesine imkan
verecek sekilde durakta durmalidir. (5.10.4.2). Bu sarti saglamak igin asagidaki hususlar yerine getiriimelidir:
e  Ana tahrik motor sargilarindaki PTC termistorlerinden motorun asiri 1sindigini kontrol edebilmek igin
PTC uglar PT2 kartinda bulunan P1, P2 klemenslerine baglanmalidir.
e  Kapi tahrik motor sargilarindaki PTC termistorlerinden, motorun asiri isindigini kontrol edebilmek igin
PTC uglari kapi kartina baglanir. Kapi karti, PTC uglarini kontrol eder ve asiri isinma hissettiginde
hata cikisini aktif eder. Bu ¢ikis SCR veya PCR kartinda bulunan DEA (A Kapisi i¢in) veya DEB (B
Kapisi i¢in) klemenslerine baglanmalidir.

e Yeniden Harekete Ge¢me Siiresi
Manuel kapili asansorlerde kabin kata geldikten sonra yeniden harekete gegmeden 6nce en az 2 saniye

beklemelidir (5.12.4.1). Bu sarti saglamak igin ilgili parametrenin “F31 KATTA BEKLEME SURESI” dogru
ayarlanmasina dikkat edilmelidir.

e Ig Kumanda Onceligi
Kat kapisi elle acilan manuel kapili asansérlerde, kabinin duradi terk etmesi i¢in en az 2 saniye slre

gecmelidir.(5.12.4.1). Bu sarti saglamak igin ilgili parametrelerin “F31 KATTA BEKLEME SURESI” ve “E05
KABIN LAMBASI SONDURME SURESI” dogru ayarlanmasina dikkat edilmelidir.

e  Yon Oklari
Toplamali asansérlerde katlarda bir sonraki seyahatin yoninu (gidilecek yéni) gdsteren oklar olmalidir

(5.12.4.3). Grup kumandalarda katlarda konum gostergesi tavsiye edilmez, ancak kabin kata varmadan 6nce
sesli uyari (gong) tavsiye edilir.
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1.2. Kumanda Panosu Giivenlik Uyarilari
e Revizyon, Geri Alma Anahtarlari ve Hareket Diigmeleri :

Kabin Ustlindeki ve kuyu dibi kutusundaki revizyon anahtarlarinin, panodaki elle kumanda (Geri alma)
anahtarlarinin 3 adet normalde kapali (NK) ve 1 adet normalde acgik (NA) olmak (izere toplam dorter adet
kontagr olmalidir. Bu kontaklar EN 60947-5-1’e uygun guvenlik kontagi niteliginde olmalidir. (Kontagin
Uzerinde EN 60947’ye uyumlu oldugu yazmal) ve pozitif ayirma 6zelligine sahip olmahdirlar.(5.11.2.2.1)
Yani kontaklar kapali konumda yapisirsa agik konuma gevriimek istendiginde ya cevrilememeli ya da
yapisma ayrilmahdir. Bu nedenden dolayi bu kontaklarda armatir ile kontaklar arasindaki mekanik baglanti
lastik veya yay gibi elastik bilesenler Gzerinden olmamalidir.

Bu kontaklarin koruyucu muhafazalarinin koruma sinifi en az IP4x olursa 250V yalitim saglamall,
IP4x’ten kuguk olursa en az 500V yalitim saglamalidir. Bu kontaklar alternatif akimli gtvenlik devreleri igin
AC-15, dogru akimh givenlik devreleri icin DC-13 kullanma sinifinda olmahdir. (5.11.2.2.3)

Mekanik dayanikhliginin en az 1milyon kez galismasinin garanti edilmesi gerekir. (5.11.2.2.1)

Revizyon anahtarlarinin yaninda konumunu gdsterecek bigcimde,

e NORMAL / MUAYENE (NORMAL / INSPECTION) yazilmahdir. (5.12.1.5.2.4)

Geri alma anahtarinin yaninda konumunu gdsterecek bigimde,

e NORMAL / GERI AL (NORMAL / RE-CALL) yaziimalidir.

Bakim kumanda ve Geri alma kumanda hareket butonlarinin yanina A ve V isaretleri yazilmalidir
(5.12.1.5.2.4). Bu butonlar yanhslikla c¢alistinlmaya karsi korunmus olmali ve sadece sirekli basiima
durumunda cgalisir nitelikte olmaldir (5.12.1.5.2.3). Panodan elle kumanda (Geri alma) anahtar ve butonlari
tahrik makinesinin rahatca goriinebildigi bir yere konulmalidir.

¢ Acil Stop Diigmeleri
Asansor kuyu dibinde, kabin Ustlinde, kumanda panosunda, ve makine dairesindeki acil durdurma

digmelerinin kontaklari EN 60947-5-1’e uygun glvenlik kontagi niteliginde olmalidir. (Kontagin tzerinde EN
60947’ye uyumlu yazacak). Bu digmeler basildiktan (devreyi kestikten) sonra birakildiginda kendiliginden
devre verecek konuma geri ddnmeyecek, ancak elle midahale ile devre verecek konuma doénebilecek
nitelikte (6rnegin dondurllerek devre veren konuma dénen mantar stop) olmalidir.

Bu kontaklarin koruyucu muhafazalarinin koruma sinifi en az IP4x olursa 250V yalitim saglamall,
IP4x’'ten kiuguk olursa en az 500V yalitim saglamalidir. Bu kontaklar alternatif akimli gtvenlik devreleri igin
AC-15, dogru akimli glvenlik devreleri icin DC-13 kullanma sinifinda olmalidir.

Dur / Stop diigmelerinin yaninda rahatca gorulebilecek bicimde DUR (STOP) yazilmali (5.12.1.11.1)

Kabin icinde acil durdurma (stop) butonu kullaniimamalidir (5.12.1.11.3).

e Durak ve Kabin Kapisini Devre Digi Birakan By-pass Anahtari
Kapi kilitteme kontaklarinin bakimi igin, durak ve kabin kapi kontaklarini devre disi birakan By-pass

anahtari kumanda panosunda veya acil durum deney panosu/panelinde bulunmalidir. (5.12.1.8.1)

By-pass anahtari, kalici olarak montaji yapiimis ve mekanik hareketli veya madde 5.11.2’ye uygun
olarak kontrolsiiz kullanima kargi korunmus olmalidir. Kumanda panosu kapaklari kilitli anahtar ile
korunuyorsa bu madde karsilanmis olur. (5.12.1.8.2)

By-pass anahtari, bulundugu yerde veya yakininda “BYPASS” kelimesi yazilarak etiketlenmelidir.
(5.12.1.8.3)

By-pass anahtari aktif edildiginde, otomatik gicle ¢alisan kapilar, normal ¢calisma etkisiz hale getirilmeli
ve kabinin mekanik hareketi engellenmelidir. Kabinin mekanik hareketine, sadece revizyon ve geri-al
islemlerinde izin verilmelidir. (5.12.1.8.3)

By-pass anahtari ile, kabin kapi/kapilarinin ve durak kapilarinin ayni anda kontaklarini devre disi
birakmak mumkin olmamalidir. (5.12.1.8.3)

Kabin kapisinin mekanik durumu ayri bir sinyal ile kabin hareketine misaade etmek igin izlenmelidir.

Kabinde bir ses sinyali ve kabin altinda yanip sénen 1sik, kabin haraketi sirasinda sesli ve gorsel uyari
vermelidir. Sesli uyarinin ses seviyesi, kabin altinda 1 m. mesafede asgari 55 dB (A) olmalidir. (5.12.1.8.3)
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e Etiketleme
Kumanda panosundaki kontaktor, réle, sigorta ve baglanti klemensleri baglanti semalarina uygun olarak

etiketlenmelidir. Birden fazla kablonun baglandigi konnektorler varsa buna bagll kablolarin tek tek
isaretlenmesine gerek olmaksizin sadece konnektorler isaretlenmelidir. Panodaki sigortalarin degeri ve
gerekirse tipi izerine veya yanina yaziimalidir.

Yedek gi¢ beslemesi bulunan kumanda panolarinda makine dairesi girisine ve pano kapagina
(DIKKAT: Asansérde Elektrik kesildiginde devreye giren KATA GETIRME (KGS) sistemi vardir) gibi bir
uyari yazisi yazilmasi standartlar geregi zorunludur.

Hidrolik asansorlerde elektrik dagitim panosunun kapagina (Elektrigi en alt katta kesiniz)

gibi bir uyari yazilmasi standartlar geregi zorunludur.

Durak ve kabin kapisini devre disi birakma (bypas) salterinin, lzerinde veya yakininda “BYPAS”
kelimesi yazilarak tanimlanmalidir. (5.12.1.8.3)

e Kontaktorler
AC motorlu asansdrler igin ana kontaktorler (motor kontaktorleri ve varsa fren kontaktori) EN 60947-4-

1'de tarif edilen AC-3 kullanim sinifina uygun olmalidir. (5.10.3.1.1)
Motor beslemesi asagi dabelirtilen ydntemlerle kesilmeldir (5.9.2.5.4).
e Birbirine seri bagli ve birbirinden bagimsiz iki adet kontaktorle motor beslemesi kesilmelidir
(5.9.2.5.4.a).
o  Devreyi butiin kutuplariyla kesen bir kontaktér (5.9.2.5.4.b.1).

o  Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibati ve asansérin her durusunda, enerji
akisinin kesilip kesilmedigini kontrol eden bir izleme tertibati (5.9.2.5.4.b.2).

e Madde 5.11.2.3’e uygun olan elektrik devresi (5.9.2.5.4.c).

e En az bir donanim hatasi toleransi 1 ile SIL3 gereklerini yerine getiren EN 61800-5-2:2007, Madde
4.2.2.2'ye gore guvenli bir tork kapatma (STO) fonksiyonu ile hizi ayarlanabilir elektrikli gt¢ tahrik
sistemi (5.9.2.5.4.d).

Glvenlik devrelerinde kontaktor bobinlerinin anma gerilimi dolasmaktadir. Mikronik SX Ultra’da bu
gerilim standart olarak 220VAC'dir. istenirse, farkl bobin gerilimi olan kontaktérler de kullanilabilir (48VAC,
48VDC, 110VAC), ancak bu durum siparis asamasinda Mik-el'e haber verilmeli ve 120, 125, 130, 135, 140
girislerini kullanilacak kontaktdr gerilimine uygun olarak uretilmesi saglanmalidir.

e Kontaktorlerin arizasinin denetlenmesi
Asansér durdugunda, motor besleme devresini agmamasi durumunda asansérun tekrar harekete

gecmesini engellemek amaciyla tim hareket kesici kontaktorlerin normalde kapali kontaklarinin seri
baglanmasindan olusan bir devre SXU/CPU karti tarafindan denetlenmektedir (KRU girisi). Kontaktdrlerin bu
amagla kullanilan normalde kapali yardimci kontaklari,

o EN60947’ye uygun guvenlik kontagi niteliginde olmali,

e Normalde acik ana kontaklara mekanik baglanti olup normalde agik kontaklar agamaz ise normalde
kapall bu kontaklar da kapanamamalidir.

e Acil Aydinlatma
Asagida belirtilen noktalarda, 1 saat i¢cin en az 5 lux 1sik siddeti saglayabilen ve otomatik olarak tekrar

sarj edilebilir acil durum lambalari bulunmalidir. Bu aydinlatma sistemi, elektrik lamba beslemesi arizasinda
da otomatik devreye girmelidir. SCR, PCR ve SC24 kartinda EMG ¢ikisi acil aydinlatma ¢ikisidir.
e Kabinde ve kabin Ustlinde bulunan her bir alarm baglatma cihazinda,

. Kabin merkezinde, zeminin 1 m Ustiinde,
. Kabin ¢atisinda, zeminin 1 m Ustlinde.
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o Elektrik Sokuna Karsi Korunma / Canli Terminaller
Korunma 6énlemleri, HD 60364-4-41’de belirtilen kurallara uygun olmalidir.

Elektrik soku riskinin ¢cikmasina neden olabilen elektrik donanimi bulunduran ve baska tirli agikga
gosterilmeyen kuyu duvarlari, IEC 60417-5036 grafik sembolii ile isaretlenmelidir (5.10.1.2.1).
30 mA’i asmayan, ¢alisma beyan akimi kapasiteli kalan akimdan korunma tertibati (RCD) vasitasiyla
ilave korunma, asagidakiler igin saglanmalidir:
o Kabin ve kuyu aydinlatmasi devre/devrelere bagli olan soket gikislari,

o  Emniyet devresi zinciri gerilimi 50 V A.A 'dan daha ylksek gerilime sahip ise,
e  Asansodr kabini Gzerinde, 50 V A.A ’den daha ylksek gerilime sahip devreler,

e  Seviye Diizeltme
Mikronik SX Ultra kumanda sistemi hidrolik ve hiz kontrollii asansérlerde seviye dizeltme yapabilmek

icin asansorl kapi agikken hareket ettirebilecek sekilde tasarlanmistir. Bunun yani sira kapi agma bdlgesini
tanimlayan 2 adet darbeye ve titresime dayanikl salter de kabin Ustline yerlestiriimelidir. Standartlar geregi
seviye dlizeltme islemi, kabin kat hizasindan en fazla 2 cm kaydiginda baglamalidir.

Seviye duzeltme hizi 0,30 m/s hizi agmamalidir.

e izolasyon
En iyi EMC uyumu agisindan 24V sinyal kablolari diger kablolardan mimkin oldugu kadar uzak

tutulmali ve bu iki tir kablo ayni kanal iginde yan yana bulunmamalidir. iki tiir kablonun ayni kanaldan
gecmesinin zorunlu oldugu durumlarda, yliksek gerilim tasiyan baglantilar i¢in ekranli kablo kullaniimali ve
kablonun ekrani panoda bulunan topraklama barasina baglanmalidir.

1.3. Asansér Montaji ve Tesisati ile ilgili Hususlar

Kumanda ve glivenlik devrelerinde iletkenler arasi veya iletken ile toprak arasindaki gerilimin efektif
degeri veya dogru akim ortalama degeri 250V’u asmamalidir. Nétr iletkeni ve koruyucu topraklama iletkeni
daima ayri olarak désenmelidir.

Kumanda panosu ile elektrik dagitim panosu (DB) arasindaki mesafe en fazla 1 m. olmaldir. Bunun
saglanamadidi durumlarda pano ya en fazla 1 m. uzakhda panonun L1,L2,L3,N, eder varsa yedek glc
Unitesinin ¢ikis fazini ve nétrini kesebilecek bir salter yerlestiriimelidir.

Grup kumandali asansoérlerden birinin ana salteri acildiginda bazi kisimlar gug altinda kaliyorsa bunlar
gerektiginde ayri bir salterle kesilebilmeli.

Kabin, kuyu, makine dairesi ve kumanda panosunun aydinlatma beslemeleri ve devreleri, ana besleme
fazindan ve devrelerinden bagimsiz olmalidir (5.10.7.1). Bu devreler ana besleme devresi arizalarindan
etkilenmemelidir.

Kabinin kuyu icerisinde hareketi esnasinda, kabinin herhangi bir konumunda aydinlatma saglayacak,
kuyuda kalici montaji yapilmis aydinlatma sistemi bulunmalidir (5.2.1.4.1).

Makine alanlari, makine dairesi, kat seviyesinin herhangi bir yerinde gerekli calisma icin en az 200 lux
ve caligma alanlar arasinda kabinin hareketi icin en az 50 lux yogunlugunda kalici montaji yapiimis
aydinlatma sistemi bulunmalidir (5.2.1.4.2).

Kabinin asiri yiklenmesi durumunda hareket etmesini 6nlemek amaciyla asiri yuki sezen ve 804
girisine +24VDC veren bir kontak veya sezici kullaniimalidir. Kabin asir yiklendiginde 01 c¢ikisindan
+24VDC’luk bir ¢ikis verilir ve bu sinyal kabindeki sesli ve gortinir uyariyi devreye sokmakta kullanilir
(5.12.1.2.1). Asin yuk durumunda otomatik kapilar tam olarak acilir, kapilar kilittenmez, hidrolik asansérlerde
seviye duzeltme iptal edilmez.
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2. Mikronik SX Ultra Kumanda Sisteminin Tanitiimasi
2.1. Kumanda Sisteminin Tarifi

Mikronik SX PLUS, yazilimi ve donanimi Mik-el Elektronik San. Tic. Ltd. $ti. tarafindan gelistirilmis olan
mikroiglemci temelli bir elektronik asansér kumanda sistemidir. Binanin ve asansoérin kullanim amacina
uygun olarak farkli asansdr kumanda turlerinde kullaniimak tzere ayarlanabilir. Gerektiginde birden fazla
kumanda sistemi soketli kablolarla birbirlerine baglanarak asansérlerin grup halinde kumanda edilmesinde
kullanilabilir. Akilli yazilim ve Ustln elektronik donanimi sayesinde glvenlik seviyesini ve iglevligini artirmak
muiUmkin olmaktadir. Kullanici CPU kartinin (izerindeki digmeler ve LCD gosterge araciligiyla meniyu
kullanarak bir¢ok iglev ve zamanlama parametresini kolaylikla ayarlayabilir.

Bir asansor kumanda sisteminin temel gorevi kabindeki yolcularin veya yikin givenlik icinde hedef
duraga tasinmasini saglamaktir. Mikronik SX Ultra hem yazilimla hem de donanimla guvenlik devrelerini
surekli olarak izler ve sadece onlar izin verdiginde asansoérl galigtirir. Bunun yani sira, sistemin yazilim ve
donaniminda dis etkenlerden olumsuz etkilenmeleri ve hatali galismayi édnlemeye donuk bagka birgok 6nlem
bulunmaktadir. Cikislarda elektronik kisa devre korumalar veya yilksek akim kapasiteli role kontaklari
kullaniimigtir.

Mikronik SX Ultra kumanda sisteminin ana karti SXU/CPU kartidir. Bu kart yardimci diger kartlardan
aldigi bilgiler sayesinde calisma fonksiyonlarini dizenler. Kumanda panosu iki seri hat Gzerinden CanBus
altyapisini kullanarak diger ¢gevre birimleri ile haberlesir. Kumanda panosu, kabin ile (COP) ve katlarla (LOP)

seri veya paralel haberlesme UGzerinden galisabilir.

SXU/CPU

PT2

KUMANDA PANOSU

Kumanda panosunda, ana kart olarak SXU/CPU karti bulunur.

PT2 ve PT1 kartlan yer tasarrufu saglamak igin (st liste montaji yapilmis
haldedir.

PT2 karti kumanda panosu, kuyu dibi ve revizyon kutusu sinyallerinin
baglandigi terminal kartidir. Ve bu 24V sinyalleri flat kablo araciligi ile
CPU kartina iletir.

PT1 karti, kumanda panosu, kuyu dibi ve revizyon kutusundan gelen
glvenlik devresi kontaklarinin baglantisinin yapildigi glivenlik devresi

PT1

terminal kartidir. Glivenlik devreleri kart lizerinde bulunan ledler ile

kolayca izlenebilir.
Katlar ile  seri  haberlesme

X/T Kablosu kumanda panosunda bulunan PTP

n. Durak karti (izerinden yapilir.

R N } Seri LOP Kartlarinin beslemesi

R

EVIZYON KUTUSU

SCR -|

PTP  kartina harici olarak
baglanmalidir. Durak sayisina gére
kullanilmasi gereken gii¢ kaynagi
degerleri igcin ilgili  dbkiimana
bakiniz.

Shxxx
Seri LOP <&
karti

ASANSOR KUYUSU

[e]¢)

X/T Kablosu

2. Durak

SCR karti, sistemin revizyon
kutusu ve klemens kartidir.
Emniyet devresi, fleksibl ve diger

(e]e]
oo
oo

KABIN

baglantilarin timi SCR kartina
yapilir. Kabin butonyeri ile seri
haberlesmeli c¢alisir ve tek bir
soketli kablo ile baglantisi yapilir.

ek

E3

KUYU DiBI KUTUSU

1. Durak SC24 karti, seri haberlesmeli kabin
butonyeri kartidir. SCR karti ile
birlikte  caligir.  Soketli  yapisi
sayesinde  butonyer  baglantisi
kolaylikla yapilir.

SC24T3vl ve SC24T4vl olarak 2
farkli modeli vardir.

Hat
sonlandirma
direnci
(120R)

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
I
SC24 |
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
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KUMANDA PANOSU Kumanda panosunda, ana kart olarak SXU/CPU karti bulunur.

PT2 ve PT1 kartlar yer tasarrufu saglamak igin (st liste montaji yapilmig
haldedir.

SXU/CPU PT2 karti kumanda panosu, kuyu dibi ve revizyon kutusu sinyallerinin
baglandigi terminal kartidir. Ve bu 24V sinyalleri flat kablo aracili§i ile

ASANSOR KUYUSU

T CPU kartina iletir.
PT1 karti, kumanda panosu, kuyu dibi ve revizyon kutusundan gelen
Y — e glvenlik devresi kontaklarinin baglantisinin yapildigi glivenlik devresi
terminal kartidir. Glivenlik devreleri kart (lizerinde bulunan ledler ile
kolayca izlenebilir.
Katlar ile paralel haberlegsme
. Durak kumanda panqsunda bulunan
Fom T A E } STP24 karti tizerinden yapilir.
' I Paralel  gbsterge  ve  buton
: : baglantilari STP24 terminallerine
: : Paralel | baglan/r.
: : LOP @
: REVIZYON KUTUSU :
! (| PcR | !
: | :
i Paralel COP i 2. Durak
: : PCR karti, sistemin revizyon
: : kutusu kartidir. Revizyon
' D paralel kutusunda besleme fazi, emniyet
' lole} ! Lop ® devresi vb. baglantilar igin ayrica
: o9 ! klemens bulunmasi gerekmektedir.
1 1
i KABIN |
: : 1. Durak
: |
1 1
: |
: L
1 1
: |___,KD |
! KUYU DIBt KUTUSU :
U U 4
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3. Calisma Fonksiyonlari
3.1. Can Bus Seri Haberlegsme Sistemi

Mikronik SX Ultra kumanda sistemi, seri haberlesme igin Can bus protokolini kullanmaktadir.

Can bus haberlesmesinin saglikli calismasi ve veri kaybinin 6niine gecilmesi icin kartlar Gzerinde
jumperlar kullanilarak hat uygun empedans degeriyle sonlandiriimalidir.

Sistemde kullanilan jumper ayarlari igin “SX Ultra CanBus_tr.pdf’ dosyasina bakilmaldir.

Kartlar Gzerinde bulunan jumper agiklamalari asagida belirtildigi gibidir.

JLT | Kat butonlari i¢in sonlandirma direnci jumperi
JGT | Grup haberlesme icin sonlandirma direnci jumperi

hattinin bulundugu fleksibl kablo Uzerinden yuksek gerilimli ve anahtarlama yapilan sinyallerin

' Fleksibl baglantilarinda CANL-CANH hatlarinin yaninda 1000 sinyalinin bulunmasi ve Can bus
L gecmemesine dikkat edilmelidir.

Baglanti semalarina uygun montaj yapiimaldir.

DIKKAT!

3.2. EN81-1-2/+A3 Standartina Uygun Calisma

Mikronik SX Ultra, iki farkli asansér standartina gére calisma fonksiyonlarini ¢alistirir. Bu standartlar
EN81-1-2/+A3 ve ENB81-20/50 standartlaridir. Bu standart secimi CPU kartinin “A03 STANDART
UYUMLULUGU” parametresinden segilerek uygun calisma standarti segcilebilir. Bdylelikle kumanda
sisteminin uygun standarta gore c¢alistiriimasi saglanir. EN81-1-2/+A3 standartina gore, sistemde yapilmasi
gerekenler ile ilgili “SX Ultra EN81-1 Uyumlulugu” dosyasinda yapilmasi gerekli adimlar detaylica
anlatilmistir.

3.3. istem DigI Kabin Hareketi (UCM)

Katta kapilari agik duran kabinin, aski halatlari veya zincirlerinin kopmasi ve tahrik makarasinin digli
carkinin arizasi disinda, tahrik makinasinin tek bileseninde veya kumanda tahrik sisteminde olugan bir ariza
sonucunda, katindan kaymasi veya hareket etmesinin engellenme gerekmektedir.

Kapilar agikken kattan istem digi kagan kabin, kat seviyesinden en fazla 120cm mesafeyi asamadan
durdurulmahdir. Asagidaki sekilde uyulmasi gereken mesafe degerleri agikga gosterilmistir.

istem disi kabin hareketini durdurmak igin gesitli sistemler tasarlanmistir. Uzerinde istem disi algilama,
durdurucu tetikleme Unitesi olan komple sistemler oldugu gibi, A3 (UCM) uyumlu komponentlerin
birlestiriimesi ile kurulan sistemlerde olabilir.

Mikronik SX Ultra kumanda sistemi, komple ¢6zim sunan sistemlerle kolaylikla uyumlu ¢alistirlabilir.
On tetiklemeli hiz regiilatérlerinin kullanilmasi durumunda, algilama ve durdurucuyu tetikletme gdrevlerini
ustlenmesi icin menitden bazi ayarlarin yapilmasina ihtiya¢ duyar.

= vz -

7

E— LT

z1000 mm

N =1200 mm
£1200 mm

vz

z1000 mm

V.2

[=200 om

A

7

s
L]

Kabin durdurma mesafeleri ve minimum ¢ikis bosluklari
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e Hidrolik Asansorlerde: Kabinin istem disi hareketini engellemek icin tek bir A3’e (UCM) uygun valf
kullanmak yeterlidir. Hidrolik asansorlerin yukari yénde istem disi hareket etmelerine imkan
olmadigindan dolayi, sadece asagi yon i¢in 6nlem almak gerekir. Bunun iginde asagi hareket valfine
seri baglanacak bir A3 (UCM) sertifikali valf ile dnlem alinmig olur. Bu valflerin en az giinde bir kere,
sirasi ile gektirilerek sizdirma yapmadigi denetlenmelidir.

Kumanda sistemi, istem disi kabin hareketi hatasina gectikten sonra, revizyon anahtari veya elektrik
acip kapama ile bu hata durumundan kurtulamaz. Ancak teknisyenin veya yetkili bir kisinin gelip
sistemin hatadan kurtariimasi igin menlden se¢im yapmasi gerekecektir.

e Halath Asansoérlerde: Kabinin istem disi hareketinin her iki yonde de gergeklesebilme imkani vardir.
Bu nedenle istem disi hareket olustugunda, kabinin hareketini durduracak olan komponent mutlaka
her iki yonde de galismalidir.

istem disi kabin hareketinin engellenmesi icin kurulacak sistem algilayici, kontrol ve durdurucu
birimlerinden olusur. Durdurucu olarak kullanilan bilesen sistemin olusturulmasinda temel noktadir.

Dislisiz motorlu asansér uygulamalarinda durdurucu motor izerindeki A3 (UCM) sertifikah ¢ift frendir.
Kumanda panosu sadece bu frenlerin kontaklarini izler ve eder frenlerden birisi acik kalmig ise UCM
hatasina geger.

Disli tahrik makinesine sahip motorlu uygulamalarda ise, 6n tetiklemeli hiz regulatorleri ile tetiklenen
Gift yonli kabin Ustl parasit fren durdurucu olarak gérev yapar. Kumanda karti hareket éncesinde ve
bitiminde &6n tetiklemeli hiz regulatorlerinin dizgin c¢alisip c¢alismadigini denetler. Eger hiz
regulatérinin 6n tetikleme elemani goérevini diizglin yapamiyorsa kumanda panosu UCM hatasi
verir. Kabin istem digi olarak katini terk etmisse kumanda panosu yine UCM hatasina geger ve hiz
regulatérindn on tetikleme elemanini devreye sokar.

Kumanda sistemi, istem digi kabin hareketi hatasina gegctikten sonra, revizyon anahtari veya elektrik
acip kapama ile bu hata durumundan kurtulamaz. Ancak teknisyenin veya yetkili bir kisinin gelip
sistemin hatadan kurtariimasi i¢in meniden segim yapmasi gerekecektir.

e Halath Asansérlerde On Tetiklemeli Hiz Regiilatoriiniin Denetlenmesi: Her hareket
oncesinde, 6n tetiklemeli hiz regulatoriiniin tetiklemesi kaldirilir ve tetikleme elemani tzerindeki
normalde kapali kontagi kontrol edilir. Eger kontak durumu olmasi gereken durumda degilse, yani
aclk konuma gegmemisse kumanda panosu UCM hatasina gecger ve hareketi baslatmaz. Hareket
esnasinda da bu kontagin durumu kontrol edilmektedir. Eger tetikleme elemaninin kontagi kapali
konuma ge¢mis ise kumanda panosu UCM hatasi verir ve hareket durdurulur.

e Diglisiz Motor Fren Kontaklarinin Denetlenmesi: Her hareket 6ncesinde ve hareket verildikten
sonra, motor Uzerindeki frenlerin normalde kapal kontaklari kontrol edilir. Hareket dncesinde,
eger kontak durumu olmasi gereken durumda degilse yani kapali konuma ge¢gmemisse kumanda
karti UCM hatasina geger ve hareketi baslatmaz. Hareket basladiktan sonra yapilan kontrolde ise
fren kontaklarinin acgik olup olmadidi kontrol edilir. Eger frenler agmamis ise kumanda kartit UCM
hatasina gecer.
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Asansoér kumanda sistemi, kapi agma-kapama islemlerinde képrilenmis kapi devresi kontroll yaparak,

koprileme hatasini kontrol eder.

Kapi kopriileme devresi

SXU/CPU
KLA KLB KLC
140 120
. . .
S-CKB S-CKA S-KnB  S-K1B S-KnA  S-K1A
140 140 \? 4385 135 \CE 130 130 ? ‘Q 125 125 q‘) Q‘) 120 120
: Kabin : : Kabin : B : A
B A KAPISI KAPISI
1 1 1 Tam otomatik kat kapilari icin
kapst 1 kapls:u 1 : Kat kapilari 1 : Kat kapilari 2 £
kontad 1 kontad 1 fis kontaklari 1 fis kontaklari
1 1 1

Tam otomatik kapilar igin kapi emniyet devresi

o Katta tek otomatik kapi agiliyorsa,

e Kabin kata geldikten sonra, kapi agma islemi gerceklestirilirken CPU karti tizerinde bulunan kapi
koprileme devresi ile kapi devresi kdprilenir ve kapi agilmaya baslanir,

e  Kapi acildiktan sonra (kapilar hala koprili) 130 girisi kontrol edilir,

e 130 sinyali kesilmemigse kat veya kabin kapisinda képri oldugu algilanir ve “EMNYT DEVRE
HATA” hatasi kaydedilir.

o Katta cift otomatik kapi agiliyorsa,

e Kabin kata geldikten sonra, kapi agma iglemi gerceklestirilirken CPU karti izerinde bulunan kapi
koprileme devresi ile kapi devresi kdprulenir ve A kapisi agilmaya baslanir,

e  “F33 KAPI KILIT iZLEME SURESI” parametresinde ayarlanan siire dolana kadar (kapilar hala
koprili) 130 girisi kontrol edilir,

e 130 sinyali kesilmemigsse A kapisinda kdpru oldugu algilanir ve “EMNYT DEVRE HATA” hatasi
kaydedilir.

e B kapisinin kopru algilamasi ancak A kapisi tamamen kapandiktan sonra yapilabilir, kapi
koéprileme devresi ile kapilar kdprulenir ve A kapisi kapatilir,

e A kapisi kapandiktan sonra B kapisi kapanmaya baslamadan 130 girisi tekrar kontrol edilir, 130
girisinde sinyal algilanirsa B kapisinda képru oldugu algilanir ve “EMNYT DEVRE HATA” hatasi

kaydedilir.
Kapi kopriileme devresi
SXU/CPU
KLA KLB KLC
140 120
fs < o
S-CKB S-CKA S-KnB  S-K1B S-KnA  S-K1A
140 140 \? 135 135 \? 130 130 CID Q 125 125 CP C\D 120 120
. Kabi 1 . Kabi 1 1
: Kabin i : Kabin i A ve B KAPISI ; A ve B KAPISI
K B 1 K A 1 : Kat kapisi 1 : Kat kapilar Carpma kat kapilari icin
At 1 APISE 1 kilit kontaklari 1 fis kontaklari
kontadi 1 kontadi 1 1
1 1 1

Carpma otomatik kapilar (Yari otomatik) icin kapi emniyet devresi
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e  Carpma (Manuel) kapilar,
e Kabin kata geldikten sonra, 6nce CPU karti Gzerinde bulunan kapi kdprileme devresi ile kapi
devresi kdprusul kaldirilir ve kabin kapisi agilmaya baslanir,
. “F40 LIR BIRAKMA GECIKMESI” parametresinde ayarlanan siire kadar beklenir ve 140 sinyali

kesilmemigse kabin kilit devresinde (140) képri oldugu algilanir ve “EMNYT DEVRE HATA’
hatasi kaydedilir.

e Harekete baslamadan 6nce kat kapisi kapanir ve Lirpomp g¢ektiriimeden 130 girisi kontrol edilir,

e 130 sinyali geliyorsa, kat kilit devresinde kopru oldugdu algilanir ve “EMNYT DEVRE HATA” hatasi
kaydedilir.

3.5. By-pass Modu ve Kabin Kapisi izleme Sinyalinin Kontrolii

Kat ve kabin kapisi kontaklarinin bakim kontroliiniin saglanmasi ve bakim guivenligi icin by-pass modu
standart geredi zorunlu hale getirilmistir. By-pass anahtarinin her bir konumunda sadece tek bir kapi kontagi
koprilenebilir. Kumanda sistemi by-pass modundayken, normal ¢adrilara hizmet vermez ve emniyet devresi
kesiktir. Kabinin mekanik hareketi sadece revizyon hareketi ile baslatilabilir. By-pass modundayken kabin
altinda sesli ve gorsel uyari sistemi bulunur.

Kumanda sistemin, by-pass ¢alisma modunda iken kabin hareketine baglamadan énce kabin kapisinin
gercek konumunu kontrol etmesi gerekir. Kabinin hareketi, ancak kabin kapisinin kapali oldugunda
gercgeklesebilir. Mikronik SX Ultra kumanda sisteminde, kabin kapisinin ger¢cek konumu K19 (Kapi kapama
limiti) sinyalinden izlenir. Kabin hareketine baslamadan énce K19 (Kapi kapama limiti) sinyalinin kesilmis
olmasi gerekir. Standart geregi, K19 (Kapi kapama limiti) sinyalinin agik devre ve kisa devre olma durumu
kontrol edilmelidir.

K19 (Kapi kapama limiti) sinyalinin hi¢ baglanmamasi durumunu kontrol etmek adina, kapi agma iglemi
sonunda K19 sinyalinin oldugu izlenir.

Kapi acik iken : K19 var, K16 yok olmalidir.

Kapi kapali iken  : K19 yok, K16 var olmalidir.

Kumanda panosunda by-pass modu igin 4NO + 2NC pozitif kontak ayirmali pako salter kullaniimistir.
Bu salter, emniyet devresini kdpriledigi icin pozitif kontak ayirma ézelligine sahip olmalidir. (60947-5-1)

Konum Gorev

By-pass anahtari pasif durumda

120-125 hatlari arasi “Kat kapilari fis kontaklari kisa devre”
125-130 hatlari arasi “Kat kapilari fig/kilit kontaklari kisa devre”
130-135 hatlari arasi “Kabin A kapisi kontadi kisa devre”
135-140 hatlari arasi “Kabin B kapisi kontagi kisa devre”

Al WINIFL|O

3.6. Kuyu Dibi Revizyon Sonrasi Resetleme Anahtari

Kumanda sistemi, kuyudan revizyon igleminden sonra yetkili personelin kuyudan ¢ikigini kontrol etmek
adina kuyuya giris yapilan kapinin dis béliminde bulunan, yetkisiz kisiler tarafindan kullanimi énlenmis kilitli
bir anahtarla resetleme isleminin yapilmasini kontrol eder. Kumanda sistemi, resetleme (KRST) islemi
yapilmadan, normal ¢alisma moduna dénmez ve ¢agrilara hizmet vermez.

Tekrar normal galismaya donus ancak bakim anahtarinin kontaginin kapali duruma gegirilmesiyle ve
batin kapilarin kapali olmasi (140 var) ile mimkUinddr.

Bitin kapilar kapali ise (140 var); SXU/CPU ekraninda “KRST Bekleniyor” uyarisi gosterilir,

Kapi/kapilar kapali degil ise (140 yok) ; SXU/CPU ekraninda “140 Bekleniyor” uyarisi gdsterilir,

Bitun kapilar kapali iken (140 var); Resetleme “KRST” anahtari, aktif olduktan sonra, kumanda sistemi
normal ¢alisma moduna déner.

Kuyu dibi resetleme islemi, ayrica hizl meniiden “Q33 KUYU DIiBi REVIZYONDAN CIK” parametresi
“EVET” segilirek de yapilabilir.
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3.7. Sebeke Fazi Kontrolii

Mikronik SX Ultra, CPU karti Gzerinde bulunan 3faz sebeke beslemesi girisi ile faz kontroli saglar. “l01
FAZ KORUMA MODU” parametresi ile agagida belirtilen fonksiyonlar kullanilabilir.
PASIF: Sebeke fazi kontrolii yapiimaz.
TEK FAZ: T-N arasina bagli fazin kontroll yapilir. Faz sirasina bakilmaz. Sebeke gerilimi kontrol yapilir.
Sebeke gerilimi yok ise kurtarma fonksiyonu basglatilir. (105 KURTARMA VAR MI?” “VAR” segili ise)
FAZ SIRASIZ: R-S-T Faz kontroli sirasiz olarak yapilir. Sebeke gerilimi kontroli yapilir. Sebeke gerilimi yok
ise kurtarma fonksiyonu baslatilir. (“l05 KURTARMA VAR MI?” “VAR” secili ise)
FAZ SIRALI: R-S-T Faz kontroll sirali olarak yapilir. R-S-T Faz sirasi hatall ise “FAZ SIRASI” hatasina
gegcilir. Sebeke gerilimi kontroli yapilir. Sebeke gerilimi yok ise kurtarma fonksiyonu baslatilir. (“I05
KURTARMA VAR MI?” “VAR” segili ise)
‘105 KURTARMA VAR MI?” parametresi “VAR” secilmisse ve CPU kartl sebeke gerilimi hatasi algiladiysa;
kurtarma islemini baslatir. KN (Sebeke var rodlesi) diuser ve KY (Yedek gug roélesi) cektirilir ve kurtarma
islemine baslanir. Sebeke gerilimi gelene kadar KY rolesi gekili kalir, Sebeke gerilimi geldiginde KY rolesi
diser ve KN rolesi geker.

3.8. Kuyu Kopyalama (Kat Konum Bilgisi)

Mikronik SX Ultra kumanda sistemi, asansor kabininin hizlanma, yavaslama ve durma islemlerini
gerceklestirebilmek igin asansoér kabininin gergek konumu bilmesi gerekir. Konum belirlemek igin birden fazla
method vardir. Bu method cesitleri icin “Mikronik SX Ultra Kuyu Kopyalama Trleri” dosyasina bakiniz.

“D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi ile asagida belirtilen uygulamalardan uygun olan
parametre segimi yapilr.

e Artimh Enkoder + MPA3 Bu uygulamada motor, hiz regllatéri veya kabinde bulunan enkoder
ve MPAS3 elektronik salter ile konum belirleme islemi yapilir. Enkoder bilgisi ile hizlanma ve
yavaslama, MPA3 salter ile kat hassasiyeti ve durma islemleri yapilir. Ayrica kilit agma bdlgesi
kontroll icin MLA-MLB salterleri kullanilir. Enkoder gikislari CPU kartinin enkoder giriglerine
baglanmalidir.

inverterli ve hidrolik Gniteli asansdrlerde kullanilir. Erken kapi agma ve seviye diizeltme
fonksiyonu kullanilabilir.

Enkoderin “-A” ve “-B* kanallari kullaniliyorsa;

CPU karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmamahdir,
Enkoderin “-A” ve “-B* kanallari kullaniimiyorsa;

CPU karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmalidir,
Asansor kuyusunda asagida belirtilen salterler kullanilir.

1 adet MPA3 elektronik salter,
2 adet bistable manyetik salter, (817-818)
2 adet monostable manyetik salter, (MLA-MLB)

e  Artimh Enkoder Bu uygulamada motor, hiz regilatori veya kabinde bulunan enkoder ile konum
belirleme islemi yapilir. Enkoder bilgisi ile hizianma ve yavaslama, 142(JF) salteri ile kat hizasi
(durma) islemleri yapilir. Enkoder ¢ikiglari CPU kartinin enkoder girislerine baglanmalidir.

Cift hizli ve inverterli asansdrlerde kullanilir.
Enkoderin “-A” ve “-B* kanallar kullaniliyorsa;

CPU karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlar takili olmamahdir,
Enkoderin “-A” ve “-B* kanallar kullaniimiyorsa;

CPU karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmalidir,
Asansér kuyusunda asagida belirtilen salterler kullanilir.

1 adet bistable manyetik salter, (142 JF)
2 adet bistable manyetik salter, (817-818)
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e Sayici + Seviye Diizeltme Bu uygulamada konum belirleme islemi, Mikopulse dik tip ile yapilir.
Mikopulse salter ile hizlanma, yavaslama, kat hassasiyeti ve durma islemleri yapilir. Ayrica Kkilit
agcma bdlgesi kontroli igin MLA-MLB salterleri kullanilir.

inverterli ve hidrolik Gniteli asansorlerde kullanilir. Erken kapi agma ve seviye diizeltme
fonksiyonu kullanilabilir.

Asansor kuyusunda asagida belirtilen salterler kullanilir.
1 adet Mikopulse sayici manyetik salter, (Mikopulse dik tiip)
2 adet bistable manyetik salter, (817-818)
2 adet monostable manyetik salter, (MLA-MLB)

e  Sayici Bu uygulamada konum belirleme islemi, Mikopulse dik tlip ile yapilir. Mikopulse salter ile
hizlanma ve yavaslama iglemleri yapilir. Kat hizasi (durma) islemleri icin bistable 142(JF) salteri
kullanilir. Yavaslama mesafesi “D10 YAVASLAMA MIKNATIS SECIMI” parametresinden uzun
yavaslama yolu i¢in “1. Miknatis” veya kisa yavaslama yolu i¢in “2. miknatis” olarak segilebilir.

Cift hizli ve inverterli asansorlerde kullanilir.
Asansoér kuyusunda asagida belirtilen salterler kullanilir.
1 adet Mikopulse sayici manyetik salter, (Mikopulse dik tip)
1 adet bistable manyetik salter, (142 JF)
2 adet bistable manyetik salter, (817-818)

e Hiz kontrollii asansérlerde, “D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi “Sayici + Seviye
Diizeltme” secilmisken, erken kapi agma isleminin baglamasi igin kabin hizinin kilit agma bolgesinde
0,30m/s altinda olmasi gerekir. Hiz kontrol cihazindan alinacak olan VO3 hiz girisi sinyali CPU
' kartinin “IN8” girisine baglanmalidir.

°

e Erken kapi agma ve seviye duzelme fonksiyonu “Artimli Enkoder + MPA3” ve “Sayici + Seviye
Duizeltme” parametreleriyle kullanilabilir.

DIKKAT!
e Enkoderli kuyu kopyalamali sistemlerde, KV3 yuksek hiz disinda farkli bir hiz kullanildiginda (KV2

veya KV1) sisteme 1 adet bistable manyetik salter eklenmelidir. (820 salteri)

3.9. Komsu Kat

Bu fonksiyon, kuyu kopyalama tiirii “D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi “Sayici” veya “Sayicl
+ Seviye Diizeltme” olarak secildiginde kullanilabilir. Asansér kumanda sistemi ardisik katlara giderken
(hareketin baglayacagd! katin devaminda gelen kat) bu fonksiyonu ¢alistirir ve nominal hizdan daha yavas
farkli bir hiz kullanir. Yanasma hizina gegis, yavaslama miknatisindan sonra “D25 KOMSU KAT
GECIKMESI” parametresinde ayarlanan siire sonunda baglar.

Hiz ¢ikisi, SXU/CPU kartinin KV1 rélesinden verilir. Bu hiz ¢ikisinin, hiz kontrol cihazina giris yapilmasi
ve komsu kat icin hiz tanimlamasi yapilmalidir.

t-kv2 — K8

ol N )
Fri —f  sxu/cpu

VVVF DRIVER IN-
COM

Hiz ¢ikisinin, invertere baglanmasi

Ornek; Asansor 1. kattan, 2. kata hareket edecedi zaman KV1 rélesini gektirerek (‘D25 KOMSU KAT
GECIKMESI” parametre degeri “0” dan farkli ise) komsu kat igin ayarlanan hiz ile harekete baslar.
Yavaslama miknatisini gériince “D25 KOMSU KAT GECIKMESI” de ayarlanan siire sonunda KV1 rélesini
dusUrerek yanasma hizina gecer.
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3.10. Uzun Kat Fonksiyonu
Bu fonksiyon, kuyu kopyalama tiirii “D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi “Sayici” veya “Sayici
+ Seviye Duzeltme” olarak segcildiginde kullanilabilir. Kat arasi mesafeleri ayni olan fakat sadece iki durak
aras! mesafenin uzun oldugu durumlarda bu fonksiyon kullanilabilir. “D10 YAVASLAMA MIKNATIS SECIMJ”
parametresi “1. Miknatis” segili olmalidir. Uzun kat araligi “D15 UZUN KAT ARALIGI” parametresinden
secgilmelidir. Kumanda sistemi, kat araligi secilen katta 2. Miknatista yavasa gegecektir.

3.11. Kisa Kat Fonksiyonu

Bu fonksiyon, kuyu kopyalama tiirii “D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi “Sayici” veya “Sayici
+ Seviye Duzeltme” olarak segcildiginde kullanilabilir. Kat arasi mesafeleri ayni olan fakat sadece iki durak
arasi mesafenin kisa oldugu durumlarda bu fonksiyon kullanilabilir. “D10 YAVASLAMA MIKNATIS SECIMI”
parametresi “2. Miknatis” segili olmalidir. Kisa kat arahdi “D15 UZUN KAT ARALIGI” parametresinden
secilmelidir. Kumanda sistemi, kat araligi secilen katta 1. Miknatista yavasa gecgecektir.

Yavaslama mesafesinin yetersiz kaldigi durumlarda (kabinin duramamasi) enkoderli kuyu kopyalama
kullaniimali ve “KV3 Yiiksek Hiz, KV2 ve KV1 Ara Hiz Fonksiyonu” kullaniimalidir.

3.12. KV3 Yiiksek Hiz, KV2 ve KV1 Ara Hiz Fonksiyonu

Asansor kumanda sistemi, enkoderli kuyu kopyalamali sistemlerde hareket edecegdi hedef duraga,
parametrede (D17, D18, D19 YAVASLAMA MESAFELERI) ayarlanmig olan yavaglama mesafesi degerine
gb6re hesaplama yapar ve hesaplama sonucuna gére en uygun hizda harekete baslar. Boylece hedef duraga
gidebilecedi en hizli ve en uygun yavaslama mesafesine gore hareketini tamamlamis olur. Kumanda
sisteminde KV3 yiksek hiz, KV2 ve KV1 ara hiz degerlerine gére 3 farkli hiz tanimlamasi yapilabilir.

Sistemde sadece KV3 yiksek hiz tanimh ise, KV3 yavaslama mesafesi parametresinde girilen
mesafeden blyulk olan mesafelere nominal kigiik olan mesafelere ise yanagma hizi ile gidilir.

e KV3 Hiz Hesaplamasi,

D17 x D24 <= Hedef kat mesafesi ise KV3 hizinda harekete baslanir.

islem sonucunda KV3 hizinda baslanamayacaksa, taniml olan ara hiz degerleri igin hesaplama

yapllir ve uygun olan ara hizda harekete baslanir (KV2 veya KV1 hizinda)

D17 : KV3 yavaslama mesafesi parametre degeri

D24 : Hiz kullanim ¢arpani parametre degeri

Hedef kat mesafesi : Harekete baslanacak ve gidilecek hedef kat arasindaki toplam mesafedir. 1.
Duraktan harekete baslayacak olan kabin ile hedef katin 10. Kat oldugu durumda 1. Durak ile 10. Durak
arasinda mesafe degeridir.

“D17 YUKSEK HIZ KV3 YAVASLAMA MESAFESI” parametresinde girilmis olan KV3 yiiksek hiz igin
girilmis olan yavaslama mesafesi ile “D24 HIZ KULLANIM CARPANI" parametresinde hiz kullanim
carpani deg@erinin garpimi ile ortaya c¢ikan islem sonucu, hedef kat mesafe degerinden kiiglk veya esit ise
KV3 yiiksek hizinda asansér hareketine baslar ve “D17 YUKSEK HIZ KV3 YAVASLAMA MESAFESI”
parametresi yavaslama mesafesi dederinde yavas hiza geger.

. KV2 Hiz Hesaplamasi,
D18 x D24 <= Hedef kat mesafesi ise KV2 hizinda harekete baslanir.

D18 : KV2 yavaslama mesafesi parametre degeri

D24 : Hiz kullanim ¢arpani parametre degeri

Hedef kat mesafesi : Harekete baslanacak ve gidilecek hedef kat arasindaki toplam mesafedir. 1.
Duraktan harekete baslayacak olan kabin ile hedef katin 5. Kat oldugu durumda 1. Durak ile 5. Durak
arasinda mesafe degeridir.

“D18 ARA HIZ-2 KV2 YAVASLAMA MESAFESI” parametresinde girilmis olan KV2 ara hiz igin
girilmis olan yavaslama mesafesi ile “D24 HIZ KULLANIM CARPANI" parametresinde hiz kullanim
carpani deg@erinin garpimi ile ortaya ¢ikan islem sonucu, hedef kat mesafe degerinden kiguk veya esit ise
KV2 ara hizinda asansér hareketine baglar ve “D18 ARA HIZ-2 KV2 YAVASLAMA MESAFESI”
parametresi yavaslama mesafesi dederinde yavas hiza gecer.
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° KV1 Hiz Hesaplamasi,
D19 x D24 <= Hedef kat mesafesi ise KV1 hizinda harekete baslanir.

D19 : KV1 yavaslama mesafesi parametre degeri

D24 : Hiz kullanim garpani parametre degeri

Hedef kat mesafesi : Harekete baslanacak ve gidilecek hedef kat arasindaki toplam mesafedir. 1.
Duraktan harekete baglayacak olan kabin ile hedef katin 2. Kat oldugu durumda 1. Durak ile 2. Durak
arasinda mesafe degeridir.

“D19 ARA HIZ-1 KV1 YAVASLAMA MESAFESI” parametresinde girilmis olan KV1 ara hiz igin
girilmis olan yavaslama mesafesi ile “D24 HIZ KULLANIM CARPANI" parametresinde hiz kullanim
carpani degerinin garpimi ile ortaya c¢ikan islem sonucu, hedef kat mesafe dederinden kiigik veya esit ise
KV1 ara hizinda asansér hareketine baslar ve “D19 ARA HIZ-1 KV1 YAVASLAMA MESAFESI”
parametresi yavaslama mesafesi dederinde yavas hiza gecer.

KV3 2,5 m/s ise 440 cm,
KV2 1,6 m/s ise 240 cm,
KV1 1 m/s ise 140 cm olarak kullanilabilir.

e KV3, KV2 ve KV1 hiz de@erlerinin VVVF hiz kontrol cihazinda da tanimlanmasi gerekmektedir.

o KV3, KV2 ve KV1 parametrelerinde ayarlanan yavaglama mesafelerinin, secilen asansoér hizlarina
uygun olarak dogru hesaplandigindan emin olunuz.

e D17, D18 ve D19 parametrelerinde ayarlanan yavaslama mesafelerinin ve D24 hiz c¢arpani
degerlerinin dogrulugu katlarda denetlenmelidir. (katinda duramama veya erken yavaslama durumlari
' icin)

- e D24 hiz carpani degeri azaltildikga, asansér daha yakin mesafeler i¢cin daha hizli hareket eder. Kisa
DIKKAT! mesafelerde seyahat stiresi azalir.

e D24 hiz ¢arpani degeri arttinldik¢ca, asansoér daha uzun mesafeler icin daha hizli hareket eder. Kisa
mesafelerde seyahat suresi artar.

e D17 parametresi disinda, D18 ve D19 parametresinde yavaslama mesafesi degeri girildiyse kuyuya
en alt ve en Ust kata 820 miknatisi dizilmelidir. (KV3 diginda, KV2 veya KV1 hizi varsa)
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3.13. 820 Yavaslatici Salterinin Kullaniimasi

Mikronik SX Ultra kumanda sisteminde, birden fazla hiz kullanimlarinda 820 yavaslatici salterinin
kullaniimasi gerekmektedir. Sistemde D17 disinda D18 veya D19 parametrelerinde 0’dan farkli bir deger
ayarlanmigsa, bu parametrelerde ayarlanan en disuk degere gore 820 salterinin en alt ve en Ust duraklara
yavaglatici salter olarak montajinin yapiimasi gerekmektedir.

e 820 yavaslatici salterinin montaji, sistemde bulunan en disiik hizin yavaslama mesafesine gore
kuyuya yapilmalidir. (KV3, KV2 veya KV1)

! e 820 yavaslatici salteri, 817 veya 818 salterlerinin mesafesinin altinda olmalidir.
e 820 yavaslatici salteri, en alt ve en Ust kat mesafesinin disina ¢gikamaz.

DIKKAT!

e 817 ve 818 yavaslatici salterleri, sistemdeki en yiiksek hizin yavaslama mesafesine gore dizilebilir.

Enkoderli kuyu kopyalama sistemi
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|
| KABIN
i @ : Siyah renkli miknatis
[ O : Kirmizi renkli miknatis
VZZZZ2721 : erit miknabis

20 cm'yi, otomatik kabin kapisiyla birlikte calisan otomatik kat kapili asansérlerde ise

|
! KUYU Kapi ve kilit agik calisma alt ve iist bslgesi ( LG1 ve LG2 manuel kat kapili asansérlerde
! 35¢cm'yi asmamalidir, )

820 salteri mikatislarinin kuyuya montaji
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14. Grup Asansorlerde Kat Gosterge Yerlesimi
Mikronik SX Ultra, katlarla seri haberlesmeli sistemlerde DLOP (gift gosterge 1 buton) kullanildiginda

asansorun gdstergesinin sol veya sag gostergede secilerek gdsteriimesine olanak saglar. Bunun igin DLOP
géstergenin X/T kablosunun bagh oldugu asansérde “K20 KAT GOSTERGE YERLESIMI” parametresinden

“SOL” veya “SAG” secimi yaplilabilir.

Ornek olarak A asansérii gdstergesi, DLOP géstergenin sag gostergesinde gérintiilenmesi isteniyorsa;

A asansoriiniin “K20 KAT GOSTERGE YERLESIMI” parametresinden “SAG” secilmeli, B asansériiniin “K20
KAT GOSTERGE YERLESIMI” parametresinden “SOL” secilmelidir. Bu parametrelerde yanlis deger
atanmasi sonucu gruptaki asansoérlerinden birinin elektrik arizasinda gdstergenin yanlis tarafta basiimasi

veya hi¢ gérinmemesi gibi durumlar yasanabilir.

Jumper takil dedil.

/ Jumper is put off

SX ULTRA Serial-Quadruplex 2DLOP

I Jumper takili.  Jumper is put on.
KUMANDA PANOSU (A) UMANDA PANOSU (B) UMANDA PANOSU (C) UMANDA PANOSU (D)
SXU/CPU SXU/CPU SXU/CPU SXU/CPU
= 1.0 7 = 1.0, s e}
Ak AT T kg
CH CH (=
26x] % 26x, 6 26x, [ 26x 6x
ax ax ax
[ 1 [ 1 [ ]
| By 1GT| IGT| G|
1Tl [ma ] il [man] il - 1T
pr2 [ pm1 RIPTP pr2” [ P11 RIPTP P2 [ P11 RIPTE 2 [ et RIPTP
X/T Kablosu X/T Kablosu
n. Durak n. Durak n. Durak
EVIZYON KUTUSU [ REVIZ: SU RE SU [ R =l
N oy Y e e
E Sb SL. 2
2 S
DLOP DLOP
Serial COPY

[Serial COP|

X/T Kablosu

X/T Kablosu

1. Durak 1. D

g

Hat
sonlandirma
direnci

H

Hat
sonlandirma

direnci
(120R)

(120R)

Grup galismada DLOP kullaniimasi ve SAG-SOL gdsterge yerlesimi

3.15. Kabinde Cift Girig ve Cift Otomatik Kap
Mikronik SX Ultra, kabine gift giris ve ¢ift otomatik durumlarini destekleyecek donanimda tasarlanmistir.

Kabinde, kat durumlarina gére agilacak kapi/kapilarin tanimlamalari “F13 ON/ARKA KAPI SECIMI”

parametresi ile On ve Arka kapi olarak ayarlanabilir.

On ve Arka kapllar igin gésterge ve buton baglantilari,
Katlarla seri haberlesmeli sistemlerde, PTP karti (izerinde bulunan On ve Arka terminallerine

L]
yapiimalidir. Her katta Arka kapinin olmadigi durumlarda, arka kapinin seri haberlesmeli gostergesi
manuel olarak programlanmalidir. Her katta 6n ve arka kapi var ise otomatik adresleme de bitin
adreslemeler dogru bicimde yapilmig olacaktir.

e Katlarla paralel haberlesmeli sistemlerde, STP24 kartindan 6n ve arka kapilar igin 2 adet STP24

karti kullaniimali, dipswitch ayari yapiimalidir.

Katlarla seri haberlesmeli sistemlerde, arka kapi butonlari

!

DIKKAT!

yapilacaktir. Manuel adreslenen butonlar icin gésterge yerlesimi manuel olarak yapiimalidir.
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3.16. Vatman Anahtari
Kabindeki vatman anahtari "1" konumuna gevrildiginde (812 girisine +24V verildiginde) tim dis ¢agrilar
silinir ve yalnizca i¢ ¢agrilara hizmet verilir. Boylece asansérun yalnizca i¢ kumandadan caligtiriimasi
saglanir. Vatman anahtarinin kullanimiyla dis gagrilarin midahalesi olmadan asansoérin yalnizca kabin
icindeki yetkili personel tarafindan kullaniimasi saglanmis olur. Vatman anahtari tekrar "0" konumuna
cevrilerek hem i¢ hem de dis ¢agrilarin kayda alindigi normal ¢alismaya gegilir.

3.17. Deprem

Binadaki deprem sensoérinin kontagindan kumanda panosunun 806 numarali klemensine sinyal
geldiginde/kesildiginde asansér dnceden kaydedilmis olan tim i¢ ve dis ¢agrilari siler, durmasi mimkin olan
ilk durakta durur ve kapiyl agarak yolcularin biran 6nce kabinden ¢ikmalarini saglar. Deprem sirasinda
asansorin kullaniimasi sakincali oldugundan deprem sinyali geldigi/kesildigi sire boyunca yeni ¢agri kabul
etmez ve bekler. Deprem sinyali kesildiginde/geldiginde asanstr tekrar normal galismaya doéner. 806
Deprem alarmi kontadi “G25 806 DEPREM SINYALI KONTAK TURU” parametresi araciligi ile “Normalde
Acik” veya “Normalde Kapali” olarak ayarlanabilir.

“G26 DEPREMDE KAPI DURUMU” parametresiyle, deprem (806) sinyali aktifken kapinin “Agik” veya
“Kapali” durumda beklemesi ayarlanabilir.

3.18. Yangin Alarmi

Binada yangin ciktiginda asansoér yolcularinin glvenligini saglamak ve onlari bir an 6énce 6nceden
belirlenmis olan tahliye duragina ulastirmak amaciyla yangin alarmi fonksiyonu kullanilir. Yangin alarmi
kontagi olarak elle gevrilebilen bir anahtar ya da binada varolan yangin alarmi sisteminden alinabilecek bir
kontak kullanilabilir. Yangin alarmi kontadi agildiginda 816 terminalindeki sinyal kesilir ve sistem yangin
alarmi ¢alismasina geger. Bu durumda kayda alinmis ¢agrilar silinir ve yeni ¢agri da kabul edilmez. Asansoér
meniideki “G20 YANGIN TAHIYE KATI” parametresi araciliiyla édnceden belirlenmis olan yanginda tahliye
duragina kendiliginden kayit alir. Yangin alarminda asansér zaten tahliye duradi ydninde hareket
halindeyse baska higbir durakta durmadan dogrudan tahliye duragina gider. Tahliye duraginin ters yéniinde
hareket halindeyse ilk durakta durur ve kapilarini agmadan tahliye duragina dogdru harekete gecer. Kabin
tahliye duragina geldiginde yolcularin inmesi igin kapilarini acar ve yangin alarmi kontagi tekrar kapanana
kadar tahliye katinda kapisi agik bekler. Yangin alarmi kontagi “G21 816 YANGIN SINYALI KONTAK TURU”
parametresi araciligi ile “Normalde Acik” veya “Normalde Kapall” olarak ayarlanabilir.

3.19. EN81-73 Calisgma Modu: (Asansoérlerin Yangin Aninda Davraniglari)

Asansér kumanda sistemi, yangin modunda iken kurtarma ve muidahale amacgh kabin icinden
kullaniimak isteniyorsa “G23 EN81-73 CALISMA” parametresi “AKTIF” segcilebilir. Béylece binada yangin
varken asansor ile diger katlara ulagilip kurtarma ve midahale islemlerinde kullanilabilir.

816 ve 813 girigleri normalde kapali kontak durumunda iken asansér normal ¢alismaktadir.

813 girisi yangin tahliye katinda bulunur.

816 sinyali aktifken, 813 girisi de aktif oldugunda asans6r kurtarma ve mudahale islemleri igin
kullanilabilir.

e ENB81-72 Yangin Modu Agsama 1

e igve dis mevcut tim gagrilar degerlendirimeden silinir.

e K30 fotosel geri agma sinyalleri iptal edilir.

e DTO girig/girisleri geri agma fonksiyonu i¢in devrede tutulur.

e Kapilar kapatilarak yangin tahliye duragina hareket edilir. Kapilarin kapanmasi sirasinda normal
kap! kapama ve geri agtirma yapilabilir.

e Eger kapilar 120 saniye boyunca acik kaldi ise SCR veya PCR karti Gzerinde bulunan S-KA
ctkisindan uyari sinyali ¢ikisi verilir. Kapilarin dusuk glgte kapanmasini saglamak icin kapilara
nudging cikisi (K1A veya K1B rdle cikisi) verilir. Bu sirada kapi geri agma sinyali gelir ise kapi geri
acma fonksiyonu yapmak i¢in nudging cikisini pasif eder. Geri agma sinyali kesildikten 1 saniye
sonra kapi tekrar nudging c¢ikisi vererek kapi kapamaya geger.
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e  Eger asansor revizyonda veya geri-al konumunda ise sesli uyari ¢ikisi verilir ve bu uyari sistem
normal galisma moduna gegene kadar devam eder.
e Asansor yangin tahliye katindan uzaklasiyor ise mimkin olan ilk durakta durur ve kapilarini
acgmadan yangin tahliye duragina dogru harekete geger.
e Eger “ASAMA 1” 816 girisi kullanilarak baslatilmis ise asansor yangin tahliye duraginda kapilari
acik sekilde beklemeye gecer.

3.20. Yangin Alarminda Vatman Modu

Asansdér kumanda sistemi, yangin modunda iken kurtarma ve muidahale amacli kabin iginden
kullanilmak isteniyorsa “G22 YANGINDA VATMAN MODU” parametresi “AKTIF” segilebilir. Bdylece binada
yangin varken asansor ile diger katlara ulasilip kurtarma ve midahale islemlerinde kullanilabilir.

3.21. Seyahatte Zaman Agimi

Asansor seyahat halindeyken konum bilgisi salterlerinden gelen bilginin hatali olmasi veya herhangi bir
sebepten dolayi kabinin hareket edememesi gibi durumlari tespit etmek ve bu gibi durumlarda olusabilecek
tehlikeleri 6nlemek amaciyla seyahat silresi sinirlandirilabilmektedir. Bu fonksiyon icin ayarlanacak slreyi
“D23 KATTAN KATA SURE SINIRI” parametresinin yapabilirsiniz.

3.22. Kontaktor Kontrolii

Asansor motoruna ve mekanik frene glc¢ saglayan tim kontaktorlerin normalde kapali yardimci
kontaklarindan seri sekilde dolasip KRU girisine baglanan sinyal sayesinde kumanda sistemi her hareketten
once bu kontaktorlerin ana kontaklarinin yapisip yapismadigini kontrol etme olanadina sahiptir.
Kontaktorlerden birinin ana kontaklari yapismissa normalde kapali kontagi da acgik kalacagindan devre
tamamlanmayacak ve KRU girisine sinyal gelmeyecektir. Bu durumda kumanda sistemi asansoéri devre disi
birakir ve hata kaydeder. Bu konumdan kurtulup normal ¢alismaya dénmek igin yetkili teknisyenin midahale
ederek arizali kontaktérli degistirmesi gerekmektedir. Teknisyen daha sonra kumanda sistemini bakim
calismasi konumuna alip sonra tekrar normal g¢alisma konumuna dondirmeli veya kumanda sisteminin
beslemesini kesip tekrar vermelidir. KRU sinyali elde etmek amaciyla kullanilacak normalde kapali yardimci
kontaklar mutlaka ana kontaklar yapisik kaldiginda acik konumda kalan tirde olmalidir. Aksi halde kontaktor
kontrol fonksiyonu dogru ¢alismayabilir. Bu durumda Mik-el Elektronik sorumluluk almaz.

3.23. Harekette Kontaktér Kontroli

Kumanda sistemi her hareketten énce KRU sinyalini kontrol eder ve KRU sinyali var ise asansor
harekete baslar. Asansoér harekete basladiktan sonra 3 saniye boyunca KRU sinyalini kontrol etmeye devam
eder. Eger KRU sinyali kesilmez ise enerjilenmemis yada enerjilendikten sonra birakmis kontaktér var ise
sistem “KRU KSLMEDI” hatasi kaydeder ve hareketi durdurur. Kontaktorlerin saglikh olarak gcekmesi ve cgekili
olarak kalmasi i¢in hareketi yeniden baslatir. Eger sorun devam eder ise bu islem toplam 3 defa tekrarlanir
son denemenin ardindan hata devam eder ise sistem hataya geger.

KRU sinyali elde etmek amaciyla kullanilacak normalde kapali yardimci kontaklar
' mutlaka ana kontaklar yapisik kaldiginda agik konumda kalan tiirde olmaldir.
.

Aksi halde kontaktor kontrol fonksiyonu dogru calismayabilir.

DiKKAT! Bu durumda Mik-el Elektronik sorumluluk almaz.

3.24. i¢ Gagn Silme

Asansoér kabininden verilmis olan i¢ ¢agrilar, ayni ¢agri butonuna tekrar basilarak ¢agr iptal etme
fonksiyonu “G05 IC CAGRI SILME FONKSIYONU” parametresinden “AKTIF” edilerek silinebilir. Bu
fonksiyon sayesinde yanlis verilmis veya vazgecilmis i¢ ¢agrilara asansorin hizmet vermesiyle vakit kaybi
olugsmasini engeller. Asansoér kumanda sistemi kayitl kalan diger ¢agrilara hizmete devam eder, kayith ¢cagri
kalmadiysa en yakin katta durur.
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3.25. Katlarda Karth Girig
Asansor dis ¢agrilarindan (katlardan), yetkisiz kisilerin ¢agri vermesi bu fonksiyon ile engellenebilir. Bu
fonksiyon da sadece ¢agri alma islemi engellenebilir ve ¢agrilar icin ayri ayri bir yetkilendirme yapilamaz.
CPU kartinin, IN2 girisine kartli okuma sistemi kuru kontak ¢ikisindan 100 (24V) sinyali geldiginde kumanda
sistemi “G40 KATTA KARTLI GIRiS OKUMA SURESI” parametresinde ayarlanan siire kadar, katlardan
cagri verilmesine izin verir. Slre sona erdiginde yeni ¢agri kabul edilmez.

3.26. Kabinde Karth Girig

Asansor kabini icinden, yetkisiz kisilerin gagri vermesi bu fonksiyon ile engellenebilir. Bu fonksiyon da
sadece ¢agri alma iglemi engellenebilir ve ¢agrilar igin ayri ayri bir yetkilendirme yapilamaz. Kabin butonyer
kartinin veya PCR kartinin, IN2 girisine kartl okuma sistemi kuru kontak g¢ikisindan 100 (24V) sinyali
geldiginde kumanda sistemi “G41 KABIN KARTLI GIRIS OKUMA SURESI” parametresinde ayarlanan siire
kadar, kabin icinden ¢agri veriimesine izin verir. Stre sona erdiginde yeni ¢gagri kabul edilmez.
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4. Test ve Devreye Alma
Bu bélimde, kumanda sisteminin test ve devreye alma adimlarinda yapilmasi gerekenler hakkinda bilgi
verilmigtir.

riski olusturacak islemlerde, kendi glvenligini ve yolcu guvenligini riske atacak
durumlardan kaginmal ve gerekli dnlemleri almalidir. ligili yénetmelige uygun is
glvenligi 6nlemleri de alinmalidir.

' Test ve devreye alma islemleri boyunca; Testi yapacak yetkili kisi/kisiler givenlik
.

DIKKAT!

4.1. istem Dig1 Kabin Hareketi (UCM) Testi
Bu test modunun amaci uygulamacilara, kabinin istem digi hareketini engelleyici sistemlerinin dlzgin
calisip galismadigini ve olusabilecek herhangi bir istem disi hareket sirasinda kabinin kattan kayma
mesafesini test edebilmelerinde kolaylik saglamaktir. Kumanda sistemi asagidaki adimlari izleyerek bu testi
gerceklestirir.
Asagida belirtilen glvenlik énlemleri alinarak test islemi adimlari uygulanmalhdir.
Kabin ve kuyu igerisinde canli olmadigindan emin olunuz.
Asansor kapilarinin kapali oldugundan emin olunuz.
a. “Q10 DIS CAGRILARI IPTAL ET” ve “Q11 KAPI ACMAY! IPTAL ET” parametrelerini “EVET” seginiz.

b. En zorlu sartlar olusturulmak isteniyorsa, “Q14 UCM TEST” parametresini tam yikli kabini asagi
yonde test etmek igin “Asagdi Yon Test” seciniz veya bos kabini yukari ydonde test etmek i¢in “Yukari
Yo6n Test” seciniz.

Kumanda sistemi, kabini en alt duragin bir Gstline veya en st duragin bir altina génderir.
Kumanda sistemi, RTEST rélesini otomatik olarak ¢ektirecek ve 140 (kilit) sinyalini kesecektir.

e. RTEST roéle baglantilar yapilmadiysa ekranda “140 Kesin” uyari mesaji gorintilecektir. PT1 karti
uzerinden (R-R1) 140 sinyalini kesiniz.

f.  “140” sinyali kesilmezse “UCM Test Modu” iptal edilecektir.

g. Kabin asagi veya yukari yonde hareketlenir ve emniyetli kapr agma bdlgesinin (MLA-MLB) disina
¢ikinca emniyet devresinin koprilenmesi disecegi icin hareket kontaktorleri duser.

h. Kumanda sistemi UCM hatasina gecer.

i. Kabinin, standardin belirledigi mesafeler icerisinde durdurulup durdurulamadigi kontrol edilir.

j-  UCM test iglemi basaril bir sekilde tamamlandiktan sonra sistemin enerjisini kesiniz ve tekrar veriniz.
k. Kumanda sisteminde, “Q31 UCM HATASINI SIL” parametresi “EVET” segilerek UCM hatasi silinir.
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4.2. Kuyu Ogrenme Modu
Mikronik SX Ultra kumanda sisteminde, “D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresi “Artimh
Enkoder” veya “Artimli Enkoder + MPA3” secildiyse, kuyu 6grenme igsleminin yapilmahdir.
“D05 KUYU KOPYALAMA TURU” parametresinde secilen degere goére kuyu miknatis dizilimleri ve
salter baglantilari yapilmalidir.
CPU kartina, enkoder izleme cikislari baglantilar yapildiktan sonra asagida belirtilen parametrelerin

ayarlanmahdir.

Enkoderin “-A” ve “-B“ kanallari kullaniliyorsa;

CPU Karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlar takili olmamalidir,
Enkoderin “-A” ve “-B“ kanallari kullaniimiyorsa;

CPU karti Gzerindeki “INVA” ve “INVB* jumperlari takili olmalidir,
e Parametre Ayarlama

Parametre Aciklama Alabilecegi Degerler
A06 | Durak Sayisi Asansorin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir. 2-24
DO5 | Kat Bilgisi Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacag ART ENKODR+MP/A3
9 belirlenir. ARTIMLI ENKODER
D11 | Enkoder Darbe Sayisi * | Kullanilan enkoderin pals sayisi girilir. 1024 — 8192
D12 | Halat Aski Orani * Asansoérin halat aski orani girilir. 1/1-1/2-1/3-1/4
D13 | Motor Aktarma Orani * Motorun aktarma orani girilir. 0,1 -200,0
D14 | Motor Kasnak Capi * Motorun kasnak ¢api girilir. Omm — 5000 mm
D17 Yiksek Hiz KV3 _ Asanso[,_ V3 ylksek hizinda iken yavaglamaya 10em — 500em
Yavaslama Mesafesi gececedi mesafe bu parametreden ayarlanir.
D18 Ara Hiz-2 KV2 _ Asansor, V2 ara hizinda iken yavaglamaya gegecegi 0-(<V3deger)em
Yavaslama Mesafesi mesafe bu parametreden ayarlanir.
D19 Ara Hiz-1 KV1 Asansor, V1 ara hizinda iken yavaglamaya gecgecegi 0-(<V3deger)em

Yavaslama Mesafesi

mesafe bu parametreden ayarlanir.

‘D13 MOTOR AKTARMA ORANI” parametresi, diglisiz/senkron motorlu sistemlerde “ 1 ” olarak

ayarlanmahdir!
e Kuyu Ogrenme

Revizyon hizi, hiz kontrol cihazindan 0,50 m/s olarak ayarlanmaldir.

Asansér, “Geri-Al” moduna alinir, agsagiya ve yukariya revizyonda hareket verilir.

Geri-Al modundan normal moda dondalir.
“Q34 KUYU OGRENME MODU” parametresini “AKTIF” seginiz.

a
b
c. “Q7” parametresinden “Konum” ve “Hiz” bilgilerinin hareket yoniine gore artip/azaldigr goralar.
d
e
f.

Kumanda karti, otomatik olarak en Ust kata gidecektir ve durak sayisini 7segment gostergede

gOsterecektir.

g. En Ust kata gittikten sonra, revizyon hizinda en alt duraga seyahat baslatilir.

h. Her kat gegisinde, durak sayisi 7segment gostergede azaltilarak en alt kata gidilecektir.

i. Kumanda karti, en alt kata gittiginde 7segment gostergesini “0” olarak gdsterecektir.
j- “Q34” ekraninda “TAMAMLANDI” mesajini gésterecektir.
k. Kuyu 6grenme isleminin dogrulugunu kontrol etmek igin 2 veya 3 duraga ¢agri verilir.

[.  “Q7” parametresinden “Konum” ve “Hiz” bilgilerinin hareket yénune gore artip/azaldigi ve 7segment
gOstergeden kat bilgisinin degistigi gézlemlenir.

m. Kabin, ¢gagri verilen katlara gidiyorsa ve katta durabiliyorsa 6grenme islemi basarili olmustur.

n. Kuyu 6grenmeyle ilgili hata olustuysa, parametre ayarlari, miknatis yerlesimi, salter ve enkoder
baglantilari kontrol edilmelidir.

0. Ogrenme modu tamamlandiktan sonra revizyon hizi, hiz kontrol cihazindan asansér dzelliklerine
gore 0,63m/s den kuguk bir degere ayarlanmalidir.

'Bu parametrelerden biri veya birkacinin degerinde degisiklik yapilir ise sisteme yeniden 6grenme yaptiriimasi

gerekmektedir.
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o Kat Hiza Ayarlarinin Yapilmasi
Ogrenme iglemi tamamlandiktan sonra, kat hiza ayarlarinin yapilmasi gerekmektedir.
a. Kabin en st kata alinir.
b. Kabin icinden ¢agri verilerek asadi yonde her kata seyahat edilir.
c. Kabin kat hizasindan yukarida durmus ise ka¢ mm yukarida durdugu oélciliir. Olgiim yapilan katin
inis de@erine Olgilen deger not edilir.
d. En alt katinda inis degeri not edildikten sonra, kabin icinden ¢agr verilerek yukari yoénde her kata
seyahat edilir.

e. Kabin kat hizasindan asagida durmus ise ka¢c mm asagdida durdugu élgiliir. Olgiim yapilan katin
¢ikis degerine Olculen deger not edilir.

Kabin hareket yonine goére kati gecerek durmus ise “Yavaslama Mesafesi
' parametre veya parametrelerinin degeri yanlis girilmis olabilir. Asonsorin seyir

hizina gore “D17”, “D18” ve “D19” parametrelerinin degerlerini kontrol edin.
- Parametrelerin degeri dogru girilmis olmasina ragmen kabin kati gegerek duruyor ise
. miknatis dizilimi hatali yapilmig olabilir. Miknatis dizilimini tekrar kontrol ederek,
DIKKAT! ogrenme islemini tekrarlayiniz.

Durak Cikis Degeri inis Degeri
2 mm inis Degeri Yok
5 1 ... mm ] ... mm
I mm ] .. mm
13 1 ... mm ] ... mm
12 1 ... mm ] ... mm

...... mm ceee_MM
0 1 ... mm ] ... mm
9 1 ... mm ] ... mm
g 1 ... mm ] ... mm
A mm ] ... mm
6 1 ... mm ] ... mm
5 1 ... mm ] ... mm
4 | ... mm ] ... mm
S mm ] ... mm
A mm ] ... mm
1 Cikis Degeri Yok | @ ..... mm

Kat hiza ayarlari 6lgim tablosu

Kat hiza olcUmleri, 6lcim tablosuna not edildikten sonra olgllen degerlerin menuye giris yapilarak “D20 KAT
SEVIYE AYARLARI” parametresine girilmesi gerekmektedir.
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4.3. Seri Haberlegsmeli Kat Kartlarinin Otomatik Adreslenmesi
Mikronik SX Ultra, kat kasetleri ile seri haberlesmeli ¢alisabilecek sekilde tasarlanmistir. Hazir tesisatli
ve tek bir soket baglantisi ile kat kaseti baglantilari rahat¢ca ve pratik bir sekilde yapilabilir. Ayrica kat
kasetlerinin adreslenme islemleri dipswitch ayari gerektirmeksizin Mik-el Elektronik’in 6zel ¢ézimu olan akilli
kat tanima 6zelligi sayesinde mentden kolayca yapilabilir.

e TUm seri haberlesmeli kat kartlarinin montaji yapildiktan sonra,

¢ Ana ekranda iken, “UP” tusuna basilarak “Q32" mendisine ilerlenir.

e “ENT” tusuna basilarak, parametre degeri “AKTIF” segilir.

e Otomatik adresleme baslatiimis olur ve sisteme bagh kat kartlari
adreslenir.

e Islem sonucunda sistemde bulunan toplam kat karti sayisi ekranda
belirtilir.

e Eger eksik kat kartt bulunmussa, kat kartlarinin haberlestigi ve
kablolarinin saglamhgi kontrol edilir.

. Manuel Adresleme
Seri haberlesmeli kat kartlari, manuel olarak tizerinde bulunan “PGM” butonu ile adreslenebilir.

o Kat kaseti galisirken “pgm” butonuna basil tutunuz,

e Ekranda “ID” numarasi ¢ikacaktir. Ayarlamak istediginiz durak sayisini “Yukari ve Asagi” butonlari
ile ayarlayiniz. 1. durak i¢in “ID 0” ayarlanmali, 2. durak icin “ID 1” ayarlanmalidir,

¢ Durak sayisini sectikten sonra kaydetmek igin “pgm” butonuna basili tutunuz,

e Ekranda “GR” se¢im ekrani gikacaktir. Buradan asansoriin “A” yada “B” asansori olarak
calisacagini “Yukari ve Asagi” butonlari ile ayarlamalisiniz. Simpleks sistemlerde “GR B”
secilmelidir.

¢ Grup se¢imi yapildiktan sonra ayarlari kaydetmek igin “pgm” butonuna basili tutunuz.

¢ Kat kaseti normal calismasina dénecektir.
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4.4. Elektrikli Mekanik Fren Agtirma
Asansor motoru mekanik freninin, manuel olarak kullanici kontrolinde, elektrik beslemesinden
faydalanarak actiriimasi gerektiginde ve otomatik kata getirme sisteminin c¢alismadigi durumlarda fren
actirma sistemi kullanilir.
Mekanik frenin actiriimasi ile yik dengesine gore kabin asagi veya yukari yonde hareket edecektir.
Yuk dengesinin esit oldugu durumlarda kabin hareketi saglanamayabilir.

' Sistemde yer alan yedek gu¢ kaynagdi (UPS) calismiyor ise baglantilarini sékerek

kumanda panosunda yer alan US ve UN uglarinda 220 VAC gerilim olmasini
- saglayin. Bu islem icin herhangi bir 220 V AC kaynak veya c¢alisan baska bir UPS
kullanabilirsiniz.

DIKKAT!

Kuyu igerisinde canli olmadigindan emin olunuz.

Asansor kapilarinin kapali ve kilitli oldugundan emin olunuz.

isleme baslamadan 6énce kabin iginde yolcu varsa, yolculari bilgilendiriniz ve panik yapmamalarini
saglayiniz.

Mekanik frenin agilmasiyla, frenin agik oldugu siire boyunca kabinde bulunan yolcularin giivenligi, islemi
yapacak olan yetkili personelde olacaktir.

Bu islem silresince yetKkili kisi, kabinin kat hizasina ulagsmasini géz temasi ile kontrol etmelidir.

Kabinin asiri hizlanmasi durumunda islemi hemen durdurunuz. (SB1 ve SB2 butonlarini birakiniz ve
“SEB” pako salterini “0” konumuna aliniz.)

° Kabin Kat Hizasinda ise

a. PT2 karti Gzerinde bulunan “KATTA” ledlerinden (MLA-MLB) bir veya ikisi yaniyorsa kabin kapi
agma bdlgesi igerisindedir.

b. Bu durumda mekanik frenin actirimasina gerek yoktur. Yolcularin tahliyesi i¢in kabinin bulundugu
kata gidiniz.

c. Ucgen kapi anahtart ile yolcular bilgilendirerek kapiyi kontrollii bir sekilde aginiz.

g

iy

Uggen kapi anahtari ve kapi lzerindeki yuvasi

. Kabin Kat Arasinda ise

a. PT2 karti Gzerinde bulunan “KATTA” ledlerinden (MLA-MLB) ikisi de yanmiyorsa kabin kapi agma
bolgesi disindadir. Mekanik fren agtirma islemi ile kabinin, kapi agma bdlgesine hareket etmesi
saglanmalidir.

b. Kumanda panosu/Kapi Yani Kasasi i¢inde bulunan “SEB” kodlu kesici pako salter “1” konumuna
gevrilir.

c. CPU kartinin “EFK” girisi aktif olur ve CPU ekraninda “ELLE FREN ACMA” uyari mesaji gorulUr.

Panoda bulunan “HB” lambasi yanar ve “BZB” sireni calmaya baslar. Bu durum “SEB” pako salterin
“1” konumunda oldugunu belirtir.

e. “SEB” pako salter “1” konumunda iken kumanda panosunun “140K” sinyali kesiktir ve kumanda
panosu hareket baglatamaz.
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f.  “SB1” ve “SB2” butonlarina basilarak mekanik fren bobinlerinin enerjilenmesi ve gekmesi saglanir.
g. “SB1” ve “SB2” butonlarina basildigi anda mekanik frenler enerjilenecek ve motor freni acik hale
gelecektir. Asansor yik dengesine gére asansor kabini yukari veya asagdi yonde serbest harekete
baslayacaktir.
h. Teknik personel, PT2 karti Gizerinde bulunan “KATTA” ledlerinden (MLA-MLB) biri veya ikisi yanana

kadar (kap1 agma bolgesi) ve kabini géz temasi ile kontrol ederek bu islemi kontrolli bir sekilde
devam ettirmelidir.

Kabin, kapl agma bolgesine ulastiktan sonra, tGiggen kapi anahtari ile yolculari bilgilendirerek kapiyi
kontrolli bir sekilde aginiz.

j-  Mekanik fren agtirma islemi tamamlandiktan sonra “SEB” pako salteri “0” konumuna alinir ve
buzzer sesi kendiliginden kesilir. CPU karti normal ¢galisma moduna ddner.

Kumanda panosundaki “Elle Fren Ag¢tirma Paneli”

4.5. Micro SD Kart ile Program Giincelleme (Bootloader)

Mikronik SX Ultra kumanda sisteminde bulunan bazi kartlarin yazilim gincellemeleri Micro SD kart
aracihgi ile kolayca guncellenebilir.

Mik-el'den temin edilen .rar uzantili sikistilmis dosya igindeki program dosyasi, Micro SD kart dizini igine
kopyalanir.

el
@ﬁ’%’ » Bilgisayar » SDHC ()
|| Dazenle ~ Bununla paylag v Yaz Yeni klasor A @
@ Kargidan Yiklemeler  # Ad Ti Boyut “
W sonYerles ] per_fw.bin BIN Dosyast 240KB
B Mesadsta __ sxu_fw.bin BIN Dosyasi 496 KB
| Boyut: 496 K
4 Kitapliklar | Degistirme tarihi: 22.08.2017 16:00 |
& Apps
[3 Belgeler
> @) Muzik
=] Resimler
B video
' Mikronik SX Ultra kartlari, kendi yazilim dosyasini tanir ve dogru dosyayi yukler. Bu
]

sayede tek bir hafiza kartina birden fazla kart yazilimi kopyalayabilirsiniz.

DIKKAT!
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. CPU Kartinin Yazilim Giincellemesi

CPU Kkartinin, Micro SD kart ile yaziliminin glincellenebilmesi icin
7" BOOTLOADER Uzerinde “Bootloader” fonksiyonunun bulunmasi gerekir. Bootloader
pe2:81 G120 fonksiyonu SXU/CPU V1.01.00’'dan itibaren bitin yazilimlarda
bulunmaktadir. Bootloader fonksiyonu CPU kartina ilk ener;ji
verildiginde ekranda goéruldr.

E ﬁ,‘f ""'3?#?‘:; < CPU kartinin yazilimi, ana ekranda iken “ESC” tusuna basili
Uk, ve e g e
i tutularak gérintulenebilir.

Program dosyasi igine ylklenmis Micro SD kart, CPU kartinin MSD kart okuyucu soketine takilir.
CPU Kkartinin enerijisi kesilir.
“ENT” tusuna basil tutulurken, CPU kartina eneriji verilir.

ilk dnce CPU karti tizerinde bulunan program yazilimi silinir.

a
b
c
d. Yikleme ekraninda, “sxu_fw.bin” dosyasi goriliince “ENT” butonuna basilir.
e
f.  Silme isleminden sonra yeni program yazilimi CPU kartina yuklenir.

g

Yuklenen programin versiyonu ana ekranda iken “ESC” tusuna basili tutularak gortlebilir.

& | BODTLOADER
_mfgglgﬁ‘;‘gfg s .b | B sxu_fw.bg_rlﬁ g
i AB'FILE 3 ash rosraming Flash
PRESS > ENTER 3 P 7 % 628

° PCR Kartinin Yazilim Giincellemesi

PCR kartinin yazilimi, CPU kartinin ana ekraninda iken “ESC”

ULTRA U1.84.8 X as ae . o
PCR vz.00 tusuna basili tutularak gérantulenebilir.

5624 2.8

PCR kartinin, Micro SD kart ile yaziiminin giincellenebilmesi igin
uzerinde “Bootloader” fonksiyonunun bulunmasi gerekir. Bootloader
fonksiyonu PCR V1.00'dan itibaren bultin  yazilimlarda
bulunmaktadir. PCR kartina ilk enerji verildiginde “COK” ledi hizh
hizli yanip sénlyorsa ve daha sonra yavaslayarak haberlesmeye
basliyorsa, kartta Bootloader fonksiyonu vardir.

a. Program dosyasi igine yliklenmis Micro SD kart, PCR kartinin MSD kart okuyucu soketine takilir.

b. PCR kartinin enerijisi kesilir.

c. “DTO” ve “DTS” butonlarina basih tutularak veya “DTO” ve “DTS” giriglerine “100” sinyali verilerek,
PCR kartina enerji verilir.

d. PCR kartina ilk enerji verildiginde “COK” ledi hizli hizli yanip séner.

e. Ik dnce PCR Karti (izerinde bulunan program yazilimi silinir.

f.  Silme isleminden sonra yeni program yazilmi PCR kartina yuklenir.

g. Yilklenen programin versiyonu, CPU kartinin ana ekraninda iken “ESC” tusuna basil tutularak

goralebilir.
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5. Meniiler ve Kullanimi

e LCD Ekran ve Tus Takimi
Ana Ekran ve Tus Takimi

-

CPU karti Gizerinde bulunan butonlarin gérevleri asagida belirtilmistir.

Buton Gorevi
ESC Cikig / iptal
1T Up Meniide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Menlde Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Giris / Se¢gme / Parametre Degerini Kaydetme

Acilis Ekrani; karta ener;ji verildikten sonra, kart yaziliminin baglama ekranidir.

- Gorevi
Ultra Vx.yy.zz CPU kartinin yazihm versiyonunu gosterir.
FLASH CRC * Yazilim kontrolii yapilir.

EEPROM CRC ? | Parametre kontrolii yapilir.

CanBus modiilu seri haberlesme igin software
tarafindan baslatilir.

CAN-BUS SYNC

*1 : Kartta ylklenmis yazilimda hata varsa veya yikleme esnasinda hata olusmussa ekranda “FLASH
CRC ERROR?” uyarisi gorulir. Karta bootloader araciligi ile yazilim yiklenmesi gerekir, yazilim yiiklemesi de
basarisiz olursa kartin onarim i¢in firmaya génderilmesi gerekir.

*2 : Kartta bulunan ve ayarlanmis parametrelerde hata varsa veya hata olusmussa ekranda “EEPROM
CRC ERROR’ mesaji gorulir. “ENT” butonuna basilarak, parametrelerin fabrika degerleri yeniden
yuklenmeye calisilir. Bu islem sonucunda kartin parametreleri fabrika dederlerine sifirlanmis olacagindan
asansor parametrelerinin yeniden kontrol edilip ayarlanmasi gerekir. Bu hata “ENT” butonuna basilmasina
ragmen duzeltilemiyorsa kartin onarim icin firmaya gonderilmesi gerekir. EEPROM CRC kontrollerinin
yapildigi ve hata sonucu etkilenen parametrelerin detayl asagida belirtilmistir.

Ayrica EEPROM CRC kontroll her hareket baglangicinda ve ¢agri bekleme modunda da yapilir. Hata
olusmussa ekranda “EEPROM CRC ERROR” mesaiji gorulir.

mik-el

www.mik-el.com LIFT TECHNOLOGIES 32/51



Mikronik® SX Ultra Asansér Kumanda Sistemi

Gorulen hata;

Doékiiman Sdrimd: V1.00 -Tr | 26-09-2017

Hata

Aciklama

MAIN CRC ERROR

Menu parametreleri sifirlanmigtir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

FLOOR CRC ERROR

Kuyu, gbstergeler ve kapi parametreleri sifirlanmistir, yeniden
ayarlanmasi gerekir.

EEPROM CRC ERROR

Bitin parametre degerleri sifirlanmistir, yeniden ayarlanmasi gerekir.

Yazihm Versiyonu Ekrani; Sistemde bulunan bitin seri haberlesmeli kartlarin yazilim versiyonlari bu
ekranda géruntulenir.

Gorevi

Ultra Vx.yy.zz CPU kartinin yazihm versiyonunu gosterir.

AAA VX.yy Revizyon kutusu kartinin yazihm versiyonunu gosterir.
BBB Vx.yy Kabin kaseti (COP) kartinin yazilim versiyonunu gosterir.
Hizlh Menii

Hizli menude, gosterilen ve hizli olarak yapilabilen islemlerin listesi agsagida belirtilmigtir.
Q1 Hizh i¢ gagri verme ekrani,

Sisteme bagli olan kabin ve kabin Usti, kuyu dibi ve pano sinyallerin kolayca izlenmesi,

Q6 Seri haberlesmeli kat kartlarinin haberlesme durumlari,

Q7 Kabin hizi, konumunun cm ve m/s cinsinden mesafesi,

Test ve devreye alma islemlerinde yardimci parametreler

e Q10 Dis ¢agrilan iptal etme, (Katlardan dis ¢agri verilemez.)

e Q11 Kapi agmayi iptal etme, (Kapi acma islemi iptal edilir.)

e Q12 Kabin kaseti haberlesme iptal etme, (Kabin kaseti haberlesme kontrolu iptal edilir.)

e Q13 Karigik i¢ ¢cagri verme ile test seyahati, (Sistem otomatik olarak ¢agri olusturur ve cagrilara

hizmet verir.)

Q14 UCM testi baslatma,

Q31 Kaydedilmis UCM hatasini temizleme,

Q32 Seri haberlesmeli kat kartlarinin otomatik adreslenmesi,

Q33 Kuyu dibi revizyondan gikmal/reset islemi,

Q34 Kuyu 6grenme modunu baglatma,

Q30 Hidrolik tst limit hatasI temizleme,
Q24 CPU karti 3V pil (zaman saati), CPU 24V besleme, Kabin karti 24V besleme ve acil aydinlatma

akusunun gerilim kontrold,

Sinyal izleme Ekrani

[Tl

Hizli menlde sinyal izleme ekraninda, sinyalin yaninda “x” isareti varsa,
bu sinyalin aktif oldugu anlamina gelir.

Ornek olarak “KRU x” KRU sinyalinin kart tarafindan okundugu anlagilir.
Bu ekrani hata durumunda ve tespitinde kullanmaniz size zaman ve
yarar saglayacaktir.
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e Seri Haberlesmeli Kat Karti izleme Ekrani

Q6 ekraninda, sisteme bagll bulunan seri haberlesmeli kat kartlarinin
haberlesmesi izlenebilir.

- : Kat karti bagli degil veya haberlesme yok.

S : Kat kartinin Simpleks secili oldugunu ve haberlestigini gosterir.

A : Kat kartinin “A” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gosterir.
B : Kat kartinin “B” grubunda segili oldugunu ve haberlestigini gosterir.

e  Meniiye Giris ve Parametre Ayarlama
Menuye giris yapabilmek i¢in Ana Ekran da iken “ENT” butonuna basili tutunuz.

Not: menlye erisim icin asansorin hata, geri-al, revizyon veya duragan (Tim c¢agrilarini tamamlamis,
¢agri bekliyor) durumda olmasi gerekmektedir.

Eder menide parola korumasi yoksa, meniye giris yapacaksiniz. Menude parola korumasi varsa
karsiniza sifre ekrani gelecektir. “Yukari” ve “Asagi” yon oklar ile sifreyi giriniz ve “ENT” butonuna basiniz.
Girdiginiz sifre dogru ise meniliye giris yapacaksiniz. Sifre yanlis ise “SIFRE HATALI” uyari mesajini

alacaksiniz ve menuye giris yapamayacaksiniz.

Parametre Ayarlama
Menduler, parametrelerin daha etkin kullanilabilmesi ve ilgili gérevine goére kolay kullanim igin

gruplandiriimistir.
e  Mentlere giris yapabilmek igin “ENT” butonuna basiniz,

e Ekranda goériinen parametrede degisiklik yapabilmek igin “ENT” butonuna basiniz ve parameter
numarasinin yanip sdndigunu goériniz.

e  Yukari ve Asagi yon butonlari ile ayarlamak istediginiz degeri “ENT” butonu ile seginiz.
e Diger parametrelere ulasmak icin Yukari ve Asagi butonlarini kullanabilirsiniz.
e  Menuden gikis ve iptal islemi igin “ESC” butonuna basiniz.

Buton Gorevi
ESC Cikig / iptal
1T Up Meniide ilerleme / Parametre Degerini Degistirme

| Down Menlide Geri Gelme / Parametre Degerini Degistirme

ENT Giris / Segme / Parametre Degerini Kaydetme
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e  Parametreler
W Meniisii Hizli Kurulum Ayarlan
SX Ultra kumanda sisteminde, temel ¢alisma igin kullanicinin ayarlamasi gereken parametreler tek bir
menu altinda toplanmistir. Bdylece devreye alma islemlerinde temel parametre ayarlamasi yapilarak sistem
hizli bir sekilde devreye alinir. Devreye alma iglemi bittikten sonra asansor ile ilgili diger ayarlar ilgili mentler
altinda yapilabilir. Hizli kurulum menusu altinda bulunan parameter listesi asagida belirtilmistir.

A35 MENU DiLli

A30 TARIH VE SAAT AYARLARI
A03 STANDART UYUMLULUGU
A06 DURAK SAYISI

A10 KUMANDA TURU

A15 CALISMA MODU

A20 ZEMIN ALTI DURAK SAYISI
A05 TAHRIK TURU

B01 HIDROLIK UNITE TURU Hidrolik asansérler igin
B05 A3 VALFIi VAR MI? Hidrolik asansérler igin
B10 YOL VERME TURU Hidrolik asansérler igin

B20 MOTOR DURMA GECIKMESI / CIKISTA VALF KAPAMA GECIKMESI Hidrolik asansérler igin
CO01 INVERTER SECIMI

D05 KUYU KOPYALAMA TURU

D10 YAVASLAMA MIKNATIS SECIMI

D11 ENKODER DARBE SAYISI

D12 HALAT ASKI ORANI

D13 MOTOR AKTARMA ORANI

D14 MOTOR KASNAK CAPI

D17 YUKSEK HIZ (KV3) YAVASLAMA MESAFESI
D18 ARA HIZ-2 (KV2) YAVASLAMA MESAFESI
D19 ARA HIZ-1 (KV1) YAVASLAMA MESAFESI
F05 KAT KAPISI TURU

F10 KABIN KAPISI TURU

F15 OTOMATIK KAPI KATI

F20 KAPI ACMA SURESI

F25 KAPI GERI-AC SURESI

G01 UCM KAYNAGI

101 FAZ KORUMA MODU

105 KURTARMA VAR MI?

F60 ERKEN KAPI ACMA VAR MI?

HO5 SEVIYE DUZELTME VAR MI?
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PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
AG3 St Uyt
CIFT HIZLI
AO05 Tahrik tird INVERTER Sistemin tahrik tir( belirlenir.
HIDROLIK
AQO6 Durak Sayisi 2-48 Asansorin hizmet verecegi durak sayisi belirlenir.

Al10

Kumanda Turd

ASA/YUK TOPLA - KS

ASA. TOPLAMA - KSA

KARIS. TOPLA-KSL

IC TOPLAMA — S24T

Sistemin c¢agrilara hizmet verme mantigi belirlenir.
S24T (ig gagrilar toplamali, dis ¢agrilar toplamasiz)

KS (Cift Buton, Cift Yén Toplama)

KSA (Tek Buton, Asagi Yén Toplama)

KSL (Tek buton, Aptal Toplama)

SIMPLEKS Grup c¢alismada asansériin kimlik segimi bu
A15 Calisma Modu DUBLEX A/B/C/D parametreden ayarlanir.
. YOK Sadece KSA kumanda tiir(i igin gegerlidir. Zemin
A20 Zemin Alti Durak Sayisi 1-5 katin altindaki duraklarda dis ¢agrilar ¢ikista toplanir.
YOK Grup calismada A asansori ile diger asansorler
A21 Alttan Durak Farki 1-2 arasindaki alttan durak farki segilir
. YOK Grup calismada A asansorii ile diger asansorler
A22 Ustten Durak Farki 1-2 arasindaki Ustten durak farki secilir
A30 Tarih ve Saat Ayarlar - Sistem saati ayarlari bu parametreden yapilir.
A35 Mend Dili TURKGE Menu parametrelerinin dil segenegdi ayarlanabilir
—— a inin di i ilir.
enu Dil INGILIZCE P genegray

B Meniisi Hidrolik Ayarlar
Bu menu, A05 parametresi “Hidrolik” secilirse gérinar.

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
KLEEMANN_EV100
GMV-3XXXEN
BO1 GMV-3XXXS Asansériin hangi hidrolik Gnitesi ile calisacagi
Hidrolik Turu BERINGER ELRV-A ayarlanir.
BERINGER IVALVE
IGV-EYD
BO5 UCM (A3) Valfi Var mi? EVET — HAYIR Sistemde UCM valfi varsa “EVET” segilir
YILDIZ - UGGEN Hidrolik asansorlerde motor yol verme tiirii
B10 Yol V Tri = -
0 Yol Verme Turii 5OGRUDAN secilr.
. Motorun yildiz baglantida sirtlme suresidir.
B11 Yildiz Yol Verme Siiresi 0,75-3s (0.25 saniye artarak-azalarak degisir
Pompa motoru Uggen baglantiya gectikten
B15 0_25s sonra yukariya seyahat valflerinin ne kadar
Valf Cekme Gecikmesi ' sure sonra enerjilendirilecedi bu parametreyle
ayarlanir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
B20 Asansor kata geldikten sonra konforlu bir
M D Gecik . durus saglanmasi igin hidrolik Unite tartne
/ otl(()rt u\r/ml?K ecikmesi 0-25s gOre yukari yén valfinin veya motorun ne
GCI II<$ a valt Rapama kadar sure enerjili kalacagi ayarlanir.
ecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Asansor kata geldikten sonra konforlu bir
B25 0-25s durus saglanmasi yon valfinin ne kadar siire

iniste Valf Kapama Gecikmesi

enerjili kalacagi ayarlanir.(0,1 saniye artarak-
azalarak degigir)
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PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
L7B V5
Asansorin  hangi Hiz Kontrol cihazi ile
L1000A calisacagi ayarlanir.
C0o1
i Tiiri L1000V
nverter Turu VD (MD Binary: MD cihazin hiz girisleri icin 3bit
binary kod cikigi verilir.)
MD BINARY
Co5 Asansoér tam kat hizasina geldikten sonra ne
inverter D Gecik . 0-25s kadar sure bekleyip kapi agmaya baslayacagi
nverter burug Lecikmesl ayarlanir.(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
C10

MD Hiz Menusi
(Timlesik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C15

MD Hiz Egrisi Menusu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C20

MD Kalkis Durus Mentusl
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C25

MD Makine/Motor Menisu
(Timlesik Menii ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C30

MD Arabaglasim MenusuU
(Timlesik Menii ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C35
MD Calisma Parametreleri

Menusu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C40
MD Kontrol Parametreleri

Menusu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C45

MD Donanim Menustu
(Timlegik Menli ¢alismasinda aktif
olacaktir.)

C50

MD Dabhili Sureler Menusu
(Timlesik Menii galismasinda aktif
olacaktir.)
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PARAMETRE

ALABILECEGI DEGERLER

ACIKLAMA

D05

SAYICI

ARTTIRIMLI ENKODER

SAYICI + SEVIYE

Kabin konumuna dair bilgilerin nasil okunacagi

Kuyu Kopyalama Tur( DUZELTME belirlenir.
ARTTIRIMLI
ENKODER+MP/A3
D10 1. MIKNATIS Sayici salterin  hangi miknatista kat bilgisini
Yavaslama Miknatis Segimi 2. MIKNATIS degistirecegi belirlenir.

D11 Enkoder Darbe Sayisi

1024 — 2048 — 4096 - 8192

Kullanilan enkoderin pals/darbe sayisi girilir.

D12 Halat Aski Orani *

1/1-1/2-1/3-1/4

Asansoriun halat aski orani girilir.

D13 Motor Aktarma Orani * 0,1 -200,0 Motorun aktarma orani girilir.
D14 Motor Kasnak Capi ! 100 mm — 2000 mm Motorun kasnak ¢api girilir.
YOK (X) D05 Sayici veya Sayicl + Seviye Dizeltme segili ise
D15 0-1 Asansér bu parametrede belirtilen duraklar arasinda
Uzun Kat Araligi 2. miknatista yavas hiza geger.
47-48 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gdsterilir.
YOK (%) D05 Sayici veya Sayicl + Seviye Diizeltme segili ise
D16 0-1 Asansdr bu parametrede belirtilen duraklar arasinda
Kisa Kat Araligi 1. miknatista yavas hiza gecer.
16-47 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
D17 Yuksek Hiz KV3 10-500¢m AsansoOr, V3 yuksek hizinda iken yavaslamaya

Yavaslama Mesafesi

gegecegi mesafe bu parametreden ayarlanir.

D18 Ara Hiz-2 KV2 Yavaslama
Mesafesi

0-(<V3deger)cm

Asansoér, V2 ara hizinda iken yavaslamaya gececegi
mesafe bu parametreden ayarlanir.

D19 Ara Hiz-1 KV1 Yavaslama
Mesafesi

0-(<Vv3deger)cm

Asansor, V1 ara hizinda iken yavaslamaya gegecegi
mesafe bu parametreden ayarlanir.

D20 Kat Hiza Ayarlari

Enkoderli kuyu kopyalamada kat hizalar bu

parametreden ayarlanir.

D21 Katta sinyali algilandiktan sonra yukari yonde durugu
Cikista Kat Hizalama 0-25s geciktirmek icin bu parametre ayarlanir.
Gecikmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
- : Katta sinyali algilandiktan sonra asagi yénde durusu
([3)22_kln|§t<_a Kat Hizalama 0-25s geciktirmek i¢in bu parametre ayarlanir.
ecikmesl (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
. _ Konum bilgisi ayarlanan sure icinde degismez ise
D23 Kattan Kata Sire Siniri 20-120sn sistem hata kaydedip servis disina gecer.
D24 Hiz Kullanim Garpani 1.50-250s -
D05 Sayici veya Sayici + Seviye Dizeltme segili ise
Kattan kata  gidilirken, yavaslama mesafesi
D25 0_3s noktasindan sonra, bu parametrede ayarlanan deger

Komsu Kat Gecikmesi

kadar gecikme sonunda vyavaslamaya baslanir.
Bdylece kattan kata hareketlerde yavaslama yolu
kisaltilmis olur

2 Bu parametrelerden bir veya birden fazlasinin degerinde degisiklik yapilir ise sisteme yeniden otomatik kuyu 6grenme yaptiriimasi

mik-el

gerekmektedir.
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PARAMETRE

ALABILECEGI DEGERLER

ACIKLAMA

EO5

Asansor bekleme moduna gegtikten sonra ne kadar

Kabin Lambasi Sondirme 5-15s siure sonunda kabin lambasini séndurecegdi ayarlanir.
Siresi (1 saniye artarak-azalarak degisir)

YOK - (X) Asansoérin normal galisma modunda i¢ kumandadan
E10 en fazla ne kadar ¢agri alabilecegi ayarlanir.
ic Cagri Siniri 1-9 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak

gosterilir.

E15 Fan butonuna basildiktan sonra kabin faninin nekadar

10 — 300s stire c¢alisacagl bu parametreden ayarlanir. Fan

Kabin Fani Calisma Siresi

calisirken Fan butonuna tekrar basilirsa Fan durur.

F Meniisii Kapi Ayarlari

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
FO5 OTOMATIK Kat kapisinin turd ayarlanir.
- MANUEL OTOMATIK + MANUEL : kat kapilarinin sadece bir
Kat Kapisi Turd OTOMATIK + MANUEL tanesi otomatik kapi, digerleri garpma kapi ise,
F10 KAPI YOK Kabin k tiiri |
Kabin Kapis! Tilrii OTOMATIK abin kapisinin turt ayarlanir
EVET Kabinde ikinci kapi olup olmadigi bu parametreden
F12 Arka Kapi Var Mi? HAYIR ayarlanir.
F13 Hangi katta, hangi kapinin (A, B veya A&B ) agilacag!
On/Arka Kapi Segimi i bu parametreden ayarlanir.
F15 Kat kapisi tiri (FO5) “OTOMATIK + MANUEL”
. 0-47 secildiginde Otomatik kapi kati bu parametreden
Otomatik Kapi Kati ayarlanir.
F20 LIMIT Asansoriin katinda kapisini agma siiresi ayarlanir.
Kap! Agma Siiresi 1-30s (1 saniye artarak-azalarak degisir)
F25 LIMIT Kapi geri agmada kapinin ne kadar siire boyunca
Kapi Geri Agma Suresi 1-30s acllacagi ayarlanir. (1 saniye artarak-azalarak degigsir)
£30 Asansor kapisi agtiktan sonra bu parametrede
. . 0-30s ayarlanan deger kadar agik kalir ve kapanmaya
Kapi Kapama Gecikmesi baslar. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Kat kapisi manuel, kabin kapisi olmayan
F31 1-30s asansorlerde, asansorln diger cagriya gitmeden 6nce
Katta Bekleme Siresi katta ne kadar bekleyecegdi bu parametreden ayarlanir
(1 saniye artarak-azalarak degisir)
F32 Asansérin harekete baglamadan 6nce kapinin
o . 0-30s kilittenmesi igin bekleyecedi stre bu parametreden
Kilit Bekleme Stresi ayarlanir. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Katta iki kapi birlikte acgiliyorsa (A&B), A kapisindaki
képrulerin  algilanabilmesi icin  6nce, A kapisi
F33 actinlarak bu parametrede ayarlanan slre boyunca
e R 0-30s emniyet devresi kontrol edilir. Eger bu slire sonunda
Kap Kilit IzZleme Suresi A kapisinin kilidi veya fisi agilmamigsa A kapisinin fig
veya kilidinde kopru var demektir. Sistem Emniyet
Devresi hatasina geger.
Harekete baslamadan 6nce kat kapisi kapandiktan ne
. kadar sure sonra lirpomp un enerjilendirilerek kat
F35 LIR Cekme Sresi 0-3s kapisinin kilitlenecegi bu parametreden ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
Lirpomp un i¢c kapi agllmaya basladiktan ne kadar
FA40 LIR Birakma Gecikmesi 0-20s slire sonra enerjisinin kesilecegi ayarlanir.

(1 saniye artarak-azalarak degisir)
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F50 Kapi Agik Kaldi Servis

Asansorun kapisi acgik tutuldugunda, ne kadar sire

Disi G Siiresi 10s-60s sonra servis digina gegecedi bu parametreden
131 -segme suresl ayarlanir (5 saniye artarak-azalarak degisir)
EVET Asansor, harekete baslamada 6nce kapi kapatirken
F55 Dis Cagrida Kapi Geri Ag bulundugu kattan kat ¢agrisi aldiginda kapinin geri
HAYIR acilip acilmayacagi bu parametreden ayarlanir.
EVET Erken kapi agma vyapilip vyapilmayacag bu
F60 Erken Kapi Agma HAYIR parametreden ayarlanir.
Enkoderli kuyu kopyalamali sistemlerde, kabinin kat
;63 ]IcErk'en Kapi Agma 0-30cm hizasina goére erken kapi agcma igleminin baglayacagi
esalesi mesafe bu parametreden ayarlanir.
MLA ve MLB bdlgesi algilandiktan bu parametrede
F65 Erken Kapi Agma 0-1s ayarlanan slre kadar sonra erken kapli agma

Gecikmesi

baglatilir.

G Meniisii Fonksiyonel Ayarlar

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
YOK
GOl . HIZ REGULATORU Kullanilan UCM kaynagi bu parametreden segilir.
UCM Kaynagi -
MOTOR FRENI
GO5 AKTIF Kabin iginden verilen i¢ c¢agrilar, butona tekrar
i ar1 Silme Fonksi - basildiginda silinmesi isteniyorsa bu parametreden
¢ Gagn Silme Fonksiyonu PASIF secgim yapilabilir. “Pasif” segili ise ¢agdri silinmez.
G10 Kat ve kabin kapisi kapandiktan sonra asansoérin
Kalkis Gecik . 0-3s harekete baglamadan 6nce ne kadar sire bekleyecegi
alkig secikmesi ayarlanir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
YOK - (X) Park duraginin kaginci durak oldugunu belirler.
G15 Park Kati 0-47 Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
G20 Yangin Tahliye Kati 0-47 Yangin tahliye duragini belirler. 0 ile maksimum durak

sayisi (A0B) arasinda bir deger segilebilir

G21 816 Yangin Sinyali
Kontak Turu

NORMALDE ACIK

NORMALDE KAPALI

Yangin sinyalinde kullanilacak olan kontak turi secgimi
yapilir.

AKTIF Sistem, yangin tahliye modunda iken “Vatman’
G22 Yanginda Vatman Modu PASIF anahtari ile kullanilip kullanilamayacagi segilir.

AKTIF . ) o
G23 EN81-73 Calisma SASIE EN81-73 Calisma modunun aktif-pasif segimi yapilir.

G25 806 Deprem Sinyali
Kontak Turu

NORMALDE ACIK

NORMALDE KAPALI

Deprem sinyalinde kullanilacak olan kontak turu
segimi yapllir.

ACIK Sistem, deprem modunda iken kat kapisinin kapali
(26 Depremde Kapi Durumu KAPALI veya acglk bekleme tiirl segimi yapilir.
o _ AKTIF Asg_ari yuk fonksiy(_)nu bu parametreden aktif veya
G30 Asgari Yiik Fonksiyonu PASIF pasif olarak segilebilir.
Katlarda, karth gecis sistemi kullaniliyorsa, CPU karti
G40 Katta Kartl Gir YOK - (X) girisi IN2 aktif olduktan sonra ayarlanan siire kadar
Ok aS"a artiisins katlardan ¢agri alinir. Stre sonunda veya IN2 pasifse
uma suresi 1-10s cagri allnmaz.v . ' o
Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
Kabinde, karth gegis sistemi kullaniliyorsa, COP karti
G41 Kabin Kartli Giri YOK - (X) girisi IN2 aktif olduktan sonra ayarlanan sire kadar
Ok als_!n arti sins kabinden cagri alinir. Sire sonunda veya COP Karti
uma sures 1-10s IN2 girisi pasifse gagri alinmaz.

Parametre degeri "YOK" yerine "X" olarak gésterilir.
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Sistemin, 120 hatasi kaydettikten sonraki calisma

GECICI HATA L . . .
GA45 120 Hatas! modu segimi yapilir. 120 sinyali geldikten sonra bu
KALICI HATA parametrenin degerine goére hatadan c¢ikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.
Sistemin, 130 hatasi kaydettikten sonraki g¢alisma
G46 130 Hat GECICI HATA modu seg¢imi yapilir. 130 sinyali geldikten sonra bu
alasi KALICI HATA parametrenin degerine goére hatadan c¢ikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.
GECICI HATA Sistemin, 140 hatasi kaydettikten sonraki calisma
modu sec¢imi yapilir. 140 sinyali geldikten sonra bu
G47 140 Hatasi KALICI HATA parametrenin degerine goére hatadan c¢ikabilir veya
hatada kalmaya devam edebilir.
HAYIR Parametre degerlerini fabrika ayarlarina déndirmek

G50 Baslangig Ayarlarina Dén

SXU PARAMETRELER

SXU KUYU/GOSTERGE

icin  bu parametre kullaniir. Kumanda karti
Parametreleri, kuyu/gdsterge ve MD parametreleri

birbirinden etkilenmeden fabrika ayarlarina
MD PARAMETRELER dondurilebilir
H Meniisi Seviyeleme Ayarlari
PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
: . VAR Asansorin seviye diizeltme yapip yapmayacagi
?
HO5 Seviye Diizeltme Var Mi7 YOK ayarlanir.
H10 Seviye Diizeltme Motoru VAR Hidrolik asansérlerde yardimci seviye diizeltme
Var Mi? YOK motorunun olup olmadigi bu parametreden segilir.
. .. Kabin kat hizasindan kaydiktan sonra seviye
glls Sewyg Dykzeltme 0-25s dizeltmeye baglamadan 6nce ayarlanan sure kadar
aslangig Loecikmest beklenir. (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
H20 Asansoér yukari yonde seviye dizeltme yaparken tam
. . kata geldikten ne kadar siire sonra seviye dizeltmeyi
Yukari Seviye Duzeltmede 0-25s I o
D Gecik ! bitirecegi ayarlanir.
urug sectkmesi (0,1 saniye artarak-azalarak degisir)
H25 Asansor asagl yonde seviye diizeltme yaparken tam
K Idik K . . izel .
Asag! Seviye Diizeltmede 0-25s ata geldikten ne kadar sire sonra seviye dizeltmeyi

Durus Gecikmesi

bitirecegi ayarlanir.
(0,1 saniye artarak-azalarak degisir)

I Menisii Faz Koruma ve Kurtarma Ayarlar

PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER ACIKLAMA
PASIF Kart Gizerinde bulunan 3faz okuma devresi ile faz
kontrolG yapilir.
TEK FAZ " .
PASIF: Faz kontrolii yapiimaz.
101 Faz Koruma Modu FAZ SIRASIZ TEK FAZ: T-N arasina bagli fazin kontroldi yapilir.
FAZ SIRASIZ: Faz kontrolii sirasiz olarak yapilir.
FAZ SIRALI FAZ SIRALI: Faz kontrolii sirall olarak yapilir.
VAR Sebeke gerilimi kesildiginde UPS ile kata getirme
105 Kurtarma Var Mi? YOK yapilip yapilmayacagi bu parametre ile belirlenir.
106 Kurt Bas| Asansérin kurtarma moduna elektrik kesildikten ne
G 'ku arma basiama 0-15s kadar sUre sonra gegecegi ayarlanir.
ECikmesi (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Asansérun kurtarma moduna gegtikten ne kadar sire
I|307|Kurtarg1a I.-I|(arekfat 0-15s sonra harekete baslayacadi bu parametreden
aglangic Lecikmesi ayarlanir. (1 saniye artarak-azalarak degisir)
Kurtarma modunda, kabini kata getirmek igin harekete
108 Kurtarma Siire Siniri 30-120 s ne adar sire devam edilecedi bu parametreden

ayarlanir. Bu sire iginde kabin kat hizasina

ulasamazsa hareket sonlandirilir.
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Sebeke gerilimi geldikten ne kadar sire sonra
109 Kurtarma Bitis Gecikmesi 0-10s asansoriin normal galisma moduna dénecegi
ayarlanir.(1 saniye artarak-azalarak degisir)
K Meniisii Goésterge Ayarlari
PARAMETRE ALABILECEGI DEGERLER AGIKLAMA
7 Segment
K05 Kabin Gostergesi Turl BINARY Kabin iginde kullanilan géstergenin tiiri belirlenir
GRAY KOD
) N GRAY KOD : o
K10 Kat Gostergesi Tirl CINARY SLFCP kartinin Gray/binary kod ¢ikis tira belirlenir
K12 Gray/Binary Baslangig 0_8 GB kodlarinin ilk baslangig degeri bu parametreden
Degeri ayarlanir.
-5
-4
-3
-2
-1
0
1
47
A
B
C
K15 D Kat ve kabin gostergelerinde gdsterilecek kat
7 Segment Siralama E karakterlerini tanimlar.
F
G
H
L
n
0]
P
R
T
U
PO-P5
b0-b5
Uzerinde c¢ift gosterge (dubleks asansoérlerde
K20 < kullanilan) bulunan seri haberlesmeli kat kasetlerinde,
. - SOL — SAG e - o 9 !
Kat Gdsterge Yerlesimi asansorlin gostergesinin sag ya da sol hangi
gOstergede gosterilecedi bu parametreden ayarlanir.
o Gittigi yon : kabinin hareket yonu ve kata geldiginde
GITTIGI YON gidecegi yon gostergede gosterilir.
K25
Yoén Oku Tiru _ o Gidecegi yon: kabinin hareket ydénu goOsteriimez
GIDECEGI YON sadece kata geldiginde gidecedi ydn gdstergede
gOsterilir.
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K30
Cagn Alindi Sesli Uyarisi

AKTIF

Seri haberlesmeli kat kasetlerinde verilen ¢agri sistem
tarafindan kaydedildigi zaman verilen uyari sesi bu

PASIF

parametre ile aktif hale getirilebilir.

M Meniisii Kayith Hatalar

Sistemde olusan hatalar, kumanda karti tarafindan tarih ve saat ile 48 hataya kadar kaydedilir. 48 hata
kaydinin Gzerinde yeni hata olustugunda en eski hata kaydi silinerek yeni olusan hata kaydedilir.

Kayith Hatalar

“ENT” butonuna basilarak kayitli hatalarin gériinmesi saglanir.
Yukari ve Asagi yon oklari ile kaydedilmis hatalar gérintilenir.

Kayith Hatalan Sil

“ENT” butonuna basilarak “M10” parametresinin yanip sondigu goralir.
Yukari ve Asagi yon oklari ile “EVET” segenegine gelinir.
“ENT” butonuna basilir ve kayitli hatalar silinir.
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6. Hatalar ve Agiklamalari
e GUVENLIi MOD W=01
e Hatanin olugsma nedenleri :
o  CPU Karti Uzerinde bulunan kristal devresinde ariza meydana geldi.
e Hata olustugunda asansoériin ¢alisma modu :
o  Bu hata, uyari amagli bir bildirimdir. Asansér normal galismasina devam eder.
¢ Hatanin giderilmesi :

o  Sadece bu uyari bildirimi i¢in kartin onarima ihtiyaci yoktur. Baska bir onarim isleminde ariza
dizeltilir.

e EEPROM CRC HATA
e Hatanin olugsma nedenleri :

o  Parametre kontroll yapilirken, kumanda karti parametrelerinde bozulma algilandi.

¢ Hata olustugunda asansériin galigma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér bloke olur.

e Hatanin giderilmesi :

o  CPU kartinin enerijisi kesilir ve yeniden verilir.

o Baslangi¢ ekraninda EEPROM CRC HATASI goérillt, “ENT” butonuna basilarak hatali parametre
blok ve bloklari fabrika degerlerine dondirdlir. Parametreler tekrar ayarlanarak hatanin giderilip
giderilmedigi g6zlemlenir.

o Hata giderilemiyorsa, CPU kartinin firmaya onarima gonderilmesi gerekir.

e STOP HATASI

¢ Hatanin olugma nedeni :

o Asansor ¢gagri bekliyorken veya hareket halindeyken stop devresi kesildi.
Hata olustugunda asansoériin ¢alisma modu :

o Bu hata hareket halinde iken meydana gelir ise asansor acil durus yapar ve stop devresi kapanana
kadar asansor bloke olur.
o Eger hata asans6r ¢agr bekliyor iken olur ise asansor bloke olur ve stop devresi kapanana kadar
asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o  Butun acil stop salter ve kontaklarini kontrol edin. PT1 kartindaki 120 ledinden g6zlemleyebilirsiniz.
o  Kumanda panosundaki 120 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

e KAPI ACILAMADI

e Hatanin olugsma nedenleri :
o Kumanda sistemi, kabin kapisi agma islemini baslatir ve kapi limitlerinden kapinin agma islemini
kontrol eder. Kapilarin agilmadidi tespit edilirse bu hata verilir.
Hata olustugunda asansériin ¢galisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansoér kapi agma isleminin tamamlanmasi igin katta bir stre bekler.
Kapilar agilmazsa diger ¢agrilara hizmet verir.
e Hatanin giderilmesi :

Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi agma kontag ¢ikigi dlguldr. (K5 sinyali)
Kapi agma iglemini engelleyen mekanik ariza tespiti igin inceleme yapilir.

Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)

Otomatik kapi kartinin calisma modu kontrol edilir. (Hataya ge¢cmis olabilir.)

Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu stirdiiga kontrol edilir.

O O O O O
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HAREKET KLT. HATA

Hatanin olugma nedeni :

o Asansor hareket halindeyken asansoérin kilit devresi agildi.
Hata olustugunda asansoériin ¢galisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansér acil durus yapar ve hata kaydeder. 5 saniye sonra hatadan
¢ikar 140 var ise harekete baslar. 140 yok ise kilit devresinin kapanmasini bekler.
Hatanin giderilmesi :

o  Butun kapi (kilit) gtivenlik devrelerini kontrol edin. PT1 kartindaki 140 ledinden gézlemleyebilirsiniz.,
o  Kumanda panosundaki 140 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

KAPI KAPANMADI

Hatanin olugsma nedenleri :

o Kumanda sistemi, kapilari kapatirken F32 “KILIT BEKLEME SURESI” parametresinde ayarlanan
sure igerisinde kapilarin kapanip kapanmadigini kontrol eder. Eger bu siirede kapilar kapanmazsa
kapinin kapanmasini saglamak icin 3 defa kapi agtirilarak geri kapatilir, tgiinci denemede de kapi
kapanmazsa Kapi kapanmadi hatasi verilir.

Hata olustugunda asansoriin ¢calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansoér kayitli tim ¢agrilari siler 5 sn sonra normal ¢alismasina geri
doner. Bundan sonraki ¢galismasinda kapi her kapanmadiginda 3 defa denemeden kapi kapanmadi
hatasina geger.

Hatanin giderilmesi :

Revizyon kutusu kartinin (SCR veya PCR) kapi kapama kontagi ¢ikisi élgulir. (K3 sinyali)
Kapi kapama islemini engelleyen mekanik ariza tespiti icin inceleme yapilir.

Otomatik kapi kartinin ana beslemesi kontrol edilir. (ADP-ADN)

Otomatik kapi kartinin calisma modu kontrol edilir. (Hataya gegmis olabilir.)

Otomatik kapi kartinin, kabin kapi motorunu siirdigu kontrol edilir.

Kilit devresi kontagi kontrol edilir.

0O O O O O O

KAPI KLT. HATASI

Hatanin olugma nedeni :

o Kumanda sistemi, harekete baglamak igin kapilarin kilittenmesini bekler. Eder F32 “KILIT
BEKLEME SURESI” parametresinde ayarlanan sure icerisinde kapilar kilittenmezse kapilarin
kilittenmesini saglamak igin 3 defa kapi actirilarak geri kapatilir, UGglincii denemede de kapi
kilittenmezse Kapi kilit hatsi verilir.

Hata olustugunda asansoériin ¢alisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansoér kayitli tim ¢agrilari siler 5 sn sonra normal ¢alismasina geri
déner. Bundan sonraki calismasinda kapi her kilitlenemediginde 3 defa denemeden kapi Kilit
hatasina gecer.

Hatanin giderilmesi :

Kilit ve kilit kontagini kontrol edin. PT1 kartindaki 140 ledinden gézlemleyebilirsiniz.
Kilit kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.

Kumanda panosundaki 140 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

F32 parametresinin kapi kapama suresinden fazla olmasi gerekir.

O O O O
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e HAREKT KAPI HATA
e Hatanin olugsma nedeni :

o Asansor hareket halindeyken asansoérin kapi devresi agildi.
e Hata olustugunda asansériin ¢aligma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansoér acil durus yapar ve kapi devresi kapanana kadar asansor
bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :
o  Butun kapi gtvenlik devrelerini kontrol edin. PT1 kartindaki 130 ledinden gozlemleyebilirsiniz.
Kapi kontaklarinin tam anlamiyla iletip iletmedigini kontrol edin.
o  Kumanda panosundaki 130 klemensinin kablo baglantisini kontrol edin.

o

e EMNYT DEVRE HATA
e Hatanin olugsma nedenleri :
o Kapi acilmaya basladiktan sonra K19 sinyali aktif olur fakat; 125-140 arasi givenlik devresi
sinyalleri kesilmez ise sistem hataya gecer.
Hata olustugunda asansoériin ¢galisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
Hatanin giderilmesi :

o Kumanda sistemi emniyet devrelerinin kdpruli oldugunu hissetti. Asansor kapilari agilirken ilgili
emniyet devresinin veya devrelerinin kesilmesini saglayiniz.

e K19 HATASI

e Hatanin olugsma nedenleri :

o ENB81-20 standardina gére asans6r kumanda karti bypass modunda kabini hareket ettirmeden
once i¢ kapinin kapali oldugunu ayri bir giristen izlemelidir. Bu giris kapi kapal limit girigidir (K19).
Ayrica bu girisin dogru calisip calismadigi normal galisma sirasinda kontrol edilmeli varsa képru
veya aclk devreler algilanmaldir. Bu amagla kumanda sistemi agagidaki kontrolleri yapmaktadir.

o Kapl agma iglemi sonunda K19 sinyalinin gelip gelmedigi kontrol edilir eger kapi acilimasina
ragmen K19 gelmiyorsa hataya gegilir

o  Kapi kapanip harekete baglamadan dnce K19 sinyalinin kesilip kesilmedigi kontrol edilir eger kapi
kapanmasina ragmen K19 kesilmediyse hataya gegilir.

e Hata olustugunda asansériin ¢galisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
e Hatanin giderilmesi :

K19 girisinin dogru baglandigini kontrol ediniz.
K19 girisinin calismasini gézlemleyiniz.
= Kapi kapliyken K19 Kesik olmalidir
= Kapi acikken K19 geliyor olmahdir
o Kapl agma-kapama iglemi gerceklestirilirken, kapinin mekanik hareketinin gerceklestigini kontrol
ediniz.
o K19 sinyalini kapr kartinin limit cikiglarindan aliyorsaniz, kapi 6grenmenin dogru yapilip
yapilmadigini limit sinyalinin kapinin dogru pozisyonunda verilip verilmedigini kontrol ediniz.

O O
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e KONTAKTOR HATASI

e Hatanin olugsma nedeni :

o Asansoér harekete baslamadan KRU devresini kontrol etti ve kontaktodr/kontaktorlerin yapistigini
tespit etti.
e Hata olustugunda asansoriin ¢alisma modu :

o Asansor kabin igindeki yolculari tahliye etmek i¢in kapisini agar ve daha sonra bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o  Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolastigi kontaktdrlerin NC kontagini kontrol edin.
Yapismis kontaktorleri yenisi ile degistirin.

o  Kontaktorler gekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayl kontaktorler ¢ekip birakma
yapmis olabilir. Tim emniyet kontaklarini kontrol edin.

e KRU KESILMEDI HATA

¢ Hatanin olugma nedeni :

o Asansor harekete basladi ve kontaktorleri enerjilendirdi fakat kontaktor/kontaktorler enerjilenmedi.
KRU devresi kesilmedi.
e Hata olustugunda asansoriin ¢calisma modu :

o Asansor enerjilenmeyen kontaktor/kontaktorleri enerjilendirmek igin 3 defa hareket baslangici
dener. Sorun héla devam ediyorsa sistem hataya gecer kayith tim hatalar siler eger katta
isekapilarini agarak yolcularin tahliye edilmesine izin verir. 10sn sonra normal ¢alismaya doner.

¢ Hatanin giderilmesi :

o Kumanda panosunda bulunan ve KRU sinyalinin dolasti§i kontaktorlerin NC kontagini kontrol edin.
Arizali olan kontaktorleri yenisi ile degistirin.

o  Kontaktorler gekince, emniyet devrelerindeki temassizliklardan dolayl kontaktorler ¢ekip birakma
yapmis olabilir. TiUm emniyet kontaklarini kontrol edin.

e 817,818 HATASI

e Hatanin olugsma nedenleri :

o 817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden kdpri veya ariza var. Sinyaller surekli
geliyor.

817 veya 818 sinyallerinin birinde veya her ikisinde birden ariza var. Sinyaller hi¢ gelmiyor.

¢ Hata olustugunda asansériin galisgma modu :

@)

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
e Hatanin giderilmesi :

o

817 ve 818 salterlerinin baglantilari kontrol edilir.
o 817 ve 818 salterlerinin galismasi kontrol edilir, ariza varsa yenisi ile degistirilir.

e KONUM HATASI

e Hatanin olugma nedeni :

Asansérun kati sirali degismedi.
o  Kumanda kartinin elektrigi kesildi.
e Hata olustugunda asansoériin ¢galisma modu :

O

o Asansor en yakin katta durur katini bulmak igin 1. duraga otomatik ¢agri verir ve 817 sinyali
kesilene kadar harekete devam eder. Konum sifirlanana kadar hizmet vermez.
e Hatanin giderilmesi :

O

Asansdérun kat konum bilgisi salterlerinin baglantilarini ve ¢calismasini kontrol ediniz.

o Asansorl en alt kata aliniz ve yukari dogru revizyonda hareket ettiriniz.

=  Sayici sistemlerde ilk 6nce MB kontaginin kapatmasi gerekir. Salter arizal olabilir.

=  Enkoderli kuyu kopyalamali sistemde Q7 ekranindan konum bilgisinin degistigi gdzlemlenir.
Konum bilgisi degismiyorsa enkoder ¢alismasi ve baglantisi kontrol edilir.
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e KUYU OGRENME HATA

e Hatanin olugsma nedeni :

o Kuyu 6grenme islemi tamamlanamadi.
e Hata olustugunda asansériin ¢galigma modu :

o “Revizyon” veya “Geri — AI” kumanda modunda calistirilabilir.
e Hatanin giderilmesi :

o Ogrenme igleminin tekrarlanip (Q34 parametresi ), bagariyla tamamlanmasi gerekmektedir.

e SURE ASIM HATASI

e Hatanin olugsma nedeni :

o Asansor hareket halinde iken D23 parametresinde ayarlanan sirede kat konum bilgisi salterinden
sinyal alamadi. (Sayici salteri, JF katta salteri, MLA-MLB salteri, MP-A3 salteri, Kat gegisi)
e Hata olustugunda asansériin ¢aligma modu :

o Asansor ayarlanan surenin dolmasi ile acil durus yapar. Asansor hidrolik ise en alt katta giderek
bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o Asansor yukariya dogru yiksek hizda seyahat ederken motorun dogru yonde dénip donmedigini
kontrol edin. Mekanik frenin acildi§ina ve seyahat siiresince halatin makaradan gecgerek cekildigine
emin olun.

o  Miknatislari ve salterlerin durum bilgi (kuyu kopyalama) sistemini ve onlarin gi¢ kaynaklarini
kontrol ediniz. SCR veya PCR kartindaki ledlerden ve Q3 ekranindan girislerin durumunu
g6zlemleyebilirsiniz.

o Hersey tamam gibi gériinsede, D23 parametresinde ayarlanan sirenin kabinin kattan kata en uzun
mesafedeki seyahat siresinden fazla olduguna emin olun. Eder disikse D23 parametresinin
degerini arttirin.

e MLA/MLB HATASI

e Hatanin olugsma nedeni :

o  Asansor kat arasinda MLA-MLB bdlgesinin disinda MLA-MLB salterlerini gérdu.
e Hata olustugunda asansériin ¢galigma modu :

o Asansor yavas hiza gecger katta durur ve bloke olur.

o Hidrolik sistemlerde ise yavas hiza gecer, katta durur, seviye dizeltme ve erken kapi agma iptal
edilir, en alt kata hareket eder (home landing) ve sistem bloke olur.

o MLA-MLB hatasi kalkmadan asans0r erken kapi agma ve kapi agik seviye dizeltme yapmaz.

e Hatanin giderilmesi :

o MLA/MLB kapi agma bdlgesi miknatislarinin sadece kat hizasinda oldugunu goériniz bu
miknatislar sayicili sistemde kat konum bilgisi miknatislarinin arasinda (Kat arasinda) yer
almamalidir.

o  MLA/MLB salterlerinin saglamhgini kontrol ediniz.

e DSB>KILIT HATASI

e Hatanin olugma nedeni :

o  CPU karti tzerinde bulunan DSB (kapi képruleme) karti erken kapl agmada veya kapi agik seviye
duzeltmede kilit devresini kdpruleyemedi.
e Hata olustugunda asansoériin ¢galisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
e Hatanin giderilmesi :
o 120 sinyalinin varligini kontrol ediniz.
o  Kart Gzerinde bulunan RSB ledinin yandigini ve guvenlik rélelerinin ¢ektidini kontrol ediniz.
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DSB> KART HATASI

Hatanin olugma nedeni :

o DSB (kapi koéprileme) kartinin rlelerinde yapigsma var veya MLA ve/veya MLB surekli geliyor.
Hata olustugunda asansoériin ¢galisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
Hatanin giderilmesi :

o  S-LA ve S-LB salterlerinin kontaklarinin kapi agma bdlgesi disinda agik oldugundan emin olun.
o Kapi agma bdlgesi disinda DSB kartindaki gtivenlik rdlelerinin gekmemis oldugunu kontrol edin.

UCM HATASI

Hatanin olugsma nedeni :

o lIstem disi kabin hareketi olusmustur. Kabin izerindeki parasiit frenler devreye girmis olabilir.
Hata olustugunda asansoériin ¢alisma modu :

o

Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur.
Hatanin giderilmesi :

istemdisi kabin hareketinin sebebi kontrol edilir.

Kumanda panosu GERI-Al salteri ile GERI-AL konumuna alinir.

Hizli meniye girilir ve Q31 parametresi “EVET” segilerek sistem UCM hatasindan kurtarilir.
Revizyona moduna girilip normal moda dénmek veya panonun elektriginin kesilip verilmesi
durumlari, sistemin UCM hatasindan kurtulmasini saglamaz.

o O O O

UST LIMIT HATASI
Hatanin olugma nedeni :

o  Hidrolik Asansoér kuyu ust limitini agti.
Hata olustugunda asansoriin ¢calisma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor en alt katta bloke olur
Hatanin giderilmesi :

o Hidrolik asansdr kuyu ust limit salterinden daha yukari kacip durduktan sonra kendiliginden asagi
suzulmls ve kumanda sistemi EN 81-20 geregi asansérun ¢calismasini bloke etmistir.

o Asansort kontrol edip yukari kagmanin sebebini giderdiginizden emin olduktan sonra kumanda
kartinin Q30 “UST LIMIT HATASINI TEMIZLE” parametresi “EVET” secilerek hata dan c¢ikilabilir.

INVERTER HATASI

Hatanin olugsma nedenleri :

o Hiz kontrol cihazi hataya gecti ve CPU kartinda bulunan INV sinyali kesildi. (INV sinyali NC kontak
galisir)
Hata olustugunda asansériin ¢galisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde, inverter hatadan ¢ikip INV girisi geri gelene kadar asansor bloke olur
Hatanin giderilmesi :

o  Hiz kontrol cihazinin hatasini gideriniz ve hata ¢ikisinin ¢calismasini kontrol ediniz.

DUSUK GERILIM HATASI

Hatanin olugma nedenleri :
o Kumanda kartinin +24VDC (100) beslemesi +20V ‘un altina diustu.
Hata olustugunda asansériin ¢galisma modu :
o Bu hata meydana geldiginde kumanda kartinin +24VDC beslemesi +22VDC’nin Uzerine g¢ikana
kadar bloke olur.
Hatanin giderilmesi :
o +24VDC besleme kaynagdinin ¢ikis gerilimini yukseltiniz ve besleme geriliminin en az +22VDC
olmasini saglayiniz.
o  CPU kartinin Q24 parametresinden “Vcpu” dederinin “22-24V” arasinda olmasini saglayiniz.
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e FAZ KAYBI
e Hatanin olugsma nedenleri :

o 3 fazizleme giriglerine bagli, bir veya birden fazla fazin kesildigini algilandi.
e Hata olustugunda asansériin ¢aligma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor kesilen faz veya fazlar geri gelene kadar bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o CPU karti Gzerindeki R, S, T, N klemens baglantilari kontrol edilir.
o  Kumanda panosundaki L1, L2, L3 klemens baglantilari kontrol edilir.
o 3 faz sigortasi ve kagak akim sigortasi kontrol edilir.

e FAZ SIRASI

e Hatanin olugsma nedenleri :

o 3fazizleme giriglerine baglanan fazlar dogru sirada degil
e Hata olustugunda asansoriin ¢calisma modu :

o Fazlar dogru sirada baglanana kadar asansor bloke olur.
e Hatanin giderilmesi :

o 3 faz besleme hatti badlantilari faz sirasina gore kontrol edilir.
o Pano girigindeki iki fazin yeri bir birleriyle yer degistiriimelidir. Bu islemden sonra motorun mekanik
donus yoni mutlaka kontrol edilmelidir.

e KABIN HAB. KESIK

e Hatanin olugsma nedeni :

o CPU karti ile SCR veya PCR karti haberlesemiyor.
e Hata olustugunda asansériin ¢galigma modu :

o Bu hata meydana geldiginde tekrar haberlesme saglanana kadar asansor bloke olur. Haberlesme
hareket halinde kesilir ise enkoderli kuyu kopyalama kullaniliyorsa asansoér durabilecegi ilk katta
sayicli kullanihyor ise gittigi yondeki en son durakta durur.

e Hatanin giderilmesi :

o CPU ile SCR veya PCR karti arasindaki 100-CANL-CANH-1000 sinyallerini kontrol ediniz. Bu
hatlarda gevseklik veya temassizlik olup olmadigini kontrol edin:
=  PT2 kartinin 100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (X-R4)
=  Kabine giden bikulgen kablodaki 100-CANL-CANH-1000 hatlari
=  Revizyon kutusu 100-CANL-CANH-1000 klemensleri, (SCR karti X-R4)
o Belirtilen noktalarda arizaya rastlanmadiysa 6énce SCR veya PCR kartini, sorun ¢ézilmezse CPU
kartini yenisi ile degistirin.

e KABIN KASET HAB.
¢ Hatanin olugma nedeni :
o  CPU karti ile seri haberlesmeli kabin kaseti karti haberlesemiyor.
e Hata olustugunda asansériin galisma modu :

o  Bu hata meydana geldiginde asansor haberlesme tekrar sadlanana kadar bloke olur. Haberlesme
hareket halinde kesilirse kabin durabilecegi ilk kattan durarak yolcularin tahliyesi saglanir daha
sonra kabin en alt kata alinir.

e Hatanin giderilmesi :

o SCR karti ile seri haberlesmeli kabin kaseti arasindaki haberlesmel kablosunun baglantisini ve

saglamhgini kontrol ediniz.
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e GROUP HAB. KESIK

e Hatanin olugsma nedeni :

o Asansorler arasi grup ¢calismada, haberlesme hatasi var.
e Hata olustugunda asansériin ¢aligma modu :

o Bu hata meydana geldiginde hatanin olustugu asansor veya asansorler simpleks ¢alismaya doner.
e Hatanin giderilmesi :

o  Grup haberlesme kablolarinin saglamhgini kontrol ediniz. Gerekirse Kabloyu yenisi ile degistiriniz.
o  Grup haberlesme kablolari 3faz veya motor kablolarinin yakinindan gegiyorsa uzaklastiriniz.
o  Hattin dizgun sonlandirilip sonlandiriimadigini kontrol ediniz.

e BAKIM ZAMANI

e Hatanin olugsma nedenleri :

o Bakim firmasi tarafindan Yonetici Ayarlari menisiinde ayarlanan bakim sayaci siiresi doldu. Bakim
yaptiriniz.
¢ Hata olustugunda asansériin galigma modu :

o Bu hata meydana geldiginde asansor bloke olur
¢ Hatanin giderilmesi :

o  Asansorin periyodik bakim kontroll saglanir.
o  Yetkili bakim firmasi tarafindan ayarlanan bakim sayaci suresi sifirlanir veya yeni bir deger verilir.

— BELGENIN SONU «
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